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第四章  综合、设计及应用性实验

实验 4.1  热敏探测器件的研究

【目的】

1. 了解热敏探测器的特性 .

2. 设计并组装简单的温控装置 ,了解温控装置的原理 .

【原理】

1. 热敏电阻研究

热敏电阻是由半导体材料制成的一种电阻值随电阻体的温度变化呈显著变

化的热敏器件 .热敏电阻有两类 :一类是其阻值随温度增加而下降 ( NTC 类 ) ,另

一类是其阻值随温度增加而增加 ( P TC 类 ) .

热敏电阻以体积小、结构简单、灵敏度高、稳定性好、价格低廉等优点 ,在工

业过程中的温度控制和电子线路的温度补偿以及测量仪器、车辆、办公设备、医

疗仪器、家电等领域获得了广泛的应用 .

热敏电阻的阻值与温度有如下关系 :

RT = R0 e
B
T ( 4.1.1)

式中 T为热力学温度 , RT 为 T 时的阻值 , R0 为 237.16 K 时的热敏电阻的阻

值 , B为指数常数 .可见 RT 与温度 T 之间有非线性关系 .若对 ( 4. 1. 1)式两边取

对数 ,则有 ln RT = B/ T + ln R0 ,则 ln RT 与
1
T
具有线性关系 .

2. AD590 研究

集成电路 ( IC )温度传感器 AD590 是在一块极小的硅片上集成 PN 结温敏

元件、信号放大电路、线性补偿电路、调零消振单元构成 .其特点是具有测温精度

高、重复性好、灵敏度高、线性好、体积小、工作稳定、使用方便等诸多优点 .

AD590 热敏传感器常用于空调机、冷库、恒温器和电冰箱等家用电器中 .



AD590(可换的国产同类产品有 SL590)的特性如下 :

   工作温度 - 50～150°C

   工作电压 4～30 V

   灵敏度 1μA/°C

   输出电流 298μA( 25°C)

【仪器】

数字万用表 ,热敏电阻 ,电阻箱 ,温度计 ,烧杯或电热杯 ,温控电路板一块 ,稳

压电源 , AD590 传感器 ,可变电阻 (电位器 ) .

【实验内容与步骤】

1. 研究热敏电阻的 RT - T特性 (具体实验方案自行设计 )

(1 ) 把热敏电阻与温度计小心放入热水杯中 ,其开始温度应高于 85 °C 以

上 .用数字万用表测量热水冷却过程中的 RT 与 T 值 ,直至室温 .在热水降温过

程中利用搅拌器不断搅拌热水 ,使水温均匀 .

(2 ) 利用测量数据画出 RT - T 曲线 .

图 4. 1. 1

2. 利用温度控制电路设计、组装

能够控制一定温度的温控装置 .在本

次实验中由实验室提供的温度控制电

路如图 4. 1. 1 所示 .

在控制电路中采用时基 555 集成

电路 .这是一种实用的温控电路 ,其控

制器的输出信号由发光二极管 LED1

和 LED2 显示 .该电路有 ABC 三个输

入端 ,是分别串接热敏电阻 RT 及调整

电阻 R 的 .当 RT 的电阻值随温度变化

而变化时 , B点的电势 V B 随之发生变化 .此时 V B =
R

R T + R
·UD D ,式中 UD D为电

源电压 (9 V ) .

电路工作原理主要是热敏电阻 RT 和分压电阻 R 组成的分压值 V B (555 的

6 脚 )与 555 内部阀值电平
2
3

VD D的比较来控制输出状态 .当 V B ( 6 脚 )电压高于

2
3

UDD ( 6 V)时发光二极管 LED1 亮 ,低于
2
3

UDD 时 LED2 亮 ,分压值等于
2
3

UDD

时 , LED1 与 LED2 交替亮 .利用该电路 ,设计组装温度控制装置时 ,根据设计要

求 ,把 RT 与 R 分别串接在 A B 或 BC 端 . RT 与 R 应接在 A B 端还是 BC 端 , R

·2· 第四章  综合、设计及应用性实验

此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



值应为多大 ? 这是设计者根据设计要求自己计算、自己组装的 .组装完毕经教师

检查后接通电源并细心调节 R值 ,观察控制效果 .

图 4. 1. 2

3. 研究 AD590 的 t - I特性

实验电路示意图如图 4. 1. 2 所示 .

实验要求 :自行设计实验方案及实验步骤 , 测定

AD590 的输出电流从 80°C 至室温时的电流变化值 ,

并画出 AD590 的 t - I特性 .

注意 :

① 电源、AD590 及数字万用表 (电流挡 )的极性 .

② 实验过程中动作小心 ,轻拿轻放温度计及 AD590 ,以防损坏 .

③ 注意使用电热杯或热水杯 ,小心烫伤 .

④ 实验时利用搅拌器不断搅拌热水以保证水温均匀 .

4. 利用温度控制电路设计组装温度控制器

图 4. 1. 3

本次实验中使用的温度控制

电路如图 4.1.3 ,控制电路的输出

信号由发光二极管 LED1 和 LED2

显示 .该电路有 A BC三个输入端 ,

AD590 应接在 A B 端 , 调整电阻

R3 接在 BC端 .

控制电路是由运算放大器

741 组成的电压比较器 .电路工作

时 741 的 2 脚 (称反相端 )与 3 脚

(正相端 )输入信号的极性决定输

出电压进入饱和状态的方向 .当反

相输入 (2 脚 )电压电势 V2 比同相 ( 3 脚 )输入电压电势 V3 高时 ,输出 (6 脚 )是负

饱和电压 ( LED1 亮 ) ,同样 ,当 V2 < V3 时 ( LED2 亮 ) .电压 V2 是由 R1、R2 决定

的分压值 V2 =
R2

R1 + R2
·UD D .

正相输入端 3 脚的电压 V3 由 AD590 的电流在电阻 R3 产生的转换电压决

定 ,当 AD590 的温度升高时 , V2 值增加 ,反之亦然 .R3 是调节控制温度的 .调节

R3 时先使 AD590 处于控制温度 ,然后调节 R3 使 V3 = V2 就行了 ,这时发光二极

管 LED1、LED2 应交替亮 .组装后反复调试控制效果 ,使控制效果最好 .

【实验报告要求】

1. 叙述热敏电阻的特性及利用热敏电阻组装温控装置的学习心得 .

·3·实验 4.1  热敏探测器件的研究



2. 请你大胆提出利用热敏温控装置解决实际问题的一种方案或设想 .

3. 叙述 AD590 的特征及本次实验学习心得 .

4. 请你大胆提出利用 AD590 传感器解决实际问题的一种方案或设想 .

(郭山河  姜永恒 )

实验 4.2  光敏探测器件的研究

【目的】

1. 了解光敏探测器的基本原理及特性 .

2. 通过模板设计并组装光电控制器 ,初步掌握光电控制方法 .

【原理】

光敏传感器的基础是光电效应 ,即利用光子的照射在器件上使电路中产生

电流或使电导特性发生变化的效应 .根据用途不同分为三类 :在光子的作用下使

电子从物体表面逸出时 ,称为外光电效应 ,如光电管、光电倍增管等 ;在光子的作

用下使物体电阻率改变时 ,称为内光电效应或光导效应 ,如光敏电阻 (光导管 ) ;

在光的作用下 ,使物体产生一定方向的电势时 ,称为阻挡层光电效应 ,如光电池、

光电晶体管 .

图 4. 2. 1

光敏电阻、光电二极管、光电池是目前普遍

使用的光电转换器件 .

1. 光敏电阻

当光子照射时 , 物体电阻率改变而引起电

阻变化的器件称为光敏电阻或光导管 .一般在

光强时电阻小 ,光弱时电阻大 .若在两端加一电

压 ,则电路中的电流随光强弱而变化 ,这种现象

在非接触式光电控制中十分有用 .光敏电阻具

有特性稳定、寿命长等优点 ,其时间常数一般在毫秒级 ,光敏电阻的结构外形及

电路中的示意符号如图 4. 2. 1( a)、( b) .

2. 光电二极管

它是一个 PN 结 ,在反向偏置下 ,受光子照射时 ,输出电流正比于入射光通

量 .它具有体积小、成本低、作用可靠等特点 ,常用于低噪声、高频率、稳定性较高

的光电控制电路中 .图 4.2.2 表示光电二极管的结构 ( a)、示意符号 ( b)及工作电

路 (c ) .
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图 4. 2. 2
3. 光电池

是一种直接将光能转换为电能的器件 .光电池的主要特性是光谱特性 (光电

图 4. 2. 3

响应与入射光频率的关系 )和光照特性 (入

射光的照度与输出电流或电压的关系 ) .在

光照特性中 ,其输出开路电压与入射光照度

成指数关系 ,而输出短路电流与入射光照度

成很好的线性关系 ,如图 4.2.3 所示 .

光电池的主要用途是作为能源 , 将太阳

能转换为电能 ,如航标灯、灯塔、微波站、航

天器的电源等 , 也可以当光敏器件使用 , 如

光电控制、光度测量、电子计算机、照相机、

雷达等 .如图 4.2.4 是硒光电池 ( a )与硅光电池 ( b )的结构及示意符号 ( c) .

图 4. 2. 4

【仪器】

数字万用表 ,稳压电源 ,光电实验箱 (含光敏电阻、光电池、光电二极管 ) ,光

电控制电路板 (用模板自行组装 ) .

光电实验箱 :是为研究光电器件的特性而设计长方形暗箱 .内装有光源 ,固

定光电器件的可移动支架 ,测量光源与光电器件之间距离的米尺 .
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【实验内容与步骤】

1. 光敏电阻的电阻光照度变化特性

按图 4. 2. 5 连好线路 ,自行选择万用表量程 ,改变光源与光敏电阻之间的距

离 (用 r表示 )依次为 5、10、15、20、25、30、⋯、80 ( cm ) ,记录对应的万用表输出

值 .画 R -
1
r

2 曲线 ,根据曲线分析讨论光敏电阻的特性 .

2. 光电二极管的光电流与照度变化特性

按图 4. 2. 6 连好线路 ,实验方法同上 ,画 I -
1
r

2 曲线 ,并分析讨论结果 .

图 4. 2. 5 图 4. 2.6

图 4. 2. 7

  3. 光电池的开路电压与光照度的变化特

性

按图 4. 2. 7 连好线路 ,实验方法同上 ,画

出 U -
1
r

2 曲线 ,并分析讨论结果 .

做上述操作时 ,为避免外界光的干扰 ,读

数时应盖上暗箱盖 .

【设计内容】

 利用模板、光敏电阻或光电二极管组装路灯自动控制装置 ,学会调试线路并

分析观察效果 .

光控参考线路如图 4. 2. 8 所示 .控制电路的输出信号由发光二极管 LED1、

LED2 显示 .该电路有 AB C三个输入端 ,控制电路是由运算放大器 741 组成的

电压比较器 ,电路工作时 741 的 2 脚 (称反向端 )与 3 脚 (称正向端 )构成信号输

入端 ,输入信号的极性决定输出电压进入饱和状态的方向 .当反相输入 ( 2 脚 )电

压电势 V2 比同相 ( 3 脚 )电压电势 V3 高时 , 输出 ( 6 脚 )是负饱和电压 ( LED1

·6· 第四章  综合、设计及应用性实验
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亮 ) ,同样 ,当 V2 < V3 时 ( LED2 亮 ) .电压 V2 是由 R1 、R2 决定的分压值 V2 =

R1

R1 + R2
U( 9 V ) .正相输入端 3 脚的电压由通过光敏电阻或光电二极管的电流在

电位器上产生的转换电压决定的 ,当光敏电阻或光电二极管受光照时 ,其处于低

阻状态此时 V2 < V3 ,输出是正饱和电压 ( LED2 亮 ) ,反之 ,当光敏电阻或光电二

极管不受光照时 , 输出是负饱和电压 ( LED1 亮 ) .注意 :观察现象前 , 先调节 10

kΩ电位器使 V2 = V3 就行了 .这时发光二极管 LED1、LED2 应交替亮 .组装后反

复调试控制效果 ,使控制效果最好 .

图 4. 2. 8  传感器控制电路示意图

【实验报告要求】

1. 简述光敏电阻、光电二极管、光电池的特性 .

2. 写出实验研究光电传感器及光电控制装置的学习心得 .

(郭山河  乔亚力 )

实验 4.3  光纤传感技术应用的研究

光纤传感器是以光学技术为基础 ,将被敏感的状态以光信号形式取出 ,利用

光电转换器件实现光电转换的传感器 .目前 ,光纤传感器已用于温度、压力、位

移、浓度、电磁场量、液位、流量等物理量的测量 ,各种类型的光纤传感器达百余

种 .

【目的】

1. 了解光纤传感的基本原理和方法 ,掌握光辐射耦合进光纤的基本方法 .

2. 掌握一种应用光纤传感原理 ,实现浓度检测的系统结构 ,并完成实际检

测 .
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3. 掌握一种应用光纤传感原理 ,实现位移量检测的系统结构 , 并完成检测

过程 .

4.3.1  光纤中传输性质分析

【原理】

典型的光纤是由折射率 ( n1 )稍高的纤芯和折射率 ( n2 )稍低的包层构成 .根

据几何光学理论 ,光在光纤中传播主要依据全反射原理 .

光线经某一子午面射入光纤时 ,光纤端面的临界入射角 2θa 称为光纤的孔

径角 .由图 4.3.1 看到 , 2θa 表示光纤能收集光的范围 .根据折射定律 ,纤芯与包

层之间的临界角φc 与孔径为θa 之间有如下关系 :

sinθa = n1 cos φc = n1 ( 1 - sin
2
φc )

1/ 2

图 4. 3. 1  光纤的孔径角

因为 sinφc =
n2

n1
,则有

sinθa = ( n
2
1 - n

2
2 )

1/ 2
= N. A ( 4.3.1)

式中 , N. A称为数值孔径 ,它决定于光纤的折射率 .

当光从光纤的一端射入而从另一端射出时 ,光强将减弱 ,这意味着光纤内存

在损耗 .光纤在传输中损耗的大小由下式决定 :

α=
10
L

lg
P0

P1
( dB/ km) ( 4.3.2)

式中 ,α是光纤衰减系数 , P0 和 P1 分别是光纤的输入和输出光功率 , L 是光纤

长度 .

α的测量因 P0 难以确定而不易实现 ,为此 ,人们往往采用截断法测量α .设

光纤长度为 L1 时输出光功率是 P1 ,当截断一段光纤 ,使光纤长度为 L2 ,此时输

出光功率是 P2 ,于是有

α=
lg

P1

P2

L2 - L1
( dB/ km) (4.3.3 )
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利用上式 ,可以较容易测量光纤的损耗 .

产生光纤损耗的因素较多 ,包括吸收、散射、弯曲等因素 .以光纤弯曲而言 ,

光纤的数值孔径同弯曲的关系是

N. Ab = n2
1 - n2

2
1 +ρ
1 -

R
, a是光纤纤芯半径 , R是光纤弯曲半径 .显然 ,光纤弯曲使光纤的数

值孔径变小 ,使一部分光线泄漏出去 .

【仪器】

光纤 ,光电探测器及配置电路 ,机械微调装置 ,透镜等 .

【实验内容与步骤】

1. 光纤损耗测量

测量光纤损耗的实验装置结构如图 4. 3. 2 所示 .具体实验要求是 :

(1 ) 利用透镜将激光束聚焦到光纤端面 ,通过微调装置实现对准 ;

(2 ) 使用光电探测器检测光纤输出光强度 ;

(3 ) 剪断 1～2 m 光纤 ,再次测量输出光强度 ;

(4 ) 根据 ( 4.3.3)式计算光纤的损耗系数α.

2. 光纤损耗与光纤弯曲的关系分析

测量装置仍由图 4. 3. 2 所示 ,具体实验要求是 :

(1 ) 将光纤围绕一定半径的实心棒 ,绕过 3～5 匝 ,测量光纤输出光强度 ;

(2 ) 绘出光纤损耗系数α随光纤围绕半径 R 的变化曲线

;

图 4. 3. 2  光纤损耗测量实验装置图

(3 ) 利用回归拟合方法确定α与 R 的函数关系式 .

4.3.2  光纤浓度传感原理研究

【原理】

在石油、化工、冶金等工业领域 ,都存在着浓度检测问题 .对于易燃易腐蚀的

液体 ,不宜使用金属探头 ,亦不宜使用带电流输入的传感器 .利用光纤传感技术 ,

可以较好地解决这个问题 .

如前所述 ,光线在光纤中传输的条件是在纤芯与包层之间的界面上满足全

反射要求 ,即入射角φ1 满足 sinφ1≥
n2

n

光纤传感技术应用的研究



)

式中 ,α是衰减系数 ,它同入射光波长、包层折射

率 n2 有关 ; l是弯曲光纤的长度 .如果将光纤包层

去掉 ,让纤芯直接同液体接触 ,则上式中 n2 代表

液体折射率 .因液体折射率与其质量浓度成正比 ,

所以光纤输出光强的变化随液体折射率变化 ,即

与液体质量浓度ρ的变化有关 .

检测光路如图 4. 3. 4 所示 .光路 1 和光路 2

有相同结构 ,光纤传感头 1 和 2 分别放入标准溶液和待测液体中 ,分别用两个光

电探测器接收两路光强信号 ,并将其转化成电信号 V1 和 V2 ,

1
( n1、n2 分别是纤芯和包层的折射率 ) .当

光纤弯曲时 ,部分光线因不满足全反射要求 ,通过界面透射出去 ,如图 4.3.3 所

示 .

对给定光纤材料时 ,出、入射光强度 I、I0 之间有如下关系 :

I = I0 e -α( r ,λ, n
2

) l ( 4.3.5



V1

V2
=

K1 I01

K2 I02
eα( r ,λ, n - n

0
) l ( 4.3.6)

式中 , K1、K2 是与系统结构有关的系数 ,当系统一定时 ,它们不变 .I01 和 I02是两

路光的入射强度 .

从 (4.3.6 )式看到 ,在系统结构一定时 ,输出信号
V1

V2
仅仅是待测液体折射率

n(即质量浓度 C)的函数 .通过检测
V1

V2
,可以得到液体的质量浓度 .

【仪器】

光纤若干 ,两个光电二极管 ,放大电路板 ,机械调整装置 ,聚焦透镜 ,配制的

液体 ,激光器等 .

【实验内容与步骤】

1. 按图 4. 3. 4 所示光路结构 ,组装实验系统 .

2. 对一组 (10～15 种 )已配制好质量浓度的溶液进行检测 ,得出输出信号

V1

V2
随质量浓度不同所发生的变化 ,并记录下来 .

3. 改变溶液温度 ,观察输出信号的变化 ,并记录下来 .

4. 绘制输出信号随质量浓度变化曲线 ,分析其线性响应的区间 .

4.3.3  光纤位移传感原理研究

【原理】

位移是既容易检测又易于获得高精度检测的基本物理量之一 ,压强、振动、

加速度等物理量都可转换成位移进行检测 ,所以位移传感器是基本传感器 ,在这

里我们介绍一种强度型光纤微小位移传感器的原理 .

图 4. 3. 5  光纤位移传感器的结构示意图

图 4. 3. 5 是反射式光纤位移

传感的光路结构示意图 .被耦合

进光纤的光照射到被测物体表

面 ,并产生反射 .反射光经输出光

纤后由探测器接收 .因为探测器

接收的反射光强与光纤端面到被

测物体的距离 L有关 ,所以通过

检测反射光强来测定位移 .
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图 4. 3. 6  光纤位移传感器的结构示意图

设两根光纤之间距离是 d,

光纤 半径是 r, 数值孔 径为

N. A, 这时接收光纤接收反射

光的问题 , 可以看作是输入光

纤的像发出的光与输出光纤之

间耦合问题 .由图 4.3.6 可知

tanθ=
d

2 L

考虑到 N. A = sin θ,因此位移

L为

L =
d

2tan (arcsin N. A)

( 4. 3. 7)

显然 ,当 L < d/ 2tan( arcsin N. A)时 ,没有光被耦合到输出光纤中 ;当 L≥ ( d +

2 r)/ 2tan( arcsin N. A)时 ,输出光纤端面完全与入射光纤的像发出的光锥底面

相交 ,接收光最强 ;当 d/ 2tan( arcsin N. A) < L≤ ( d + 2 r)/ 2tan( arcsin N. A)时 ,

被耦合的光强决定于输入光纤的像发出的光锥底面与输出光纤端面交叠的面

积 ,如图 4.3.6 所示 .

由于光纤芯径很小 ,可以把光锥与接收光纤端面的交界弧线看成直线 .通过

几何分析 ,得到交叠面积与光纤端面面积之比 a是

a =
1
π

arccos 1 -
δ
r

- 1 -
δ
r

sin arccos 1 -
δ
r

( 4.3.8)

式中 ,δ= 2 Ltan (arcsin N. A) - d 是重叠面积的高 .两光纤之间光功率耦合效率

应是交叠面积与光锥底面积之比 ,即

η=
aπr2

π[ 2 Ltan( arcsin N. A) ]2 = a
r

2 Ltan( arcsin N. A)

2

( 4.3.9)

图 4. 3. 7  耦合效率与位移的关系

根据上式 ,可以确定出耦合效率η与位移 L

关系 .图 4.3.7 是 r = 50μm , N. A = 0 .5 , d =

10μm 时 ,η与 L之间的关系曲线 .

由图 4. 3. 7 可见 ,当距离 L很小时 (图中

a段 ) ,耦合效率随距离增加而线性增加 ,但变

化率较大 ,说明曲线 a段测量时位移范围小 ,

灵敏度较高 .在上述例子中 ,其效率η随 L 的

变化速率可以达到 10
- 5

/μm .利用这段曲线 ,

传感器适合于测量小位移、小振动及材料表
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