
书书书

!!本词典有针对性地收集了数控技术及其相关领域的常用词汇约

!"###条!内容涵盖数控原理与数控机床!数控编程!数控加工及工
艺!数控刀具"夹具"量具!计算机技术!自动控制技术!计算机辅
助设计与制造技术!测试与传感技术!机械设计以及电工电子技术等
方面!是广大数控从业人员及相关专业的教学人员的得力工具书#

!图书在版编目!!"#"数据

!英汉数控技术词典$徐宏海主编$%北京&化学工
业出版社!%##&$’
!()*+,&-.&.!%%.##%’-.-

!!$英’!"$徐’!#$数控机床.词汇.英"汉
$$/01",.1!

!中国版本图书馆2(3数据核字 (%##&)第#"""!1号

!责任编辑&李彦玲!!!!!!!!!!装帧设计&潘!峰
!责任校对&边!涛

!出版发行&化学工业出版社 (北京市东城区青年湖南街!4号!邮政编码!###!!)

!印!!刷&北京云浩印刷有限责任公司
!装!!订&三河市前程装订厂
!--#556!%4#55!!$4%!印张&%&!字数4#4千字
!%##-年&月北京第!版第%次印刷

!购书咨询&#!#.1’"!---- (传真&#!#.1’"!,1-1)!!售后服务&#!#.1’"!--,,
!网!!址&7889&$$:::;<=9;<>5;<?
!凡购买本书!如有缺损质量问题!本社销售中心负责调换#

!定!!价#$%&’’元 版权所有!违者必究



!英汉数控技术词典" 编写人员名单

主!!编!徐宏海

副 主 编!赵玉侠

编写人员!(按姓氏笔画排序)

王!钢!王凤霞!牛小铁!刘!瑛

张超英!陈晓光!罗学科!郑张龙

赵玉侠!徐宏海!高德文!阎红娟

谢富春



前!!言

!十五"期间#中国制造业获得了前所未有的发展#以数控技术
为核心的先进制造技术已成为我国加速经济发展$提高综合国力和
国家地位的重要途径%!"#$%$&’()(#&$!"*"+等国外知名
数控系统在我国的应用越来越广#这些数控系统的操作$编程和维
护手册多为英文#专业词汇多#给我国广大数控工程技术人员的学
习和工作带来较大困难#也不利于广大数控从业人员了解国外数控
技术发展动态和参加国际交流与合作%本词典正是在此背景下组织
编写的%
本词典有针对性地收集了数控技术及其相关领域的常用词汇约

,-...条#内容涵盖数控原理与数控机床#数控编程#数控加工及
工艺#数控刀具$夹具$量具#计算机技术#自动控制技术#计算
机辅助设计与制造技术#测试与传感技术#机械设计以及电工电子
技术等方面%
本词典是广大数控从业人员$数控专业高职生的重要工具#对

机电类本科生$研究生也有重要的参考价值%
由于时间仓促#本词典难免存在缺点或不足之处#敬请广大读

者批评指正%

主编

%##&年4月

此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



使 用 说 明

一$编排
词典正文为英汉对照#按英文字母顺序排列%

二$符号
,/ 圆括号 &’
表示词义中可省略的字或词%
如(012345673280喷钢砂 &处理’

9/ 方括号 )*
表示可替换的部分%
如(:6;<28=;>3机械加工 )切削*

?/ 六角括号 +,
表示释义部分%
如(;@18=1=AA=;3锐角效应 +淬火时锐角断面处产生较大
应力集中,
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!""#$%&’()(*%) 阿贝比较仪
("#+, 异常结束!终止"

("#))(*-%+ 色差
(".(*-/#*0-$1+#22*)(+2,3$#)!2#+2%)"
磨削厚度传感器

("+%)&(.$3))#+* 异常电流
("+%)&(.#+,%4*(21 任务异常结束
("+%)&(.5.%6,-2$0()5# 反常辉光放电
("+%)&(.*#)&-+(*-%+ 异常终止
("+%)&(./%.*(5# 异常电压
(")(2-%+ 磨损
(")(2-%+)#2-2*(+$# 耐磨性
(")(2-/#"#.* 砂带
(")(2-/#"#.*5)-+,-+5 砂带磨削#用研
磨带磨光

(")(2-/#$3*%44&($0-+# 砂轮切断机
(")(2-/#,)#22-+560##. 砂轮修整轮
(")(2-/#5)(-+ 磨料粒度
(")(2-/#5)-* 研磨用砂料#铁粒
(")(2-/#.(’’-+560##. 磨料研磨轮
(")3’*$0(+5# 急剧!突然"变化
("2%.3*#($$3)($7 绝对精度
("2%.3*#$(.-")(*-%+ 绝对法校准#绝对
刻度

("2%.3*#$%%),-+(*#2 绝对坐标值
("2%.3*#$%%),-+(*#272*#& 绝对坐标系
("2%.3*#,-&#+2-%+ 绝对尺寸
("2%.3*#,-&#+2-%+(.4($*%) 绝对尺寸
系数

("2%.3*##.#$*)-$(.3+-*2 绝对电单位
("2%.3*##.#$*)%,#’%*#+*-(. 绝对电极

电势

("2%.3*##.#$*)%&(5+#*-$3+-* 绝对电磁
单位

("2%.3*##.#$*)%&#*#) 绝对静电计
("2%.3*##.#$*)%2*(*-$3+-* 绝对静电单位
#("2%.3*#$#))%)%4&#(23)#&#+* $绝
对%测量误差

("2%.3*#5)(/-&#*#) 绝对重力仪
("2%.3*#5)(/-*723)/#7 绝对重力测量
("2%.3*#.#/#. 绝对标准#完全水平
("2%.3*#&#(23)#&#+* 绝对测量
("2%.3*#&#*0%,%4&#(23)#&#+* 绝对
测量法

("2%.3*#&%,#’%2-*-%+-+5 绝 对 定 位
模式

("2%.3*#&%*-%+ 绝对运动
("2%.3*#%),#) 绝对指令
("2%.3*#’(*0 绝对路径
("2%.3*#’#(1 绝对峰值
("2%.3*#’#)&#("-.-*7 绝对导磁率
("2%.3*#’#)&-**-/-*7 绝对介电常数#
电容率

("2%.3*#’%2-*-%+ 绝对位置
("2%.3*#’%*#+*-(. 绝对电势
("2%.3*# ’)#223)#*)(+2,3$#) !2#+2%)"
绝对压力传感器#压力变换器

("2%.3*#’)%5)(&&-+5 绝对编程
("2%.3*#)#4#)#+$#4)(&# 绝对参考系
("2%.3*#)#2%.3*-%+ 绝对分辨率
("2%.3*#2#+2-*-/-*7 绝对灵敏度
("2%.3*#2.-’ 绝对转差率



("2%.3*#2’##,,)%’ 绝对转速降
("2%.3*#2’##,)-2# 绝对转速升
("2%.3*#2’##,/()-(*-%+ 绝对转速变动
("2%.3*#2*("-.-*7 绝对稳定性
("2%.3*#2*("-.-*7%4(.-+#()272*#& 线
性系统的绝对稳定性

("2%.3*#*#)& 绝对项
("2%.3*#*-&# 绝对时间
("2%.3*#/(.3# 绝对值
("2%.3*#/#$*%) 绝对向量
("2%.3*#/#.%$-*7 绝对速度
("2%.3*#/%.*(5#,)%’ 绝对电压降
("2%.3*#/%.*(5#)-2# 绝对电压升
("2%)’*-%&#*#) 吸收光度计#吸收测
定器

("2%)’*-%+"(+, 吸收$光谱%带#吸收
频带

("2%)’*-%+$-)$3-* 吸收电路
("2%)’*-%+$%#44-$-#+* 吸收系数
("2%)’*-%+$%+*)%. 吸收控制
("2%)’*-%+$3))#+* 吸收电流
("2%)’*-%+#,5# 吸收边沿
("2%)’*-%+075)%&#*#) 吸收湿度计
("2%)’*-%+2’#$*)3& 吸收光谱
("2%)’*-%+6(/#&#*#) 吸收式波长计#
波频计

("2%)’*-%+89)(72’#$*)%&#*)7 吸收 !
射线谱法

("2%)’*-/#,-#.#$*)-$ 吸收性电介质#绝
缘体

("2*)($*27&"%. 抽象符号
("2*)($*27+*(: 抽象句法
("2*)($*272*#& 抽象系统
("3+,(+$#2#+2-*-/-*7 丰度灵敏度#浓
度灵敏度#$质谱仪%同位素灵敏度

!;#<(.*#)+(*#$3))#+*$ 交流
!;9!;=>?@ ,-2’.($#&#+* *)(+2,3$#)

交流差动变压器式位移传感器

($$#.#)(*#,5)(’0-$#2$’%)*#!AB$ 图形
加速接!端"口

($$#.#)(*#,*#2* 加速试验
($$#.#)(*#5)(’0-$2’)%$#22%)#!AB$ 图形
加速处理器

($$#.#)(*-+54%)$#$3)/# 加速力曲线
($$#.#)(*-+5)#.(7 启动继电器#加速继
电器

($$#.#)(*-%+(+(.72-2 加速度分析
($$#.#)(*-%+,-(5)(& 加速度图
($$#.#)(*-%+#))%)$%#44-$-#+* 加速度误
差系数

($$#.#)(*-%+2-&3.(*%) 加速度仿真器
($$#.#)(*-%+*)(+2,3$#)!2#+2%)" 加速度
传感器

($$#.#)(*-%+/%.*(5# 启动电压#加 速
电压

($$#.#)(*%) 加 速 器&$汽 车 的%加 速
踏板

($$#.#)(*%)1#7 加速键#快速键
($$#.#)%&#*#) 加速度计#加速表#冲
击加速表#过载传感器!指示器"#载
荷因数表#加速度检波器#机械振动仪

($$#’*(+$#%4*0#&(224-.*#) 滤波器
带宽

($$#’*(+$#*#2*’)%$#,3)# 验收规程
($$#22(3*0%)-*7 访问权限
($$#22$%,# 访问代码#存取代码
($$#22$%+*)%. 访问控制
($$#22$%+*)%..-2* 访问控制列表
($$#22$32*%&#)5(*#6(7 访问客户网关
($$#2243+$*-%+ 访问函数
($$#22.#/#. 访问级别
($$#22%)-#2 辅具
($$#22%)-#2%4*#2*-+5 &($0-+# 样 机
附件

! "#$%&’()
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($$#22%)70(),6()# 附属硬件
($$#22%)7 %4.-&-*#, -+*#)$0(+5#("-.-*7
不完全互换附件

($$#22*-&# 存取时间
($$#223+-* 访问单元#接入单元
($$-,#+*(.#))%) 偶然误差
!;$-)$3-* 交流电路
!;$.-’9%+(&&#*#) 钳形交流电流表
!;$.-’9%+/%.*(&&#*#) 钳形交流电压
电流两用表

!;$%&&3*(*%)&($0-+# 交流换向器
式电机

!;$%&&3*(*%)&%*%) 交流整流子式
电动机

!;$%&&3*(*%)*7’##:$-*#) 交流换向
器式励磁机

!;$%+2*(+**%)C3#-+,3$*-%+&%*%) 交
流恒转矩感应电动机

($$3&3.(*#,#))%) 积累误差
($$3&3.(*#,*-&#,-44#)#+$# 累积时差
($$3&3.(*%) 蓄电器#蓄力器#累加器#
寄存器

($$3&3.(*%)"(**#)7 蓄电池组
($$3&3.(*%)$0()5# 蓄电池充电#蓄能
器增压

($$3&3.(*%),-2$0()5# 蓄电池放电
($$3&3.(*%)-+23.(*%) 蓄电池绝缘子
($$3&3.(*%)’.(*# 蓄电池极板
($$3&3.(*%))(-.$() 有轨电瓶车
($$3&3.(*%))#$*-4-#) 蓄电池$充电%整
流器

($$3&3.(*%))%%& 蓄电池室
($$3&3.(*%)26-*$0 蓄电池开关
($$3&3.(*%)/%.*(5# 蓄电池电压
($$3)($7 精度
($$3)($7$.(22 精度等级
($$3)($7.-&-*4($*%) $保护用电流互

感器的%精度极限因数
($$3)($7%4&#(23)#&#+* 测量精度
($$3)($7%4’%2-*-%+ 位置精度
($$3)($7%420(’# 形状精度
($$3)($7%4*0#6(/#.#+5*0 波长精确度
($$3)($7)(*-+5 精度等级
($$3)($7*%20(’# 形状精度
($$3)(*#,-#$(2*-+5 精密模铸
($$3)(*#5)-+,-+5 精密磨削
($$3)(*#&#(23)#&#+* 精确测量
!;,-2*)-"3*-%+ 交流分布
!;&%*%) 交流电动机
!;&%*%)2’##,)#53.(*-+5272*#& 交流
电机调速系统

($%32*-$(&’.-*3,#.%55#) 声波振幅记
录器

($%32*-$#&-22-%+(+(.72-2272*#& 声发
射分析系统

($%32*-$#&-22-%+,#*#$*-%+272*#& 声发
射检测系统

($%32*-$#&-22-%+,#*#$*%) 声发射检测仪
($%32*-$#&-22-%+’)#(&’.-4-#) 声发射
前置放大器

($%32*-$#&-22-%+’3.2#) 声发射脉冲发
生器

($%32*-$#&-22-%+)(*# 声发射率
($%32*-$#&-22-%+2-5+(.’)%$#22%)!$%+,-9
*-%+#)" 声发射信号处理器

($%32*-$#&-22-%+2%3)$#.%$(*-%+(+,(9
+(.72-2272*#& 声发射源定位及分析
系统

($%32*-$#&-22-%+*#$0+-C3# 声发射技术
($%32*-$#&-22-%+*)(+2,3$#)!2#+2%)" 声
发射传感器

($%32*-$.%55-+5-+2*)3&#+* 声波记录仪
($%32*-$&#&%)7 声存储器#超声波延
迟线存储器

""*%’$(+*



($%32*-$%2$-..(*-%+ 声振荡
($%32*-$)(*-% 声比
($%32*-$)#.#(2#) 声释放器
($%32*-$)#2-2*(+$# 声阻
($%32*-$*0#)&%&#*#) 声学温度计#声
波温度表

($)%22*0#.-+#&%*%) 横向直线电机
($)%22*0#.-+#2*()*#) 横向起动按钮
!;2#)-#2&%*%) 交流串激电动机
!;2#)/%,)-/#272*#& 交流伺服驱动
系统

!;2#)/%&#$0(+-2& 交流伺服机构
!;2#)/%&%*%) 交流伺服电机
!;2#)/%2’##,-+,-$(*-+55#+#)(*%)2#*
交流伺服测速发电机组

!;20(4*5#+#)(*%) 轴传动交流发电机
!;203+*&%*%) 并励!并绕#分激"交
流电动机

($*-%+$3))#+* 动作电流
($*-%+&%,# 激活模式
($*-/(*%) 执行器#激励器
($*-/#$%&’%+#+* 有功!效"部分#活性
组分#作用分量#有源元件

($*-/#$3**-+5#,5# 主切削刃
($*-/#,(*(%"D#$*2 动态数据对象
($*-/##.#$*)-$+#*6%)1 有源电网络
($*-/##+#)57&#*#) 有功电度表
($*-/#’.(*# 活动板
($*-/#’%6#))#.(7 有功功率继电器
($*-/#C3(,)-’%.# 有源四端电路#四端
网络

($*-/#)#&%*#2#+2-+5 主动遥感
($*-/#2#)/#)’(5#2#!EB$ 动态服务器
主页

($*-/#*)(+2,3$#!2#+2%)" 有源传感器#
有源$主动%换能器

($*-/#6-)#2 有效导线

($*-/#F%+# 有效区
($*-/-*79"(2#,$%2*-+5 作业成本制度
($*-/-*7$%#44-$-#+* 放射性系数
($*-/-*7$3)/# 放射性曲线
!;*)(+2&-22-%+ 交流传输
($*3(.$3))#+* 有效电流
($*3(.&(*#)-(.$(.-")(*-%+ 实物校准
($*3(.*-&#%4%"2#)/(*-%+ 实际观测
时间

($*3(.*)(+24%)&(*-%+ )(*-% %4$3))#+*
*)(+24%)&#) 电流互感器的实际变
换系数

($*3(.*)(+24%)&(*-%+ )(*-% %4/%.*(5#
*)(+24%)&#) 变压器实际变换系数

($*3(./(.3#2#+2%) 有效值传感器
($*3(./#.%$-*7&%+-*%)-+5 实 际 速 度
监控

($*3(*# 驱动
($*3(*-+5&%*%) 驱动电动机#伺服马
达!电动机"

($*3(*-+52-5+(. 作用!控制"信号#启
动信号

($*3(*%) 驱动器#执行机构
($*3(*%)2#+2%)-+*#)4($##!EG$ 激励传
感器接口

!;6(**0%3)&#*#) 交流电表
($7$.-$5#+#)(*%) 单极发电机
(,(&(+*-+#,)-.. 金刚合金钻头
(,(’*#) 适配器
(,(’*#)$(), 适配卡
(,(’*#)4.(+5# 连接法兰
(,(’*-/#$%+*)%H#!;$ 自适应控制
(,(’*-/#$%+*)%.272*#& 自适应控制系统
(,(’*-/#$%+*)%.6-*0$%+2*)(-+*#!;;$
有约束自适应控制

(,(’*-/#$%+*)%.6-*0%’*-&-F(*-%+#!;I$
优化自适应控制

# "*%’$(+*



(,(’*-/#,-5-*(.’3.2#$%,# &%,3.(*-%+
自适应数字脉冲编码调制

(,(’*-/#2(&’.-+5 自适应采样#最适
取样

(,(’*-/#*#.#&#*#)-+5272*#& 自适应遥
测系统

!%,*%-.)/()/ 模拟’数字转换器
(,,(’)-+*#) 添加打印机#新增印
表机

(,,#,$-)$3-* 加法电路
(,,#+,3& 齿顶高
(,,#+,3&$-)$.# 齿顶圆
(,,#)23"*)($*#) 加减器
(,,-+5(’%2*$%&&(+, 增加一个后置
命令

(,,-+5#.#&#+* 加法元件
(,,-+5+#*6%)1 加法网络
(,,-*-%+(.$3))#+* 附加电流
(,,-*-%+$0()5# 补充充电
(,,-*-/#’%.()-*7 附加极性
(,,.3")-$(*-+5%-. 加润滑油
(,,&%,# 添加模式
(,,’.%*2*7.#*(".# 添加打印样式表
(,,’3.2# 加法脉冲
(,,)#22 地址
(,,)#22"32 地址总线
(,,)#22"32$%+*)%. 地址总线控制
(,,)#22$%+2*(+* 地址常数
(,,)#22-+5 寻址#选择#选址
(,,)#22.#22-+2*)3$*-%+ 无地址指令
(,,)#22&()1 地址符号
(,,)#22)#5-2*#) 地址寄存器
(,,)#22)#2%.3*-%+’)%*%$%.#!JB$ 地址
解析协议

(,,)#22*)(+2-*-%+*(".##!@@$ 地 址 转
换表

(,D($#+*$%-. 连接线圈

(,D%-+*-+54.(+12 共轭齿廓
(,D%-+*%’#)(*%) 伴随算子
(,D32*("-.-*7 可调整性#适应性
(,D32*(".#(3*%*)(+24%)&#) 可调自耦变
压器

(,D32*(".#$(’($-*%) 可变电容器
(,D32*(".#$()"-,#4.%(*-+5)#(&#) 可调
硬质合金浮动铰刀

(,D32*(".#$(2*-)%+’.(+# 可调铸铁刨
(,D32*(".#$#+*#)(35#) 可 调 中 心 螺
旋钻

(,D32*(".#$%+2*(+*2’##,&%*%) 可调
恒速电动机

(,D32*(".#$%+*($* 可调触点
(,D32*(".#4)#C3#+$7#.#$*)-$,)-/# 可调
频率电驱动

(,D32*(".#5#()20(/-+5$3**#) 可调剃
齿刀

(,D32*(".#0(+,)#(&#) 可调手用铰刀
(,D32*(".#0%%12’(++#) 活动钩形扳手
(,D32*(".#G?5(35# 可调内径量规
(,D32*(".#-+,3$*(+$# 可调电感
(,D32*(".#-+,3$*(+$#$%-. 可 调 电 感
线圈

(,D32*(".#&-..-+5$3**#)".(+1 可调式
铣刀盘

(,D32*(".#’#,#2*(. 可调支座
(,D32*(".#’.-#)2 可调手钳
(,D32*(".#)#(&#) 可调铰刀
(,D32*(".#)#(&-+5*%%. 可调铰孔刀具
(,D32*(".#)#2-2*(+$# 可调电阻
(,D32*(".#)#2-2*%) 可变电阻器
(,D32*(".#)%*()7$%+,3$*-+5&(5+#*-$D-5
可调式旋转磁力夹具

(,D32*(".#)%3+,2’.-*,-#6-*0(,D32*-+5
2$)#6 带调整螺钉的可调式圆板牙

(,D32*(".#2-+#$%+,3$*-+5 &(5+#*-$D-5
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可调式正弦磁力卡具

(,D32*(".#2’(++#) 活扳子#活动扳手
(,D32*(".#2’##,&%*%)#2$ 调速电动机
(,D32*(".#*(’6)#+$0 可调丝锥扳手
(,D32*(".#*%%. 可调刀具
(,D32*(".#*%%.-+5 可调工艺装备
(,D32*(".#*)(+24%)&#) 可调变压器
(,D32*(".#*)-(+5.# 活动三角尺
(,D32*(".#*)72C3()# 可调曲尺#检验
角尺

(,D32*(".#*3)+-+50#(, 可调车削头
!刀架"

(,D32*(".#/%.*(5#,-/-,#) 可调电压分
压器

(,D32*(".#/%.*(5#272*#& 可调电压系统
(,D32*()#(4-.. 调整区域填充
(,D32*-+5/%.*(5# 调节电压#调制电压
(,D32*&#+*$3)/# 缓和!过渡#调制"
曲线

(,D32*&#+*)(+5# 调节范围#调制范围
(,D32*)#5-2*#) 调整寄存器
!?=K#(3*%,#21.-$#+2# &(+(5#)$(39
*%,#21 许可管理器

(,&-+-2*)(*-%+,-(.%5"%: 管理对话框
(,&-+-2*)(*%) 网络管理员#网管员
(,&-22-".##))%) 容许误差
(,&-22-".#-+*#))3’*-+5$3))#+* 容许中
断电流

(,&-**(+$# 导纳
(,&-**(+$#&%,3.(*-%+ 导纳调制
(,/(+$#(+5.# 超前角
(,/(+$#,$%+4-53)(*-%+(+,’%6#)-+*#)9
4($# 高级配置和电源接口

(,/(+$#,,3(.-+9.-+# &#&%)7 &%,3.#2
高级双重内嵌式内存模块

(,/(+$#,&(+34($*3)-+5*#$0+%.%57#!K@$
先进制造技术

(,/(+$#,’%6#)&(+(5#&#+*#!BK$ 高
级电源管理

(,/(+$#, ’)%5)(&&(".#-+*#))3’*$%+9
*)%..#) 高级可编程中断控制器

(,/(+$#,E;EG’)%5)(&&-+5-+*#)4($##!E9
BG$ 高级"#"$可编程接口

(,/(+$#,2#*3’6-F(), 高级设置向导
(,/(+$#,2-5+(.’)%$#22-+5 高级信号
处理

(#)-(."()#.-+# 架空裸线
(#)-(.$(".# 架空电缆
(#)-(.$(".#.-+# 架空电缆线路
(#)-(.$%+,3$*%) 架空线#明线
(#)-(./-#6 鸟瞰视图
(#)-(.6-)# 天线架空线
(44-+#$(.-")(*-%+ 仿射校准#关系校正
(5#0(),#+-+5 时效硬化#老化变硬
(5#-+5 时效处理
(5#+**)(+2&-22-%+’)%*%$%.#!@B$ 代理
程序传输协议

!A>E#<(3*%&(*#,53-,#,/#0-$.#2729
*#&$ 自动导向小车系统
!G#<()*-4-$-(.-+*#..-5#+$#$ 人工智能
(-)".(2*$-)$3-*")#(1#) 空气吹弧断
路器

(-)".(2**)(+24%)&(*%) 风冷式变压器
(-)$(’($-*%) 空气电容器
(-)$#.. 气囊#气胞
(-)$03$1 气动卡盘
(-)$-)$3-*")#(1#) 气动$电路%断路器
(-)$.(&’ 气动夹具
(-)$.(&’-+54-:*3)# 气动夹具
(-)$%+,#+2#) 空 气 冷 凝 器#空 气 电
容器

(-)$%%.#,*)(+24%)&#) 气冷式变压器
(-)$%%.-+5 空冷
(-)$%)#$%-. 空心线圈

% "01’$("#&)

此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



(-)$%)#-+,3$*(+$# 空心电感线圈
(-),-#.#$*)-$ 空气电介质
(-)9,)-/#+0(&&#),)-.. 气动风钻#冲
击式钻机#凿岩机#锤钻

(-)5(’$%-. 气隙线圈
(-)95(’4.3:,-2*)-"3*-%+ 气隙磁通分布
(-)5(’-+,3$*(+$# 气隙电感线圈
(-)5(’.-+#%44%)$# 气隙磁力线
(-)0(),#+-+5 空气淬火!硬化"

(-)-+23.(*#,*#)&-+(."%: 空气绝缘接
线盒

(-)-+23.(*-%+ 空气绝缘
(-)’(*#+*-+5 空气淬火#风冷
(-)’#)&#("-.-*7*#2* 透气度测定仪
(-)’-’# 通风管# 空气管
(-)’)#223)#26-*$0 空气压力开关
(-)2$)#6,)-/#) 气动螺丝刀
(-)2’($#$(".# 空间电缆
(-)2’)-+5 空气弹簧
(-)*)(+24%)&#) 空气变压器
(-)/(./# 气阀
(-)/#+*/(./# 气动调压阀#排气阀
(.()& 警报
(.()&,#/-$# 报警装置
(.()&,-2’.(7 报警显示
(.()&+3&"#) 报警号
(.()&)#.(7 报警信号继电器
(.5%)-*0& 算法
(.5%)-*0&-$.(+53(5# 算法语言
(.5%)-*0&-$)%3*-+# 演算程序
(.-(2-+5 锯齿化
(.-5+ 找中$心%#对准#校直
(.-5+#,,-&#+2-%+ 对齐标注尺寸
(.-5+-+5 对准#定心#校直
(.-5+-+5"() 定 心 棒#调 心 棒#调 心
销钉

(.-5+-+50%.# 定位孔

(.-5+-+51#7 校准键#定位键
(.-5+-+5’-+ 定位销#定心棒#调心棒#
调心销钉

(.-5+&#+* 对准#调准#对中心
(.-5+&#+*D-5 调准夹具#调节架#调节
夹具

(.1(.-+#($$3&3.(*%) 碱性蓄电池
(.1(.-+#"(**#)7 碱性电池
(.1(.-+#2*%)(5#"(**#)7 碱性蓄电池
!..#+1#7 艾伦内六角扳手
!..#+2$)#6 六角头螺栓
!..#+6)#+$0 通用扳手
(..-+23.(*#,26-*$0 绝缘开关
(..%$(*# 分配#分派
(..%6(".#(&%3+*%43+"(.(+$# 许用不
平衡量

(..%6(".#$3))#+* 容许电流
(..%6(".##))%) 容许误差
(..%6(".#.%(, 容许负载
(..%6(".#’)#223)#(+5.# 许用压力角
(..%6(".#2*)#22 许用应力
(..%6(".#*#&’#)(*3)# 容许温度
(..%6(".#/%.*(5# 容许电压
(..%6(+$#4%)&($0-+-+5 加工余量
(..%6#,-+$)#&#+* 容许增量
(..%7#,$(2*-)%+ 合金铸铁
(..%7#,*)(+2-2*%) 合金晶体管
(..%7D3+$*-%+ 合金结
(..%7D3+$*-%+*)(+2-2*%) 合金结晶体管
(..%72*##.".(,# 合金钢刀片
(..%72*##.$3**#) 合金钢刀具
(..%7*%%.2*##. 合金工具钢
(..%7*%%.2*##."-* 合金工具钢车刀#合
金钢刀头#合金钢钻头

(.’0(+3&#)-$ 字母数字的#字母与数
字构成的

(.’0(+3&#)-$1#7"%(), 字母数字键盘
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(.*#)+(*#$0()5# 交变电荷
(.*#)+(*#-+*#)-%)(+5.#2 同位角
(.*#)+(*#’(*0 并联通路
(.*#)+(*#*%%*02.%*&-..-+5$3**#) 交错
齿槽铣刀

(.*#)+(*-+5$%&’%+#+* 交流分量
(.*#)+(*-+5$3))#+*(&’.-4-#) 交 流 放
大器

(.*#)+(*-+5$3))#+*()$ 交流电弧
(.*#)+(*-+5$3))#+*"(.(+$#) 交 流 平
衡器

(.*#)+(*-+5$3))#+*")-,5# 交流电桥
(.*#)+(*-+5$3))#+*$-)$3-* 交流电路
(.*#)+(*-+5$3))#+*$%-. 交流线圈
(.*#)+(*-+54.3: 交变通量
(.*#)+(*%) 交流发电机
(.*#)+(*%)4-#.,/%.*(5# 交流发电机磁
场电压

(.*-&#*#) 高度计
(.*-*3,#(+5.# 高度角
(.*-*3,#&#*#) 测高仪
(.3&-+-3&(..%7 铝合金
(.3&-+3&20#(*0#,$(".# 铝包电缆
!K !#<(5-.#&(+34($*3)-+5$敏捷制
造#"#<(&’.-*3,#&%,3.(*-%+$幅值
调制#调幅

(&"-#+*$%.%) 环境色#环境颜色
(&"-#+*.-50* 环境光#环境光源
!&#)-$(+!$(,#&7%4E$-#+$# 美国科
学院

!&#)-$(+!22%$-(*-%+4%)!)*-4-$-(.G+*#.9
.-5#+$# 美国人工智能协会
!&#)-$(+!22%$-(*-%+%4L+5-+##)2 美
国工程师协会

!&#)-$(+!22%$-(*-%+%4K-$)%’)%$#22%)
L+5-+##)2 美 国 微 处 理 器 工 程 师
协会

!&#)-$(+ !3*%&(*-$ ;%+*)%. ;%3+$-.
美国自动控制委员会

!&#)-$(+M3)#(3%4E*(+,(),2 美国标
准局

!&#)-$(+L.#$*)%+-$(.E%$-#*7 美国电
子学会

!&#)-$(+L.#$*)%+-$!22%$-(*-%+ 美国
电子协会

!&#)-$(+ L+5-+##)-+5 E*(+,(),2 ;%&9
&-**## 美国工程标准委员会

!&#)-$(+G+2*-*3*#%4L.#$*)-$(.(+,L.#$9
*)%+-$L+5-+##)2#!GLLL$ 美国电气
与电子工程师协会

!&#)-$(+ N(*-%+(. E*(+,(), G+2*-*3*#
#!NEG$ 美国国家标准协会#美国国
家标准局

(&&#*#) 安培计#电流表
(&%)*-22#3) 阻尼器#减震器
(&%)*-22#3)6-+,-+5 阻尼绕组
(&%3+*%43+"(.(+$# 不平衡量
(&%3+*%43+"(.(+$#-+,-$(*%) 不平衡
量指示器

(&’#)(5# 安培数
(&’#)#$%+,3$*%) 安培导体
(&’#)#0%3) 安培小时
(&’#)#0%3)$(’($-*7 安培小时容量
(&’#)#0%3)&#*#) 安培小时表
(&’#)#&#*#) 安培表#电流计
(&’#)#2#$%+, 安培秒
(&’#)#&2.(6 安培定律
(&’#)#&2)-50*0(+,#,2$)#6)3.# 安培
右手螺旋定则

(&’#)#*3)+2 安$培%匝$数%

(&’#)#6-+,-+5 安$培%匝$数%

(&’0%*#)-$#.#$*)%.7*# 两性电解液
(&’.-,7+# 电机放大器!调压装置"

(&’.-4-$(*-%+$%+2*(+* 放大系数

’ "&()/-"()



(&’.-4-$(*-%+,#5)## 放大率
(&’.-4-$(*-%+4($*%) 放大系数
(&’.-4-#) 放大器
(&’.-4-#)$(.-")(*-%+ 放大器校准
(&’.-47-+5$-)$3-* 放大电路
(&’.-47-+5#.#&#+* 放大环节
(&’.-*3,# 振幅
(&’.-*3,#(+%&(.7 振幅异常
(&’.-*3,#$(.-")(*-%+ 幅度定标!校准"

(&’.-*3,#$0()($*#)-2*-$ 幅值特性
(&’.-*3,#$%+*)%. 振幅控制
(&’.-*3,#,(&’-+54($*%) 振 幅 衰 减
因子

(&’.-*3,#,#.(7 幅值延迟
(&’.-*3,#,#*#$*%)&%,3.# 振幅检测模块
(&’.-*3,#,-2*%)*-%+$0()($*#)-2*-$ 振
幅失真特性

(&’.-*3,#,-2*%)*-%+4($*%) 振幅失真
因子

(&’.-*3,##))%) 振幅误差
(&’.-*3,#4(,-+5 振幅衰减
(&’.-*3,#4)#C3#+$7$0()($*#)-2*-$2 幅
频特性

(&’.-*3,#.(5 振幅滞后
(&’.-*3,#.%$32 幅值轨迹
(&’.-*3,#&()5-+ 幅值极限
(&’.-*3,#&%,3.(*#,%2$-..(*-%+2 调 幅
振动

(&’.-*3,#&%,3.(*-%+#!K$ 调幅
(&’.-*3,#%4,(&’#,%2$-..(*-%+2 有阻
尼振幅

(&’.-*3,#%44%)$#,%2$-..(*-%+2 强迫振
动振幅

(&’.-*3,#%44)##%2$-..(*-%+2 自由振动
振幅

(&’.-*3,#%40()&%+-$%2$-..(*-%+2 简
谐振动振幅

(&’.-*3,#%4%2$-..(*-%+ 振动幅值
(&’.-*3,#%42-5+(. 信号幅值
(&’.-*3,#%4/-")(*-%+ 振幅
(&’.-*3,#’0(2#$0()($*#)-2*-$ 幅值相
位特性

(&’.-*3,#9’0(2##))%) 幅相误差
(&’.-*3,#)(*-% 振幅比
(&’.-*3,#)(*-%9’0(2#,-44#)#+$#-+2*)39
&#+* 振幅比%相位差仪

(&’.-*3,#)#2%+(+$# 振幅谐振
(&’.-*3,#)#2’%+2# 幅值响应#振幅特
性曲线

(+(.%5$0(++#. 模拟通道
(+(.%5$%&&3+-$(*-%+2 模拟通信
(+(.%5$%&’()(*%) 模拟比较器!电路"

(+(.%5$%+*)%. 模拟控制
(+(.%5$%+*)%..#) 模拟控制器
(+(.%5,(*( 模拟数据
(+(.%5,(*()#$%),#) 模拟数据记录器
(+(.%5,(*(*)(+2&-22-%+ 模 拟 数 据
传输

(+(.%5,-5-*(.$%+*)%. 模拟数字控制
(+(.%5,-5-*(.2-&3.(*-%+ 模 $拟%%数
$字%混合仿真

(+(.%5,-5-*(.26-*$0 模拟数字开关
(+(.%5,-2*)-"3*%) 模拟量分配器
(+(.%5,-/-,#) 模拟除法器
(+(.%5#.#$*)%+-$-+*#5)(*-%+ 模拟电子
积分

(+(.%5#.#$*)%+-$2*#$0+%.%57 模拟电子
技术

(+(.%5#C3-’&#+* 模拟装置
(+(.%54-.*#) 模拟$信号%滤波器
(+(.%5-+,-$(*%) 模拟指示器
(+(.%5-+4%)&(*-%+ 模拟信息
(+(.%5-+’3* 模拟输入#电压输入
(+(.%5-+*#5)(*#,$-)$3-* 模拟集成电路
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(+(.%5-+*#5)(*-%+ 模拟积分
(+(.%5-+*#5)(*%) 模拟积分器
(+(.%5-+*#)’%.(*-%+ 相似内插法#类比
插值法

(+(.%5.-+# 模拟线路
(+(.%5&%,#,#/-$# 模拟装置
(+(.%5&3.*-’.-#) 模拟乘法器
(+(.%5%3*’3* 模拟输出
(+(.%5’-$*3)# 模拟图像
(+(.%5)#’)#2#+*(*-%+ 模拟表示法
(+(.%52(&’.# 模拟信号取样
(+(.%52(&’.-+5 模拟采样#相似采样
(+(.%520-4*)#5-2*#) 模拟移位寄存器
(+(.%52-5+(.#2$ 模拟信号
(+(.%52-&3.(*-%+ 模拟仿真#连续过程
的仿真#类比模拟

(+(.%5272*#& 模拟系统
(+(.%5*#.#&#*#) 模拟遥测计!仪"

(+(.%5*#.#&#*#)-+5272*#& 模拟遥测系统
(+(.%59*%9,-5-*(.$%+/#)2-%+($$3)($7 模%
数!&’’"转换精确度

(+(.%59*%9,-5-*(.$%+/#)2-%+)(*# 模%数
!&’’"转换速度

(+(.%5*%,-5-*(.$%+/#)*#) 模数转换器
(+(.%5*)(+2,3$#)!2#+2%)" 模拟传感器
(+(.%53#&#(23)-+5-+2*)3&#+* 模拟式
测量仪表

(+(.%5/-,#%"(+,6-,*0 模拟视频带宽
(+(.%56(/#4%)& 模拟波形
(+(.72-2%4&#$0(+-2& 机构分析
(+(.7*-$(.,#2-5+ 解析设计
(+(.7*-$(.&#*0%, 分析法#解析法
(+(.7F#*%%.’(*0 分析刀具轨迹
(+$0%)’-+ 锚钉#锚销
(+#)%-,"()%&#*#) 空盒气压表!计"

(+5.#(-),)-.. 弯头气钻
(+5.#"() 角钢

(+5.#".%$15(35# 量角规#角度块规
(+5.#")($1#*2 角形托架
(+5.#$3**#) 角度铣刀#圆锥指形铣刀
(+5.#$3**-+5*%%. 倒角铣刀
(+5.#-)%+")($1#* 角铁支架#角铁托架
(+5.#&-..-+5$3**#) 角度铣刀
(+5.#%4$%+*($* 包角#接触角
(+5.#2$)(’#) 角度刮刀
(+5.#2$)#6,)-/#) 角形螺丝刀#角形
螺丝起子

(+5.#2#+2%) 角度传感器
(+5.#2#**-+52$(.# 角度标尺
(+5.#*%.#)(+$# 角度公差
(+5.#*)(+2,3$#)!2#+2%)" 角度传感器
(+5.#6#.,-+5 角焊
(+53.()($$#.#)(*-%+ 角加速度
(+53.()($$#.#)(*-%+*)(+2,3$#)!2#+2%)"
角加速度传感器

(+53.()"-* 角钻
(+53.()"-*2*%$1 弯把手摇钻钻柄
(+53.()$%+*($*"(.."#()-+5 角接触球
轴承

(+53.()$%+*($*"#()-+5 角接触轴承
(+53.()$%+*($*)(,-(."#()-+5 角接触
向心轴承

(+53.()$%+*($**0)32*"#()-+5 角接触
推力轴承

(+53.()$%%),-+(*# 角坐标
(+53.(),#/-(*-%+ 角$度%偏差
(+53.(),-&#+2-%+ 角度标注
(+53.(),-2’.($#&#+* 角位移
(+53.(),-2’.($#&#+*5)(*-+5 角位 移
光栅

(+53.()#+$%,#) 角度编码器
(+53.()4)#C3#+$7 角频率
(+53.()&%&#+* 角动量#转动力矩
(+53.()&%&#+*3& 角动量

)* "-"&%5



(+53.()&%*-%+ 角运动
(+53.()%2$-..(*-%+2 角振动
(+53.()’0(2#,-44#)#+$# 角相位差
(+53.()’-+ 锥销
(+53.())#(&#) 斜角铰刀
(+53.())#2%.3*-%+ 角度分辨率
(+53.()2#+2-*-/-*7 角灵敏度
(+53.()*%%.’(*02 斜角刀具轨迹
(+53.()3+-* 角度单位
(+53.()/#.%$-*7 角速度
(+53.()/#.%$-*7)(*-% 角速度比
(+53.()/#.%$-*7*)(+2,3$#)!2#+2%)" 角
速度传感器

(+-&(*#*%%.’(*0 动态模拟刀具轨迹
(+-&(*-%+2’##, 动态模拟速度
(+-2%*)%’-$$%+,3$*%) 各向异性导体
(+-2%*)%’-$,-#.#$*)-$ 各向异性电介质
(++#(. 退火
(++#(.#,(.3&-+3&6-)# 退火铝线#软
铝线

(++#(.#,$%’’#)6-)# 软铜线
(++#(.#,6-)# 退火线
(++3.()(35#) 环形螺旋钻
(++3.()"-* 环形钻
(++3.()#.#$*)%&(5+#* 环形电磁铁
(++3.()5(’ 环形缝隙
(++3.()2’)-+5 环形弹簧
(++3+$-(*%) 信号器#报警器
(+%,#"(**#)7 阳极电池
(+%,#$-)$3-* 阳极电路
(+%,#$3))#+* 阳极电流
(+%,#,()12’($# 阳极暗区
(+%,#,)%’ 阳极电压降
(+%,##44#$* 阳极效应
(+%,#4(.. 阳极电压降
(+%,#.(7#) 阳极溶层
(+%,#’.(*# 阳极板

(+%.7*# 阳极$电解%液
(+%+7&%32".%$1 无名块#匿名图块
(+%+7&%329%+.7.%5-+2 仅限匿名登录
(+26#)2-5+(. 响应信号
(+*#++(.#(,-+ 天线引入线
(+*#++(+%-2# 天线噪声
(+*#++(’%6#) 天线功率
(+*#++(*%6#) 天线塔
(+*#++(*3+-+5$%-. 天线调谐圈
(+*-9(.-(2-+5 反走样#消除锯齿
(+*-$-’(*%)7(+(.72-2 预测分析
(+*-$%-+$-,#+$#(+(.7F#) 非一致分析
器#异门分析器

(+*-$%-+$-,#+$#$-)$3-* 异门电路
(+*-9$%3’.-+5"-94)#C3#+$7-+,3$#,’%.()-9
F(*-%+-+2*)3&#+* 抗耦双频激电仪

(+*-94)-$*-%+C3(.-*7 抗摩性
(+*-5.()#(+*-2*(*-$$%(* 防强光(防静
电涂层

(+*-03+*$-)$3-* 阻尼电路#稳定电路#
防振电路#反搜索电路

(+*-03+**)(+24%)&(*%) 防 谐 振 变 压
器#阻尼变量!压"器

(+*--+,3$*-%++#*6%)1 抗电磁感应网络
(+*-D(& 抗干扰
(+*-D(&&-+5("-.-*7 反!抗"干扰能力
(+*-D(&&-+5$-)$3-* 抗干扰电路#抗扰
电路

(+*-&(5+#*-$(..%7 防磁合金
(+*-&(5+#*-$20-#., 防磁屏蔽
(+*-9&(5+#*-F#,/()-2*%) 抗磁变阻器
(+*-+%-2# 抗噪声的
(+*-’0(2# 反相位
(+*-)#2%+(+$# 并联谐振#反谐振
(+*-)#2%+(+$#4)#C3#+$7 反谐振频率#
并联谐振频率

(+*-)#2%+(+$#’%-+* 反谐振点

**"-(+/)$%-"-*)



(+*-)#2%+(+*$-)$3-* 反谐振电路
(+*-9/-)322%4*6()# 反病毒软件
(+/-. 铁砧
(’#)-%,-$$-)$3-* 非周期电路#非周期
振荡电路

(’#)-%,-$$%&’%+#+* 非周期性分量
(’#)-%,-$#:’%+#+*-(.2-5+(. 非周期指
数信号

(’#)-%,-$%2$-..(*-%+ 非周期性振荡
(’#)-%,-$2’##,4.3$*3(*-%+ 非周期性速
度波动

(’#)-%,-$/-")(*-%+ 非周期性振动
(’’()#+*$(’($-*7 表观电容
(’’()#+*#44-$-#+$7 视在效率
(’’()#+*#+#)57 表观能量
(’’()#+*-&’#,(+$# 表观阻抗
(’’()#+*-+*#)2#$*-%+2 外观交点
(’’()#+*’%6#) 视在功率
(’’()#+*)#.3$*(+$# 视在磁阻#表观磁阻
(’’()#+*)#2-2*(+$# 表观电阻#视在电阻
(’’#+,#,*#:*($*-/# 激活附加文本
(’’.-(+$# 用具#装置#设备
(’’.-(+$#&%*%) 工具用电动机
(’’.-(+$#2 电气用具
(’’.-$(*-%+ 应用程序#应用软件
(’’.-$(*-%+$%+4-53)(*-%+($$#22’)%*%$%.
应用软件配置访问协议

(’’.-$(*-%+$%+*)%. 应用软件控制
(’’.-$(*-%+,#/#.%’&#+*2%.3*-%+2 应用
软件开发解决方案

(’’.-$(*-%+,#/#.%’&#+*272*#& 应用软
件开发系统

(’’.-$(*-%+4($*%) 工况系数
(’’.-$(*-%+1#7 授权申请号#应用程
式码

(’’.-$(*-%+%42-+5.#9$0-’$%&’3*#) 单
片机应用

(’’.-$(*-%+’)%5)(&&-+5-+*#)4($# 应
用程序接口#应用程序界面

(’’.-$(*-%+)%%* 应用程序根目录
(’’.-$(*-%+2$%’# 应用范围
(’’.-$(*-%+2#)/-$#2 应用服务
(’’.-$(*-%+2%4*6()# 应用软件
(’’.-#,#.#$*)%&%*-/#4%)$# 外加电动势
(’’.-#,4%)$# 作用力
(’’.-#,/%.*(5# 外加电压
(’’)%($0 步骤#通路
(’’)%($0.-50* 接近信号灯
(’’)%($0.%$1-+5 接近锁定
(’’)%($0&()1#) 趋近标记
(’)%+ 挡板
!B@#<(3*%&(*-$(..7’)%5)(&&#,*%%.$
自动编程语言

()"-*)()743+$*-%+5#+#)(*%) 任意函数
发生器

()"%) 刀杆#心轴#柄轴#辊轴
()"%)24%)20#..)#(&#)2(+,20#..,)-..2
套式铰刀和套式扩孔钻用心轴

()$")#(1-+5 断弧
()$$03*# 电弧隔板#熄弧沟
()$$%+*)%.,#/-$# 灭弧装置
()$$3))#+* 电弧电流
()$$3**-+5 电弧切割
()$,-2$0()5# 电弧放电
()$,-2$0()5#) 电弧放电器
()$,)%’ 电弧电压降
()$,3)(*-%+ 电弧持续时间
()$#+#)57 电弧能量
()$#:*-+$*-%+ 灭弧
()$#:*-+53-20$0(&"#) 灭弧室
()$#:*-+53-20#) 灭弧器
!)$0-&#,#26%)& 阿基米德蜗杆
()$0-*#$*3)# 体系结构#架构
()$0-*#$*3)#".%$1,-(5)(& 体系结构

!* "-(+/)$%-"-(
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