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第二十二章 操作件

1 操纵装里

    图4.22-1所示为使齿轮换挡的操纵装置。转动

手柄4通过手柄轴5使摆杆2摆动，再通过滑块1使换

挡齿轮移动.用钢球7定位，定位窝制于淬硬的钢制

座圈8(为了耐磨)上.定位窝有三角槽及锥形窝两种

形式(图中为锥形窝)，顶角一般取为90:定位力可
通过弹簧进行调整。设计时尺寸a应>(1-2)。二。

这种定位装置制造简易，且使用方便，常用于滑移

轴向力不大的场合。若用于立轴上的移动件定位，

则可靠性较差。
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                          图 4.22-1操纵装置示例

I一滑块;2一摆杆;3一销轴;4一手柄，5一手柄轴:6-销;7一定位钢球，
                          8一定位窝座圈;9-箱体

    带齿轮齿条的操纵装置如图4.22-2所示，其中

摆杆制成扇形齿轮G，与拨叉3上的齿条5啮合，3在

拨叉轴4上移动.为避免自锁，拨叉工作面至轴心

距离y应小于导向长度I。设计时，常取I,>,( 1 .2-

I . 5)dl , D,二(1.6-1 .8)d,。为改进因偏转力矩而

使移动力较大的情况，可用弧形拨叉，如图4.22-
3所示。因拨动力大致通过移动件轴线，故偏转力

矩小。但移动件回转时与拨叉工作面间的摩擦面积

大，会使发热量增大.如摆杆距安装手柄的箱壁较

云，手柄轴应采用双支承，如图4.22-3所示。

    图4.22-4所示为CM6125车床进给操纵装置，采
用直拉式手柄I，手柄开有定位槽，拉动手柄即使

齿轮移动.如图4.22-5所示，可在移动轴上作出定

位窝，操纵其手柄即可使该轴移动。当要求定位力

较大时，可采用其他定位方式，如锥销定位、柱销

定位、端齿定位等，如图4.22-6-4.22-8所示.

    在操纵装置中，有的需具有互锁功能，如图4.22

-6所示的摆动锁块和图4.22-9所示的锁销1。标明所

处工作位置的指示器如图4,22-10所示。
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于 一=

习‘
图 4.22-2 带齿轮齿条的操纵装置

I-轴。2-淆移齿轮、a-拨叉，4-拨叉轴: 5-齿条;6一扇形齿轮，7一手柄轴，8-手柄，卜 箱体

图4.22-3 利用弧形拨叉拨动滑移齿轮

淤洲‘
IF二鱼翌

图如22-4 CM6125车床进给操纵装置
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图 4. 22-5 移动轴上的定位装置

.瞪骤
A向

协向

图 4,22-6 定位手柄 OB1344-73)中采用锥销定位

图 4,22-7   !}转把手中采用柱销定位
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，’价

澎

杯

图 4.22-8 端齿定位

图 4.22-9 锁销使两手柄不能同时摆动

鬓
P5J之了

图 4.22-1。 无级变速器带指针的操纵装置

2 标准操作件
    各种标准操作件分别见表4.22-1-4.22-32}
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注:① 材料:35. Q235.

    ② 表面处理:喷砂镀铬(PS/D - Cr)，镀铭抛光(D-L}Cr)，氧化(H-Y).
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表 4.22-3 直手柄(摘自GB 4141.3-84) 劝 拍
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标记示例，

喷砂镀铬:手柄6X63XID GB4141-3-84

喷砂镀铭:手柄BM 6X63 GB4141.3-84

邪

35

人型

B型

d=3

d}=M6

L二63

人=63

10 材料
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每件质量
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M4 40 2.5 0.010

士0.006 M5 50 10 10 3.5

M6 63 8 {10 12 12 10
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0.032

mg 80 10 }12 16 14 13 10 5.5 16

士0.007
0.065

一 0.220

10 mio

12 M12

士0.009

16 M16

20 土0.0101 M20

101州16 } 20 } 16 } 16 }_ 12阵阵一 'o 1-11卜}0.125
1251‘“}20}25}18}2叫16}”}6} { }25} 13} }0.260
一I-一一 I--卜{一 }一}10 1 8卜}一 }一07   10.2701--一
AD I ZO } 25 }, 32 } 25 } 25 } 20一州牛阵}32 阵一一0.510一
200匕{.一兰40巴.32 } 25   1_   16j   10   1   12」10   1   40   1   21}一}.3301   1.078

注。① 材料:35; Q235.

    卿  表面处理:喷砂镀铭(PS/D - Cr)，镀铬抛光(D -L$Cr);氧化(H·Y).
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表 4.22-4 转动小手柄(摘自GB4141-4}84) M r.n

. .硒目团.. ‘ 户 .田，“ ‘脚..曰神口 ‘.r. 凡，‘、.j‘.‘....‘ ，...，..曰‘.r‘， 闷~ ~ 门......，‘.脚曰.，目田......，，口...切 曰~ ~ 川切，..，‘.一 一 ~ ~ ~ 阅 一 曰..口......................口....

标记示例:

          落一 黔可
卜一牛一二一〕

d=M8 L二40，材料 35 氧化

手柄Mg X 40   GB 4141-4-84

d二Mg L=40,材料塑料:

手柄M8 x +0-塑 CTB 4141,4-84
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v二广
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商110. - 0.050}二万.一丁二丁一
一’6’‘一 6.160一。·’。90.057

往:零件I手柄套的材料可用35钢、Q235(表面氧化fl-Y), ZI,1,02(表面阳极氧化D-Y)或塑料(推荐用增强酚醛塑
    料，也允许采用不低于其性能的其他塑料制造)，

    零件2螺钉的材料用35钢(表面氧化)。
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表4.22-5转动手柄(摘自GB4141.5-14)
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续表

1,

其余丫

咭

零件3

标记示例:

        d=M6

        d= MB

L-50材料 35 喷砂镀铬:手柄M6X50 GB4141.5-84

L二50 材料  塑料:手柄M6X5D-塑 GB4141.5-84
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分 ‘ .自 . .曰 . .， . .. .. .

注:① 材料:35; Q235;塑料;65Mn,其巾手柄套用35钢或塑料 (增强酚醛塑料或尼龙).

    ③ 表面处理:喷砂镀铬 (PS/D-Cr);镀铬抛光(D -L?Cr);氧化(H-Y),

    ③ 零件3(材料65mn)热处理;HRC42.
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