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前  言

本书根据房屋建筑工程专业教学计划和该专业的《建筑施工机械》课程教学大纲编写而

成。

施工机械是建筑企业必不可少的物质技术基础 ,是构成生产力的重要因素。它对减轻体

力劳动 ,提高生产效率 ,加快施工进度 ,保证工程质量起着重要的作用。随着建筑机械化的发

展 ,各种建筑施工机械越来越广泛地用于建筑施工现场。了解和熟悉各种建筑施工机械的类

型、构造、工作原理 ,并正确选用和管理 ,是对房屋建筑工程专业人员的基本要求。

本书按“机械基础—建筑施工机械—建筑机械设备管理”的体系编写。全书共 11 章 ,其中

第一章至第五章为机械基础部分 ,主要内容包括常用机构、机械传动、螺纹连接、轴及轴系零部

件、液压传动等 ;第六章至第十章为建筑施工机械部分 ,主要介绍起重机械、混凝土机械、钢筋

加工机械、装修机械、土方机械和桩工机械等 ;第十一章主要介绍建筑机械设备管理的基本知

识。本书采用现行国家标准和规范 ,叙述简练 ,简明实用。

本书由苏祥茂、莫章金主编。参加编写的人员与分工是 :黄声武编写了第一、五、七章 ;苏

祥茂编写第二、四、八、九章 ;莫章金编写第三、六、十、十一章。

在编写过程中得到杨光臣和赵立明的热情支持 ,在此表示诚挚的感谢。

由于编者水平有限 ,书中难免存在缺点和错误 ,敬请读者批评指正。

编  者
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第一章  常 用 机 构

我们通常所指的常用机构主要是平面连杆机构 ,如曲柄滑块机构 ,凸轮机构和间歇运动机

构等。常用机构的基本功用是变换运动的形式 ,例如 ,将回转运动变换为往复直线移动 ,将匀

速转动变换为非匀速转动或间歇性运动等。

§1 -1  基 本 概 念

一、零件与构件

众所周知 ,任何机器都是由零件所组成的 ,而所谓零件是指机器中每一个单独制造的单元

体。

图 1 -1  单缸内燃机 图 1 -2  连杆
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  但是 ,当分析机器的运动时 ,可以看到并不是所有的零件都能单独影响机器的运动 ,而常

常由于结构上的需要 ,把几个零件刚性地联接在一起 ,作为一个整体而运动。例如在图 1 -1 所

示的单缸内燃机中 ,运动件连杆就是由连杆体、连杆头、螺栓和螺母等零件刚性的连接在一起

而构成 ,如图 1 -2 所示的连杆。在机器中 ,像这样由一个或几个零件所构成的刚体 ,称为构件。

可以看出 ,零件与构件的区别在于 ,零件是产品的单元 ,而构件则是运动的单元。

值得指出的是 ,通常所说的部件与构件是有原则区别的。部件是指机器中由若干零件所

组成的装配单元体 ,部件中各零件之间不一定具有刚性连接 ,可以有相对运动。把一台机器划

分为若干部件 ,其目的是有利于设计、制造、运输、安装和维修。

二、机器与机构

图 1 -1 所示的单缸内燃机是由汽缸体、活塞、进气阀、排气阀、推杆、凸轮、连杆、曲柄和大

小齿轮等构件所组成的。活塞的往复移动通过连杆转变为曲轴的连续转动 ,凸轮和推杆是用

来打开或关闭进气阀和排气阀的。当燃气推动活塞运动时 ,通过进、排气阀有规律的启闭 ,就

把燃气的热能转换为曲轴转动的机械能。

从这个例子可以看出 ,机器具有以下三个特征 : ( 1 )它是由许多构件经人工组合而成的 ;

(2 )这些构件之间具有确定的相对运动 ; (3 )它用来代替人的劳动去转换机械能或完成有用的

机械功。换言之 ,凡同时具有以上三个特征的机构组合体称为机器 ,而只具有前两个特征的多

构件组合体称为机构 ,但就结构和运动来说两者之间并无区别 ,所以一般将机器和机构总称为

机械。两者的联系在于 ,一台机器可以是一种机构 ,也可以是数种机构的组合 ;其区别在于 ,机

器能代替人的劳动来转换机械能 ,完成有用的机械功。

三、运动副

机构是由许多构件组合而成的 ,在机构中 ,每个构件都以一定的方式与其他构件直接接触

而又能产生一定的相对运动的联接称为运动副。

在运动副中 ,两构件的接触型式有点、线、面 ,如图 1 -1 所示的内燃机中 ,活塞和汽缸体之

间是面接触 ,两齿轮间的联接为线接触 ,凸轮和推杆之间为点接触。

按接触形式 ,运动副可分为低副和高副两种类型。

图 1 -3  螺旋副

1. 低副

两构件之间为面接触的运动副称为低副。低副又

可分为下列三种。

( 1)转动副  两构件在接触处只作相对转动称为转

动副 ,又称铰链。如图 1 -1 单缸内燃机中 ,活塞和连杆、

曲轴和汽缸体以及曲轴和连杆之间是用销轴与圆孔构

成的联接。两构件之间如有一个是固定的 ,称为固定铰

链 ,如两构件都未固定 ,称为活动铰链。

( 2)移动副  两构件在接触处只允许相对移动 , 如

图 1 -1 单缸内燃机中 ,活塞和汽缸之间是滑块与滑道构成的联接 ,且只能作相对移动。
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(3 )螺旋副  两构件之间的相对运动为螺旋运动。如图 1 -3 螺杆 2 与螺母 1 的相对运动。

2. 高副

两构件之间为线接触或点接触的运动副称为高副。例如图 1 -1 单缸内燃机中的大齿轮与

小齿轮、凸轮与推杆的接触。

四、运动副代表符号

为了便于研究机构的结构及运动特点 ,在绘制机构图时 ,常用一些简单的代表符号来表示

机构的构造和运动副。运动副通常的代表符号参看表 1 -1。

表 1 -1  运动副常见的代表符号

运动副 代  表  符  号 运动副 代  表  符  号

低

副

转

动

副

与
固
定
支
座

 组
成
的
转
动
副

移

动

副

与
固
定
支
座

 组
成
的
移
动
副

螺

旋

副

高

副

齿

轮

传

动

外
接
圆
柱
齿
轮
传
动

内
接
圆
柱
齿
轮
传
动

圆
锥
齿
轮
传
动

蜗
杆
蜗
轮
传
动

凸

轮

传

动
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图 1 -4  鄂式破碎机

五、机构的运动简图

无论分析现有的机构或设计一个新的机构

时 ,首先必须画出该机构的运动简图 , 即利用构

件和运动副的符号把机构的组成关系表示出来。

用以分析机构的结构、运动规律和受力等问题的

一种示意图 ,称为机构运动简图。

图 1 -4 ( a)为鄂式破碎机的结构示意图。电

动机通过皮带轮 , 驱动偏心轴 2 运动时 , 它带动

连杆 3 (即活动鄂板 )摆动 ,从而将落入活动鄂板

及固定鄂板工作空间内碎石轧碎。图 1 -4 ( b)为

该机的机构简图。

§1 -2  平面连杆机构

连杆机构是用铰销、滑道等方式将构件连接而成的机构 ,用以实现运动变换和传递动力。

连杆机构中各杆件的形状 ,因实际结构及要求不同 ,并非都为杆件 ,从运动原理来看 ,可由等效

的杆状构件代替 ,所以通常称为连杆机构。连杆机构按各构件间相对运动的性质不同 ,可分为

空间连杆机构和平面连杆机构两大类型。所谓平面连杆机构就是各构件间的相对运动为平面

运动 ,即各构件在同一平面或相互平行的平面内运动的连杆机构。常见的平面连杆机构有 :

(1 )铰链四杆机构 ; (2 )曲柄滑块机构 ; (3 )偏心轮机构。它们在各种机械设备和仪器、仪表中得

到了广泛的应用。

一、铰链四杆机构

在平面连杆机构中 ,有一种由四个构件相互用铰销连接而成的机构 ,这种机构称为铰链四

杆机构。如图 1 -5 所示 ,它具有一个不动的杆件和三个可动的杆件 ,固定不动的静件 A D称为

图 1 -5  铰链四杆机构

机架 ;与机架相联的杆件 A B和 CD 称为连架杆 ;能作整周旋

转的连架杆 AB称为曲柄 ,不能作整周旋转的连架杆 CD称为

摇杆或摆杆 ,联接两连架杆的杆件 BC称为连杆。

总之 ,在铰链四杆机构中 ,必须有一杆为静件 ,其他三个

杆件为动件 ,三个动件中只有一个主动件 , 其余两个为从动

件。当主动件按一定规律运动时 ,从动件便获得完全确定的

运动 ,反之 ,若摇杆 CD为主动件 ,则连杆 BC和曲柄 A B 便可

获得完全确定的运动。
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  铰链四杆机构的运动情况与各杆的相对长度有关 ,各杆的相对长度不同 ,会得到不同的运

动形式 ,但无论怎样的运动形式 ,在铰链四杆机构中 ,机架和连杆总是存在的。因此 ,机构的基

本形式是根据曲柄与摇杆的存在情况分为曲柄摇杆机构、双曲柄机构、双摇杆机构三种基本形

式。

1. 曲柄摇杆机构

在铰链四杆机构中 ,若两个连架杆 ,一为曲柄 ,一为摇杆 ,则此四杆机构称为曲柄摇杆机构

(图 1 -5 )。一般 AB为主动件 ,通常作等速转动 ,而摇杆 CD为从动件 ,作往复摆动。如图 1 -6

的插刀往复运动机构是属于曲柄摇杆机构的类型。

图 1 -6  插刀往复运动机构 图 1 -7  缝纫机工作机构

  曲柄摇杆机构中 ,也有将摇杆作为主动件的 ,如图 1 -7 所示的缝纫机工作机构 ,当踏板

A B作往复摆动时 ,通过连杆 BC,使曲柄 CD作连续转动 ,从而进行缝纫工作。

图 1 -8  惯性筛分机 图 1 -9  平行双曲柄机构

2. 双曲柄机构

在铰链四杆机构中 ,当两连架均为曲柄时 , 称为双曲柄机构。如图 1 -8 所示的惯性筛分

机 ,当主动曲柄 AB绕轴 A 作等速转动时 ,另一曲柄 CD便绕 D 作变速运动 ,筛子在连杆 CE

作用下往复摆动 ,被筛分的材料如砂、石等 ,则因惯性关系而进行筛分。

在双曲柄机构中 ,如果两曲柄长度相等 ,且连杆与机架的长度也相等 (图 1 -9 ) ,该机构称

为平行双曲柄机构 ,这种机构的运动特点是可以使双曲柄的角速度始终保持相等 ,连杆在运动

过程中始终作平行移动 ,如图 1 -10 机车车轮联动机构就属于此机构的应用实例。

在平行双曲柄机构中 ,当曲柄与连杆共线时 ,从动曲柄 CD(图 1 -9 )可能出现变向运动 ,为

5



图 1 -10  机车车轮联动机构 图 1 -11  起重机变幅机构

防止这一现象发生 , 可采用 ( 1 )靠从动件本身质量或在从动件上加配飞轮 ,靠惯性来导向 ;

(2 )在机构中添加辅助构件 ,如图 1 -10 的中间车轮 ,可以看作是一个添加的辅助曲柄等方法来

解决。

图 1 -12  曲柄摇杆机构的演变

3. 双摇杆机构

在铰链四杆机构中 ,当两连架杆都

为摇杆时 , 称为双摇杆机构 , 如图 1 -11

所示为起重机的变幅机构。在该机构

A BCD中 , 构件 A B 和 CD 都是摇杆。

当摇杆摆动时 , 连杆 BC 上悬挂重物 E

点 ,便在近似的水平线上移动 ,这样重物

在平移时 ,可以避免因不必要的升降而

消耗能量。

二、曲柄滑块机构

曲柄滑块机构是由曲柄摇杆机构演

变而成的一种派生机构 ,图 1 -12( a)为一

曲柄摇杆机构 ,杆 4 为一摇杆 ,当其长度 l4 增大时 ,则 C点的运动轨迹趋于平直 ,当 D位于无

穷远时 , C点的运动轨迹变为直线 (图 1 -12 ( b) ) , 摇杆 4 各点的运动均变为相同的往复运动。

此时 ,摇杆 4 演化为滑块 4 ,它与机架 1 组成了移动副 (图 1 -12( c) ) ,摇杆 4 相对机架的往复摆

动变为滑块相对机架的往复移动 ,所以称为曲柄滑块机构。

根据滑块导路中心线是否通过曲柄转动中心 A ,可分为对心曲柄滑块机构 (图 1 -12 ( c) )

和有一定偏心距 e的偏置曲柄滑块机 (图 1 -12 ( d) )。

该机构的运动特点是 :若以曲柄为主动件 ,可以将主动件的连续转动变为从动件的往复移

动 ;若以滑块为主动件 ,可以将主动件的往复移动变为从动件的旋转运动。
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图 1 -13  曲柄滑块机构

  在以滑块为主动件的曲柄滑块机构

中 ,如图 1 -13 所示 ,当曲柄在 AB1 和 A B2

的位置时 ,机构处于死点位置 ,即滑块通过

连杆加于曲柄的力将通过铰链 A 的中心

而不能推动曲柄转动 ,从而使整个机构处

于静止状态。对传动而言 ,死点是一缺陷 ,

应设法克服。使机构通过死点 , 最简单的

办法可借助构件的惯性。图 1 -1 所示的单

缸内燃机在运动中就是借助飞轮的惯性来

通过死点的。

曲柄滑块机构结构简单 ,用途广泛 ,以曲柄为主动件的有往复式水泵、气泵、冲床等 ;以滑

块为主动件的有内燃机、蒸汽机等。

三、偏心轮机构

在曲柄滑块机构中 ,如果要求滑块的行程 S较小 ,则曲柄的长度 r也必须较小 ,这时往往

图 1 -14  偏心轮机构

需要将曲柄做成偏心轮的形式 ,如图 1 -14 所示 ,

这样的机构称为偏心轮机构。它由偏心轮 1、连杆

2、滑块 3 和机架 4 等组成。由图 1 -14 可知 ,因为

偏心距 AB 相当于曲柄长度 , 所以当偏心轮机构

中的偏心距与曲柄滑块机构中的曲柄长度相等时

(即偏心距 =曲柄长度 )两机构具有相同的运动特

点。

偏心轮机构的偏心距一般都较小 , 因而当偏

心轮为主动件时 ,从动件的位移亦较小。但传递

的力却很大 ,所以 ,特别适用于冲床、鄂式破碎机、小型往复式油泵等机械设备中。

§1 -3  间歇运动机构

在有的机器中 ,常常需要某些机构的主动件作连续运动 ,而从动件作周期性的间歇运动。

实现这种运动的机构称为间歇运动机构 ,其基本型式有凸轮机构和槽轮机构等。

一、凸轮机构的应用

在不同的机器中 ,为完成预期的工作 , 从动件必须作所需要的运动。当主动件作等速运

动 ,而希望从动件按照规定的任意运动规律作不等速运动或间歇运动时 ,可采用凸轮机构。

如图 1 -15 所示 ,它是由具有特殊轮廓形状的凸轮 1 和与凸轮接触并作往复运动 (包括直

动和摆动 )的从动件 2、3 及支承凸轮和动件的构件 4 (机架 )所组成。在凸轮机构中 ,凸轮一般
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图 1 -15  凸轮机构

为主动件 ,它的运动可以为连续转动、摆动或往复移动 ;而从动件的运

动则可按工艺要求设计成任意运动规律的直线往复移动或摆动。

凸轮机构具有结构简单、紧凑、工作可靠等优点 ;它的缺点是由于

凸轮与从动件之间为点接触或线接触 ,易于磨损。因此 ,多用作传递动

力不大的控制机构和调节机构中 ,如自动机床的进刀机构 ,内燃机的配

气机构 ,自行车的涨闸以及各种电器开关。

图 1 -16 所示为一内燃机的配气机构。当凸轮 4 连续转动时 ,从动

图 1 -16  内燃机的配气机构

杆气门 1 就断续地作往复移动而控制气门的

开闭。只要凸轮有合理的轮廓曲线 , 就可以

控制气阀开启和关闭的时间。图中 2 为导杆、3 为复位弹簧。

二、凸轮机构的分类

凸轮机构的种类很多 ,常见的分类方法如下 :

(1 )按凸轮的形状可分为盘形凸轮、移动凸轮、圆柱凸轮。

①盘形凸轮 :盘形凸轮是一个具有变化半径的盘形构件 ,如图

1 -16 中的凸轮 4。从盘形凸轮的旋转中心到轮廓周边各点的距离称

为向径 ,由图中可以看出向径是变化的。盘形凸轮机构的结构比较

简单 ,因此应用广泛 ,但从动件的行程不能太大 ,否则将使凸轮的径

向尺寸变化太大 ,对工作不利 ,所以盘状凸轮机构多用于行程较短的

传动中。

②移动凸轮 :这种凸轮可以看成它的转动轴线位于无穷远的一种盘形凸轮 (图 1 -17 ( a) )。

图 1 -17  凸轮的形状

盘形凸轮和移动凸轮与从动件的相对运动为平面运动。

③圆柱凸轮 :凸轮是个圆柱体 ,如图 1 -17( b)所示 ,它可看成

是将移动凸轮卷成圆柱形成的。

(2 )按从动件的型式可分为尖顶从动件、滚子从动件、平底

从动件。

①尖顶从动件 (图 1 -18 ( a) ) :尖顶从动件的优点是无论凸轮

轮廓形状如何 ,尖点总能与轮廓保持接触 ,因而可以实现任意复杂

的运动规律。它的缺点是易于磨损 ,所以只宜用于载荷很小的低

速凸轮机构。

②滚子从动件 (图 1 -18( b) ) :这种从动件比较耐磨 ,可承受较大的载荷 ,是最常用的一种

从动件。

③平底从动件 (图 1 -18( c) ) :这种从动件若不计摩擦则所受凸轮的作用力方向不变 ,且接

触面间易于形成油膜 ,有利于润滑 ,故常用于高速凸轮机构中使用。内燃机配气机构所用的凸

轮就是平底从动件的应用实例。

从动件不仅结构形状不同 ,而且有不同运动形式 ,可以作直线往复运动 ,也可以作往复摆动。
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图 1 -18  从动件的不同型式

三、棘轮机构

棘轮机构主要由棘轮 1、棘爪 2、摇杆 3、止动爪 4 以及弹簧 5 等构件组成。如图 1 -19 所

示 ,棘轮 1 装在机构的转动轴上 ,用键来联接 ,摇杆 3 空套在转动轴上 ,弹簧 5 用来强迫棘爪 2

及止动爪 4 和棘轮 1 始终保持接触。当摇杆 3 顺时针摆动时 ,棘爪 2 便插入棘轮 1 的齿间 ,推

动棘轮 1 按顺时针转过一定的角度。当摇杆逆时针摆动时 ,止动爪 4 阻止棘轮 1 逆时针转动 ,

同时棘爪 2 就在棘轮 1 的齿上滑过 ,棘轮静止不动。这样 ,当摇杆 3 连续往复摆动时 ,棘轮 1

便得到单向间歇转动。

图 1 -19  棘轮机构 图 1 -20  外槽轮机构

  棘轮机构简单 ,广泛用于各种自动机床的进给机构、钟表机构以及电器设备中。它的缺点

是运动开始和终了时 ,速度突变而产生冲击 ,所以不宜用于高速机构中 ,也不宜用于需要使质

量很大的轴作间歇运动的场合。

9



四、槽轮机构

图 1 -20 所示 ,槽轮机构由具有径向槽的槽轮 2、带有圆销的拨盘 1 和机架组成。当主动

件拨盘作等速转动时 ,拨盘上的圆销也随之旋转。在圆销未进入槽轮径向槽之前 ,槽轮上的内

凹圆弧在拨盘的圆弧上滑过 ,这时槽轮不会转动 ,当圆销开始进入槽轮的径向槽时 ,槽轮的内

凹圆弧开始离开拨盘的圆弧 ,槽轮开始转动 ,直到圆销脱出径向槽才停止转动 ,同时 ,槽轮的凹

圆弧和拨盘上的圆弧部分相接触 ,槽轮保持静止 ,依次重复循环 ,从而实现了预定的间歇运动。

槽轮机构的特点是结构简单、外形尺寸小、工作可靠 ,一般应用在转速不高 ,要求间歇地转

过一定角度的精密分度装置中 ,如电影机中用以间歇地移动影片的槽轮机构等。

由于要求的转动次数或工作时间不同 ,槽轮机构可分为 3 槽、4 槽、5 槽、6 槽等。

复 习 题

1. 什么是零件、构件、机构、机器和机械 ?

2. 什么叫运动副 ? 常见的运动副有哪些 ?

3. 什么叫铰链四杆机构 ? 铰链四杆机构有哪几种基本形式 ? 试指出它们的运动特点 ,并

各举一实例。

4. 试述曲柄滑块机构的组成和特点。

5. 简要说明凸轮机构的优、缺点和应用场合。
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第二章  机 械 传 动

机械传动装置的主要功用是将一根轴的旋转运动和动力传给另一根轴 ,并可改变转速的大

小和转动方向。机械设备中常用的机械传动形式有带传动、链传动、齿轮传动和蜗杆传动等。

§2 -1  带 传 动

一、带传动的工作原理和传动比

1. 带传动的工作原理

图 2 -1  带传动

带传动由主动轮 1、从动轮 2 和紧套在两

轮上的环形带 3 组成 , 如图 2 -1 所示。安装

时 ,传动带紧套在两轮上 ,使带和带轮相互压

紧。当主动轮转动时 , 靠带与带轮接触面之

间所产生的摩擦力使从动轮转动 , 以传递一

定的运动和动力。因此 ,带传动是一种摩擦

传动。

2. 带传动的传动比

在机械传动中 , 主动轮与从动轮的转速

或角速度之比称为传动比 ,用 i表示 :

i =
n1

n2
=
ω1

ω2
( 2 -1)

式中  n1、n2———分别为主、从动轮的转速 ,单位是 r/ min ;

 ω1、ω2———分别为主、从动轮的角速度 ,单位是 rad/ s。

对带传动 (图 2 -1 ) ,如果不考虑带的弹性变形 ,并假定带在带轮上不发生滑动 ,则可得到

带传动的传动比计算公式为 :

i =
n1

n2
=
ω1

ω2
=

d2

d1
( 2 -2)

式中  d1 、d2———分别为主、从动轮的直径。

公式 (2 -2)表明 ,带传动中的两轮转速与带轮直径成反比。

二、带传动的特点和类型

1. 带传动的特点及应用
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与齿轮传动相比较 ,带传动的主要优点是 :传动平稳 ,噪声小 ;过载时打滑 ,可以防止电机

和其他零件的损坏 ;适宜用于两轴中心距较大的传动 ;结构简单 ,成本低 ;安装维护方便。主要

缺点是 :带有弹性滑动 ,不能保证恒定的传动比 ;外廓尺寸大 ,效率低 ,带的寿命短 ;不宜用于高

温、易燃、易爆的工作环境。

三角带传动常用于传递 50kW 以下的功率。三角带的速度范围为 5m/ s～ 30m/ s ,

传动比 i≤7 ,效率为 0 .92～0 .94。

图 2 -2  带传动的主要类型

( a)平带  ( b) V 带

2. 带传动的主要类型

常用的带传动主要有平带和 V 带传动两种类型 ,

图 2 -2 所示。平带的横截面是矩形 ,工作时它的环形

内表面与轮缘相接触。V 带的横截面是梯形 , 工作时

两侧面与轮槽侧面相接触。与平带相比较 ,在同样紧

张的条件下 , V 带在槽面上能产生较大的摩擦力 ,因此

它的传动能力比平带高得多 (一般为平带的 3 倍 ) ,再

加上 V 带无接头 ,传动平稳 ,所以 ,在生产实际中应用

最多 ,故本章主要介绍 V 带传动。

三、V 带和带轮

1. V 带的结构及型号

图 2 -3  V 带的结构

标准 V 带可分为帘布结构 (图 2 -3 ( a) )和线绳

结构 (图 2 -3 ( b) )两种 ,均由包布层 1、强力层 2、伸

张层 3 和压缩层 4 组成。一般用途的传动多采用帘

布结构。工作拉力主要由强力层承受。

V 带是标准件 ,按其截面尺寸的大小不同 ,分

为 Y、Z、A、B、C、D、E 七种型号 , 其尺寸见表 2 -1。

带的截面尺寸愈大 ,其传递功率的能力也愈大。

2. V 带轮的材料和结构

V 带轮的常用材料是灰口铸铁 , 当 v≤ 25m/ s

时 ,用 H T150; v = 25m/ s～30m/ s 时 ,用 H T200 ;对

特别重要且速度较高的带轮可采用铸钢 ;小功率的带轮可用铸铝或工程塑料。带轮要求重量

轻、质量分布均匀 ,带与轮槽接触的工作表面要求光洁 ,以减少惯性力和带的磨损。

带轮的结构一般由轮缘、轮辐和轮毂三部分组成 ,如图 2 -4 所示。

典型的 V 带轮结构主要有以下三种形式 :

(1 )实心式 (图 2 -5) ,用于直径较小的带轮 ;

(2 )辐板式 (图 2 -6) ,用于直径 d≤350mm 的带轮 ;

(3 )轮辐式 (图 2 -7) ,用于直径 d > 350mm 的带轮。
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