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我们已经进入了一个新的充满机遇与挑战的时代，我

们已经跨入了圆员世纪的门槛。
圆园世纪与圆员世纪之交的中国，高等教育体制正经历

着一场缓慢而深刻的革命，我们正在对传统的普通高等教

育的培养目标与社会发展的现实需要不相适应的现状作历

史性的反思与变革的尝试。

圆园世纪最后的几年里，高等职业教育的迅速崛起，是
影响高等教育体制变革的一件大事。在短短的几年时间

里，普通中专教育、普通高专教育全面转轨，以高等职业教

育为主导的各种形式的培养应用型人才的教育发展到与普

通高等教育等量齐观的地步，其来势之迅猛，迫人深思。

无论是正在缓慢变革着的普通高等教育，还是迅速推

进着的培养应用型人才的高等职业教育，都向我们提出了

一个同样的严肃问题：中国的高等教育为谁服务，是为教育

发展自身，还是为包括教育在内的大千社会？答案肯定而

且惟一，那就是教育也置身其中的现实社会。

由此又引发出高等教育的目的问题。既然教育必须服

务于社会，它就必须按照不同领域的社会需要来完成自己

的教育过程。换言之，教育资源必须按照社会划分的各个

专业（行业）领域（岗位群）的需要实施配置，这就是我们长

期以来明乎其理而疏于力行的学以致用问题，这就是我们

长期以来未能给予足够关注的教育目的问题。

如所周知，整个社会由其发展所需要的不同部门构成，

包括公共管理部门如国家机构、基础建设部门如教育研究

机构和各种实业部门如工业部门、商业部门，等等。每一个

部门又可作更为具体的划分，直至同它所需要的各种专门

人才相对应。教育如果不能按照实际需要完成各种专门人

才培养的目标，就不能很好地完成社会分工所赋予它的使

命，而教育作为社会分工的一种独立存在就应受到质疑（在

市场经济条件下尤其如此）。可以断言，按照社会的各种不

同需要培养各种直接有用人才，是教育体制变革的终极目

的。



随着教育体制变革的进一步深入，高等院校的设置是否会同社会对人才类型的不同

需要一一对应，我们姑且不论。但高等教育走应用型人才培养的道路和走理论型（也是一

种特殊应用）人才培养的道路，学生们根据自己的偏好各取所需，始终是一个理性运行的

社会状态下高等教育正常发展的途径。

高等职业教育的崛起，既是高等教育体制变革的结果，也是高等教育体制变革的一个

阶段性表征。它的进一步发展，必将极大地推进中国教育体制变革的进程。作为一种应

用型人才培养的教育，高等职业教育从专科层次起步，进而高职本科教育、高职硕士教育、

高职博士教育⋯⋯当应用型人才培养的渠道贯通之时，也许就是我们迎接中国教育体制

变革的成功之日。从这一意义上说，高等职业教育的崛起，正是在为必然会取得最后成功

的教育体制变革奠基。

高职教育还刚刚开始自己发展道路的探索过程，它要全面达到应用型人才培养的正

常理性发展状态，直至可以和现存的（同时也正处在变革分化过程中的）理论型人才培养

的教育并驾齐驱，还需假以时日；还需要政府教育主管部门的大力推进，需要人才需求市

场的进一步完善发育，尤其需要高职教学单位及其直接相关部门肯于做长期的坚忍不拔

的努力。新世纪高等职业教育教材编审委员会就是全国员园园余所高职院校和出版单位组
成的旨在以推动高职教材建设来推进高等职业教育这一变革过程的联盟共同体。

在宏观层面上，这个联盟始终会以推动高职教材的特色建设为己任，始终会从高职教

学单位实际教学需要出发，以其对高职教育发展的前瞻性的总体把握，以其纵览全国高职

教材市场需求的广阔视野，以其创新的理念与创新的组织形式，通过不断深化的教材建设

过程，总结高职教学成果，探索高职教材建设规律。

在微观层面上，我们将充分依托众多高职院校联盟的互补优势和丰裕的人才资源优

势，从每一个专业领域、每一种教材入手，突破传统的片面追求理论体系严整性的意识限

制，努力凸现高职教育职业能力培养的本质特征，在不断构建特色教材建设体系的过程

中，逐步形成自己的品牌优势。

新世纪高等职业教育教材编审委员会在推进高职教材建设事业的过程中，始终得到

了各级教育主管部门以及各相关院校相关部门的热忱支持和积极参与，对此我们谨致深

深谢意；也希望一切关注、参与高职教育发展的同道朋友，在共同推动高职教育发展、进而

推动高等教育体制变革的进程中，和我们携手并肩，共同担负起这一具有开拓性挑战意义

的历史重任。

新世纪高等职业教育教材编审委员会

圆园园员年愿月员愿日

源蛐机械制造技术 □
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《机械制造技术》是新世纪高等职业教育教材编委会

组编的机电类课程规划教材之一。

本教材是高职机械类专业所用的专业课教材。本教材

从培养技术应用能力出发，根据“实用为先、够用为度”的原

则进行编写，避免了较深的理论推导和复杂的数字计算，打

破了原来的内容体系，以机械制造工艺为主线，以金属切削

原理及机床夹具为两翼，对课程内容进行了重新整合。

本教材在编写的过程中突出以下特点：

员援教材引入了工厂最新的工艺和技术，有利于培养学

生的实践能力和工程素质。

圆援教材每章都有学习要点和课后习题，便于学生学习

掌握。

猿援本教材共分愿章，主要内容包括金属切削知识；机械

加工工艺规程；机床夹具设计基础；典型零件加工；机械加

工质量分析；数控加工工艺；机械装配工艺；成组技术与

悦粤孕孕。

源援本书可供高职院校、高等专科学校的机电一体化、机

械制造和模具制造等机械类专业使用。

缘援目前各高职院校都在改制，通过对机械类课程的这

一整合，也适应了二年制教学的需要。

本教材由渤海船舶职业学院孙自力、辽宁机电职业技

术学院姜晶任主编，辽宁石油化工大学职业技术学院鲁昌

国、辽宁工程技术大学职业技术学院张铁平任副主编；大连

水产学院职业技术学院刘文平、黑龙江工商职业技术学院



刘波参加了部分章节的编写。具体编写分工如下：孙自力编写第 圆、缘章；姜晶编写第 猿

章；鲁昌国编写第源、远章；张铁平编写第员章；刘文平编写第苑章；刘波编写第愿章。大连

水产学院职业技术学院罗玉福老师、湖南信息职业技术学院朱红建老师审阅了全书并提

出很多宝贵的意见。

尽管我们在教学建设的特色方面做出了很多的努力，由于编者的水平有限，教材中难

免存在一些疏漏和不妥之处，恳请各相关教学单位和读者在使用本教材时提一些宝贵的

意见和建议，以便下次修订时改进。

所有意见和建议请寄往：早扎躁糟噪枣遭岳员远猿援糟燥皂

联系电话：园源员员原愿源苑园苑远园源 员猿猿缘圆圆源源远远愿

编 者

圆园园缘年圆月

远蛐机械制造技术 □
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绪绪绪绪绪绪绪绪绪绪 论论论论论论论论论论

机械工业是国民经济中极其重要的基础产业，它为各行各业提供各种设备，各行各业

的技术改造都离不开设备更新，因此机械工业的发达程度是表征一个国家综合国力强弱

的一个重要标志，而机械工业的发展和进步在很大程度上又取决于机械制造技术的发展

和进步，因为再好的发明创造，若解决不了制造问题，就不可能变为现实，不可能变为产

品。

任何机械产品都是由许多的零件组成的，要制造出产品，首先就必须把组成它的零件

全部制造出来，再经过装配、调试，最后才能形成产品。因此，研究机械制造技术，主要就

是研究机械零件的制造技术和产品的装配技术。

员郾零件表面机械制造成形方法
机械零件的几何形状虽然各式各样，但构成其形状的基本表面则不外乎平面、圆柱

面、圆锥面及成形面等。这些表面都可看成是由一条线（母线）沿着另一条线（导线）运动

的结果，形成表面的母线和导线统称为发生线。

在机械加工中，表面发生线是靠砂轮或刀具的切削刃及其与工件的相对运动而获得

的。由于使用的刀具切削刃的形状和采用的加工方法不同，形成发生线的方法可归纳为

以下源种：
（员）轨迹法。轨迹法是以刀具与工件被加工面为点接触，发生线为接触点的运动轨
迹，使刀具按一定的规律作轨迹运动而得到所需形状的方法。

（圆）成形法。成形法是直接把刀具切削刃的形状做成母线形状，由轨迹法形成导线的
方法。

（猿）相切法。相切法的实质还是轨迹法，只是此时作轨迹运动的是刀具旋转轴线。刀
具作旋转运动，刀尖划过的圆周与工件被加工面相切，各切点的包络线即是母线。

（源）展成法。展成法的发生线需要靠工件与刀具按确定的运动关系作展成运动来形
成。在运动的过程中，切削刃与被加工面相切，切削刃各瞬时位置的包络线便是所需的发

生线。

圆郾机械制造技术的发展方向
现代科学技术的发展对机械制造也提出了越来越高的要求，它促进了机械制造技术

的发展，同时又为机械制造技术的发展提供了工具和手段，给机械制造领域带来了许多新

观念、新技术。当前，机械制造技术发展的主要趋势有以下几个方面：

（员）柔性化、自动化和集成化
在大批量生产中，可采用自动机床、自动生产线、专用机床和专用工艺装备（刀、夹、量

具）来实现高效、自动加工。然而这些方法的“柔性”不足，不能适应生产频繁更换的中、小

批量生产。随着市场竞争的日益激烈，机电产品的更新周期越来越短，多品种的中、小批

量生产已成为今后的主要生产类型。解决中、小批量生产中的高效、自动化问题的途径就



是发展柔性制造技术。所谓“柔性”，就是既能快速适应产品的更换，又能实现高效自动加

工。

柔性自动化可划分为 远个档次：数控加工（晕悦）、加工中心（酝悦）、柔性制造单元
（云酝悦）、柔性制造岛（云酝陨）、柔性制造系统（云酝杂）和柔性生产线（云栽蕴）。
目前，在集成制造技术和人工智能的基础上发展起来的一种新型制造工程———智能

制造技术（陨酝栽）和智能制造系统（陨酝杂），被称为“圆员世纪的制造技术”。它是指在制造工艺
各个环节以一种高度柔性与高度集中的方式，通过计算机模拟专家的智能活动，进行分

析、判断、推理、构思和决策，旨在取代或延伸制造环境中的部分脑力劳动，并对专家的制

造智能进行收集、存储、共享、继承和发展。从一个企业内的产品设计、生产计划、制造加

工、过程控制、材料处理、信息管理、设备维护等技术环节自动化，发展到面向世界范围的

整个制造环境的自组织与集成化，包括制造智能处理技术、自组织加工单元、自组织机器

人、智能生产管理信息系统、多级控制网、全球通信与操作网等，整个制造过程实现智能

化，具有自组织能力。

（圆）精密加工和超精密加工
在现代高科技领域中，对产品精度的要求越来越高，有的尖端产品其加工精度要求达

到园援园园员μ皂，即纳米（灶皂）级；有的产品的结构尺寸非常小，提出了微细加工和超微细加工
的要求，如在超大规模集成电路中，要求在微小面积的半导体材料上能容纳更多的电子元

件，其电路细微图案中的最小线条宽度为圆援缘μ皂～园援员μ皂。这些要求都促使加工精度从微
米级向亚微米级和纳米级发展，而且超精密工程正向原子量级加工精度逼近，通过“移动

原子加工”对材料进行原子量级的修改和排列。

超精密和细微加工的主要工艺方法有：光刻、刻蚀、沉积、外延生长、扩散、离子溅射去

除、离子注入和镀膜等。

要实现超精密加工，就必须具有与之相适应的加工设备、工具、仪器以及加工环境和

检测技术。因此，是否掌握超精密加工技术，是一个国家的机械制造水平高低的重要标

志，在未来的科技竞争中具有重要意义。

（猿）常规工艺的优化
铸造、锻压、焊接、热处理、机械加工等传统的常规工艺至今仍是量大面广、经济适用

的技术，因而对其不断地进行改进具有极大的技术经济意义。常规工艺优化的方向是实

现高效化、精密化、强韧化、轻量化，以形成优质、高产、低耗、无污染的先进工艺为主要目

标。其优化途径有：①保持原有工艺原理不变，通过改善工艺条件，优化工艺参数来实现，
如采用高速切削和强力切削，用精密冲裁、精密切割、精密铸造等方法来取代切削加工等

方法来实现高效化。②以工艺方法为中心，实现工艺设备、辅助工艺、工艺材料、检测控制
系统成套供应服务，使优化工艺易于为企业采用，如以涂层刀具、超硬刀具、机夹刀具代替

普通刀具，以数控机床代替普通机床等。

本课程的性质、内容和学习方法

本课程是机械类专业必修的专业课之一，它以机械零件的制造为主线，综合介绍了金

属切削知识；机械加工工艺规程；机床夹具设计；典型零件加工；机械加工质量分析；数控

刀具；机械装配工艺；成组技术与 悦粤孕孕等内容，具有很强的实践性和综合性。学习时应
注意理论联系实际，通过教学录像或到工厂去观看实际加工，最好通过动手实际操作等方

法来加深理解、培养能力。

圆蛐机械制造技术 □
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第第第第第第第第第第员员员员员员员员员员章章章章章章章章章章
金属切削知识

本章要点

金属切削过程基本规律、刀具几何参数、刀具材料、刀具设计与使用。

金属切削加工是指利用刀具切除被加工零件多余材料，从而获得合格零件的加工方

法，是机械制造业中最基本的加工方法。

员援员 切削运动和切削用量

员援员援员 切削运动
在金属切削加工时，为了切除工件上多余的材料，形成工件要求的合格表面，刀具和

工件间须完成一定的相对运动，即切削运动。切削运动按其所起的作用不同，可分为主运

动和进给运动，如图员鄄员所示。

图员鄄员 主运动和进给运动

员鄄主运动；圆鄄进给运动；猿鄄待加工表面；源鄄加工表面；缘鄄已加工表面



员援主运动
一般来说，在切削加工中速度最快、消耗功率最多的运动为主运动。车削时主运动是

工件的旋转运动；铣削和钻削时主运动是刀具的旋转运动；磨削时主运动是砂轮的旋转运

动；刨削时主运动是刀具（牛头刨）或工件（龙门刨床）的往复直线运动等。一般切削加工

中主运动只有一个。

圆援进给运动
在切削加工中为使金属层不断投入切削，保持切削连续进行而附加的刀具与工件之

间的相对运动称为进给运动。进给运动可以是一个或多个。车削时进给运动是刀具的移

动；铣削时进给运动是工件的移动；钻削时进给运动是钻头沿其轴线方向的移动；内、外圆

磨削时进给运动是工件的旋转运动和移动等。

猿援切削层
切削层是指切削时刀具切过工件一个单程所切除的工件材料层。如图 员鄄圆所示，在

加工外圆时，工件旋转一周，刀具从位置Ⅰ移到位置Ⅱ，切下Ⅰ与Ⅱ之间的工件材料层。
图中 粤月悦阅称为切削层公称横截面积。

图员鄄圆 切削层要素

员鄄待加工表面；圆鄄过渡表面；猿鄄已加工表面

员援员援圆 切削用量
在切削加工中切削速度、进给量和背吃刀量（切削深度）总称为切削用量。

员郾切削速度
刀具切削刃上选定点相对工件主运动的瞬时线速度称为切削速度，用 增糟表示，单位

为皂蛐泽（或皂蛐皂蚤灶）。当主运动是旋转运动时，切削速度计算公式为

增糟越π
凿灶
员园园园越
凿灶
猿员愿 （员鄄员）

式中 凿─—工件加工表面或刀具选定点的旋转直径，单位为皂皂；
灶──主运动的转速，单位为 则蛐泽（或 则蛐皂蚤灶）。

源蛐机械制造技术 □



圆郾进给量
工件或刀具每转一周，刀具在进给方向上相对工件的位移量，称为每转进给量，简称

进给量，用 枣表示，单位为皂皂蛐则。
单位时间内刀具在进给运动方向上相对工件的位移量，称为进给速度，用 增枣表示，单

位为皂皂蛐泽或皂蛐皂蚤灶。
当主运动为旋转运动时，进给量 枣与进给速度增枣之间的关系为

增枣越枣灶 （员鄄圆）

当主运动是往复直线运动时，进给量为每往复一次的进给量。

猿援背吃刀量（切削深度）
工件已加工表面和待加工表面之间的垂直距离，称为背吃刀量，用 葬责表示，单位为

皂皂。
车外圆时背吃刀量 葬责为

葬责越
凿憎原凿皂
圆 （员鄄猿）

式中 凿皂──已加工表面直径，单位为皂皂；

凿憎──待加工表面直径，单位为皂皂。

源郾合成切削速度
主运动与进给运动合成的运动称为合成切削运动。切削刃选定点相对工件合成切削

运动的瞬时速度称为合成切削速度。如图员鄄猿所示。
增藻越增糟垣增枣 （员鄄源）

图员鄄猿 车外圆时合成切削运动

员郾圆 刀具几何角度

任何刀具都由刀头和刀柄两部分构成。刀头用于切削，刀柄用于装夹。虽然用于切

削加工的刀具种类繁多，但刀具切削部分的组成却有共同点。车刀的切削部分可看作是

各种刀具切削部分最基本的形态。如图员鄄源所示。

□ 第员章 金属切削知识 蛐缘



图员鄄源 车刀结构

员援圆援员 刀具切削部分的构成要素
刀具切削部分主要由刀面和切削刃两部分构成。刀面用字母 粤与下角标组成的符

号标记，切削刃用字母 杂标记，副切削刃及相关的刀面标记在右上角加一撇以示区别。
（员）前刀面（前面）粤则：刀具上切屑流出的表面；
（圆）后刀面（后面）粤α：刀具上与工件过渡表面相对的刀面；
（猿）副后刀面（副后面）粤α忆：刀具上与工件已加工表面相对的刀面；
（源）主切削刃 杂：前面与后面形成的交线，在切削中承担主要的切削任务；
（缘）副切削刃 杂忆：前面与副后面形成的交线，它参与部分的切削任务；
（远）刀尖：主切削刃与副切削刃汇交的交点或一小段切削刃。

员援圆援圆 刀具角度参考平面与刀具角度参考系
为了保证切削加工的顺利进行，获得合格的加工表面，所用刀具的切削部分必须具有

合理的几何形状。刀具角度是用来确定刀具切削部分几何形状的重要参数。

为了描述刀具几何角度的大小及其空间的相对位置，可以利用正投影原理，采用多面

投影的方法来表示。用来确定刀具角度的投影体系，称为刀具角度参考系，参考系中的投

影面称为刀具角度参考平面。

用来确定刀具角度的参考系有两类：一类为刀具角度静止参考系，它是刀具设计时标

注、刃磨和测量的基准，用此定义的刀具角度称为刀具标注角度；另一类为刀具工作角度

参考系，它是确定刀具切削工作时角度的基准，用此定义的刀具角度称为刀具的工作角

度。

员郾刀具角度参考平面
用于构成刀具角度的参考平面主要有：基面、切削平面、正交平面、法平面、假定工作

平面和背平面，如图员鄄缘所示。
（员）基面 孕则：过切削刃选定点，垂直于假定主运动方向的平面。通常，它是平行（或垂
直）于刀具上的安装面（或轴线）的平面。例如：普通车刀的基面 孕则，可理解为平行于刀具
底面的平面；

（圆）切削平面 孕泽：过切削刃选定点，与切削刃相切，并垂直于基面 孕则的平面。它也是
切削刃与切削速度方向构成的平面；

（猿）正交平面 孕燥：过切削刃选定点，同时垂直于基面 孕则与切削平面 孕泽的平面；
（源）法平面 孕灶：过切削刃选定点，并垂直于切削刃的平面；

远蛐机械制造技术 □



图员鄄缘 刀具角度的参考平面

（缘）假定工作平面 孕枣：过切削刃选定点，平行于假定进给运动方向，并垂直于基面 孕则
的平面；

（远）背平面 孕责：过切削刃选定点，同时垂直于假定工作平面 孕枣与基面 孕则的平面。
圆援刀具角度参考系
刀具标注角度的参考系主要有三种：即正交平面参考系、法平面参考系和假定工作平

面参考系。

（员）正交平面参考系：由基面 孕则、切削平面 孕泽和正交平面 孕燥构成的空间三面投影体
系称为正交平面参考系。由于该参考系中三个投影面均相互垂直，符合空间三维平面直

角坐标系的条件，所以该参考系是刀具标注角度最常用的参考系。

（圆）法平面参考系：由基面 孕则、切削平面 孕泽和法平面 孕灶构成的空间三面投影体系称
为法平面参考系。

（猿）假定工作平面参考系：由基面 孕则、假定工作平面 孕枣和背平面 孕责构成的空间三面
投影体系称为假定工作平面参考系。

员援圆援猿 刀具标注角度
描述刀具的几何形状除必要的尺寸外，主要使用的是刀具角度。刀具标注角度主要

有四种类型，即前角、后角、偏角和倾角。

员援正交平面参考系中的刀具标注角度
如图员鄄远所示，在正交平面参考系中，刀具标注角度分别标注在构成参考系的三个切

削平面上。

在基面 孕则上刀具标注角度有：
主偏角κ则──在过主切削刃上选定点的基面内，主切削刃与进给运动方向间的夹

角；

副偏角κ则忆──在过副切削刃上选定点的基面内，副切削刃与进给运动方向间的夹
角。

在基面内，主偏角κ则和副偏角κ则忆分别决定了主切削刃与副切削刃的位置。主切削
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图员鄄远 正交平面参考系刀具标注角度

刃与切削刃所夹的角度称为刃尖角ε则忆，它可以由主偏角和副偏角派生得出，即

ε则越员愿园毅原（κ则垣κ则忆）
在切削平面 孕泽上刀具标注角度有：
刃倾角λ泽──主切削刃 杂与基面孕则间的夹角。刃倾角λ泽有正负之分，当刀尖处于

切削刃最高点时为正，反之为负。

在正平面 孕燥上刀具标注角度有：
前角γ燥──在过主切削刃上选定点的正交平面内，前刀面与基面之间的夹角。前角

γ燥有正负，判断方法为：前面在基面之下为正；前面在基面之上为负。
后角α燥──在过主切削刃上选定点的正交平面内，后刀面与切削面之间的夹角。在

正交平面内，前角γ燥和后角α燥分别决定前刀面和后刀面的位置。前刀面和后刀面之间
所夹的角度称为楔角β燥，它可以前角和后角派生得出，即

β燥越怨园毅原（γ燥垣α燥）
圆援其他参考系刀具标注角度
在法平面 孕灶内测量的前、后角称为法前角和法后角，如图员鄄苑所示。

图员鄄苑 法平面参考系刀具标注角度
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