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机械制图是一门实践性较强的技术基础知识课程，只有通过识图与画图的作业实践，才能真正地加以理解、掌握及运
用。本习题集是根据张仁英主编的数控技术系列教材———《机械制图》所涉及的内容而编写的，使读者能抓住零件的视图
表达中心内容，加强三视图的基本训练，重视剖视与断面的使用，恰当地解决尺寸标注的问题，并加强由实物画视图，由视
图想实物的反复结合与灵活运用。本习题集设置有部分自测题及综合测试题，以便于学生对所学内容进行全面复习，教
师可通过自测题了解学生理解和掌握知识的程度。
本习题集适用于３年制数控技术专业，也可作为岗位培训用书供相关人员选用。
本习题集由张仁英任主编，胡胜任副主编，参加编写的还有蒋秋莎、刘玉霞、梁山秀。由于时间仓促，习题集存在的不

足之处，恳请广大专家和读者批评指正。

编　者
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