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内 容 简 介

本书内容分为三个部分。第一篇介绍机械制图的基本知识；第二篇介绍常用机构（平面连杆机构、凸轮

机构、齿轮机构、轮系与其它机构）原理；第三篇介绍机械设计基础（螺纹联接、键联接、花键联接、摩擦轮传

动、带传动、链传动、蜗杆传动、齿轮传动及轴系零部件）。

本书是加工类（农产品、畜产品、水产品）专业的基础理论课教材，是学习后继专业课《农（畜）产品加工机

械与设备》的基础，也是为了完成本专业学业、进行基本技能训练的重要环节。本书也可供其他非机专业师

生学习使用，以及相关专业的工程技术人员参考。
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出 版 前 言

高等教育自学考试制度在我省实施十多年来，已先后开考了文、理、工、农、医、法、经济、教

育等类五十多个本、专科专业，全省共计三百余万人报名参加考试，已有员员郾源万人取得毕业证
书。这项制度的实施，不仅直接为我省经济建设和社会发展造就和选拔了众多的合格人才，而

且对鼓励自学成才、促进社会风气的好转，提高劳动者的科学文化素质具有非常重要的意义。

十多年来的实践证明，自学考试既是一种国家考试制度，又是一种基本的教育制度，受到广大

自学者和社会各界的欢迎，产生了巨大的社会效益，赢得了良好的社会信誉。

为了贯彻落实党的十五届三中全会精神，深入实施科教兴省战略，探索建立为我国农村经

济与社会发展培养人才的新路子，我省经全国高等教育自学考试指导委员会批准，从员怨怨怨年
开始开展农村高等教育自学考试实验区的试点工作。这是一项全方位的试点工作，我们将在

专业设置、自学教材和考试形式等方面进行重大改革，使高等教育自学考试制度更加适应农村

经济发展和人才培养的要求。

自学考试制度是建立在个人自学基础上的教育形式，而个人自学的基本条件是自学教材。

一本好的自学教材不仅可以使自学者“无师自通”，还对保证自学考试质量具有重要作用。对

农村自学者来说，由于缺少“名师指点”和自学者之间的相互交流，自学相当困难，除了要有一

本高质量的自学教材外，还需要有与之配套的自学指导书，以便帮助自学者系统地掌握教材的

内容，达到举一反三、触类旁通，提高自学效率的目的。因此，我们在农村自学考试实验区教材

建设中，试图探索一种教材编写的新路子，将教材内容与自学指导有机地融合在一起，使自学

者更加容易地理解和掌握教材的内容；同时，打破常规教材编写追求系统性、完整性的戒律，针

对我省当前农村经济发展的实际状况，把农村经济发展、农民发家致富需要的知识和理论写进

教材中去，使之成为农村自学者学习科学文化知识、提高自身素质的教科书，成为指导农业生

产和农民致富的科学手册。

农村自学考试实验区的教材建设工作是一项基础建设工作，它是我省农村自学考试实验

区试点工作取得成功的必要保证，为此省高等教育自学考试委员会成立了“江苏省农村自学

考试实验区专业指导委员会”，具体负责教材建设的规划和编写审定工作。

随着农村自学考试实验区试点工作的进一步展开，我们将有计划、有步骤地组织有关高等

院校、成人高校、高等职业学校、中等农业专科学校以及行业主管部门中业务水平较高、教学经

验丰富、了解农村情况、熟悉自学考试特点和规律的专家、学者，编写一批既适合自学特点又适

应农村经济建设和社会发展需要的自学教材，以满足农村自学者的需要。我们相信，随着农村

自学考试实验区教材的陆续出版，必将对我省农村自学考试事业的发展，为农村培养“留得

住、用得上”的应用型、复合型人才，加快农村现代化建设起到积极的促 进作用。

编写适应农村经济建设和社会发展需要的自学教材，是一项探索性的工作，需要在实践中

不断总结和提高，为使这项有意义的工作能取得事半功倍的效果，希望得到社会各方面更多的

关心和支持。

由于作者对自学考试特点和农村实际情况了解的深度有限，书中不当之处在所难免，敬请

广大读者惠予指正。

江苏省高等教育自学考试委员会办公室

一九九九年四月

此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



编 写 说 明

根据江苏省高等教育自学考试委员会《关于印发面向农村自学考试实验区开考专业教

材、大纲编写意见的通知》［苏考委（员怨怨怨）远号文件］及《江苏省面向农村自学考试实验区怨怨
加工类专业考试计划（试行）》精神，编写本教材。

《机械基础》是加工类（农产品、畜产品、水产品）专业的基础理论课程，是学习后继专业课

《农（畜）产品加工机械与设备》的基础，也是为了完成本专业学业、进行基本技能训练的重要

环节。本书也可供其他非机专业的学生学习使用，相关专业的工程技术人员也可参考。

本教材的编写原则如下：（员）运用辩证唯物主义和历史唯物主义的观点，坚持理论联系实
际和便于自学的原则，科学地阐述课程的基本内容及其规律。（圆）从专业考试计划提出的教
育目标出发，以课程自学考试大纲所规定的各项要求为依据，既保证课程的基本要求和考试质

量，又符合高等教育自学考试的特点，特别要适合农村自学者的特点。（猿）体现高等教育自学
考试的特点，强调可读性和自学性，要做到详略得当，使自学应考者能在没有师授的条件下读

懂和理解教材内容。（源）要体现职业性和操作性，结合农村产业的实际需要，强调学有所用，
突出基本原则和基本方法的应用。根据以上原则，本教材每章正文之后均附有自学指导和练

习题，全书附有两套综合模拟测试题、参考答案和考试大纲。

由于编写本教材的时间比较紧促，加之编写组成员水平有限，缺点和错误恐怕难免，希望

使用教材的师生、工程技术人员和学者提出批评和改进意见，以利于再版时改进。

南京农业大学摇《机械基础》编写组
员怨怨怨年源月
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附表员员摇优先配合孔的偏差表 员缘苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附表员圆摇优先配合轴的偏差表 员缘苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
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第二篇摇机械原理

第一章摇平面机械的运动简图及自由度 员远园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇运动副及其分类 员远园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇平面机构运动简图 员远员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇平面机构的自由度 员远猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾员 员远苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾员 员远苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二章摇平面连杆机构 员远怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇平面连杆机构的基本型式和应用 员远怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇铰链四杆机构的曲柄存在条件 员苑猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇铰链四杆机构的演化 员苑缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾圆 员苑怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾圆 员苑怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三章摇凸轮机构 员愿员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇凸轮机构的应用和分类 员愿员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇从动件的常用运动规律 员愿圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇图解法设计凸轮机构 员愿远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇凸轮机构基本尺寸的选择 员愿怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾猿 员怨园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾猿 员怨员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四章摇齿轮机构 员怨圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇齿轮机构的特点与类型 员怨圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇齿廓啮合基本定理 员怨圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇渐开线齿廓 员怨源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇齿轮各部分名称及渐开线标准齿轮的基本尺寸 员怨远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五节摇渐开线标准齿轮的啮合传动条件 员怨苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第六节摇渐开线齿廓切削加工原理 员怨怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第七节摇根切现象、最少齿数及变位齿轮 圆园圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾源 圆园源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾源 圆园缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五章摇轮系 圆园远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇轮系的分类及其应用 圆园远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇定轴轮系及其传动比 圆园苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇周转轮系及其传动比 圆园怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇组合轮系及其传动比 圆员圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾缘 圆员猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾缘 圆员猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第六章摇其它常用机构 圆员远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇棘轮机构 圆员远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇槽轮机构 圆员愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇不完全齿轮机构 圆圆园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

·猿·此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



自学指导圆郾远 圆圆园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾远 圆圆园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第七章摇机械速度波动的调节 圆圆员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇机械速度波动调节的目的和方法 圆圆员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇机械运转的平均速度和不均匀系数 圆圆圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇飞轮设计的近似方法 圆圆猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾苑 圆圆缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾苑 圆圆缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第八章摇回转件的平衡 圆圆远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇回转件平衡的目的 圆圆远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇回转件的平衡计算 圆圆远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇回转件的平衡试验 圆猿园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导圆郾愿 圆猿员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题圆郾愿 圆猿员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三篇摇机械设计

第一章摇螺纹联接 圆猿猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇螺纹的种类及应用 圆猿猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇螺纹联接的主要类型和材料 圆猿怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇螺纹紧固件的拧紧和防松 圆源园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇提高螺纹联接强度的措施 圆源猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五节摇螺旋传动 圆源缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾员 圆源怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾员 圆缘圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二章摇轴毂联接 圆缘猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇键联接 圆缘猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇花键联接 圆缘苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇销联接 圆缘愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇成形联接和过盈联接 圆远园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾圆 圆远员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾圆 圆远圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三章摇摩擦轮传动 圆远源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 圆远源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇摩擦轮传动的类型和应用场合 圆远缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾猿 圆远远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾猿 圆远苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四章摇带传动 圆远愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 圆远愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇平带传动 圆远愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇灾带传动 圆苑园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇带传动的张紧装置 圆苑怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾源 圆愿园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
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练习题猿郾源 圆愿圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五章摇链传动 圆愿源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 圆愿源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇传动链 圆愿缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇滚子链传动的计算 圆愿怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇链传动的合理布置和张紧方法 圆怨源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五节摇链传动的润滑、护罩或链条箱 圆怨缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾缘 圆怨远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾缘 圆怨愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第六章摇齿轮传动 圆怨怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 圆怨怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇齿轮传动的主要参数、精度等级 猿园园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇齿轮传动的失效形式 猿园猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇齿轮材料及其热处理 猿园缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五节摇齿轮传动的效率、润滑和齿轮结构 猿园苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾远 猿园怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾远 猿员圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第七章摇蜗杆传动 猿员猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 猿员猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇蜗杆传动的传动比与旋转方向 猿员远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇蜗杆传动的基本参数 猿员苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇圆柱蜗杆传动的几何计算 猿圆圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾苑 猿圆猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾苑 猿圆缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第八章摇滑动轴承 猿圆远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 猿圆远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇径向滑动轴承的主要类型 猿圆远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇滑动轴承材料 猿圆苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇轴瓦结构 猿猿园⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第五节摇轴承润滑材料 猿猿圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第六节摇润滑方法 猿猿猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第七节摇滑动轴承计算 猿猿缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第八节摇其他轴承简介 猿猿苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾愿 猿猿愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾愿 猿猿怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第九章摇滚动轴承 猿源员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第一节摇概述 猿源员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇滚动轴承的类型和选择 猿源圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇滚动轴承的代号 猿源愿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇滚动轴承的润滑和密封 猿缘员⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾怨 猿缘猿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾怨 猿缘缘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第十章摇轴 猿远源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
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第一节摇概述 猿远源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第二节摇轴的结构设计 猿远苑⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第三节摇轴的直径估算 猿远怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第四节摇提高轴的强度、刚度和减轻重量的措施 猿远怨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

自学指导猿郾员园 猿苑圆⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

练习题猿郾员园 猿苑源⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

第十一章摇联轴器、离合器和制动器 猿苑远⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
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绪摇摇论

摇摇一、引摇言

机械是人类进行生产劳动的主要工具，也是社会生产力发展水平的重要标志。早在古代，

人类就知道利用杠杆、滚子、绞盘等的简单机械从事建筑和运输。员愿世纪中叶，随着蒸汽机的
发明而促进了产业革命，出现了由原动机、传动装置、工作装置组成的近代机器。从此，机械有

了迅猛的发展。

我国古代人民在机械方面有过许多杰出的发明和创造。远在五千年前就使用了简单的纺

织机械，在夏朝以前就发明了车子，晋朝的连机礁和水碾就应用了凸轮原理。西汉时的指南车

和记里鼓车都应用了轮系。现代机械中应用的青铜轴瓦和金属的人字齿轮，在我国东汉年代

的文物中都可以找到它们的原始形态。但是，由于我国经历了漫长的封建社会，加上帝国主义

的入侵，因此在新中国建立以前，长期处于非常落后的状态。

新中国成立后，我国的机械工业和科学技术有了较快的发展。在第一个五年计划期间，建

立了一批大型机械制造厂，使机械工业由过去只能进行零星的修配，而跃进到能自行制造飞

机、汽车和各种机床。在以后的几个五年计划期间，又从制造一般的机械设备而发展到能够制

造大型、精密、尖端的机械产品。特别是改革开放以来，我国的国际交往日益增加，机械工业有

了长足的发展，生产力不断提高。

生产实现机械化、自动化，对于发展国民经济具有十分重要的意义。现代加工业的机械化

程度已有相当的水平，将来还会不断提高，所以加工类专业的学生必须努力学好《机械基础》

这门课程，掌握各种机械设备的构造原理和运动规律，以便今后能够合理地使用、维护和改造

各种机械设备，为不断提高产品质量、提高竞争能力、提高经济效益贡献力量。

摇摇二、本课程的性质、任务和学习内容

《机械基础》是一门技术基础课。通过学习，要熟悉和掌握常用机构的基本知识；能够分

析一般机械的工作原理；熟悉和掌握联接、机械传动及轴系零件的基本知识、工作原理和应用

特点；了解有关标准，能作简单的设计计算。从中接受必要的基本技能训练，为今后学习专业

技术课程和知识经济时代带来的技术革命提供必要的基础知识和能力，以适应生产技术发展

的需要。

本课程内容分为三个部分。第一篇介绍机械制图的基本知识；第二篇介绍机械原理，常用

机构（平面连杆机构、凸轮机构、齿轮机构、轮系与其它机构）；第三篇介绍机械设计基础（螺纹

联接、键联接、花键联接、摩擦轮传动、带传动、链传动、蜗杆传动、齿轮传动及轴系零部件）。

学习本课程应以辩证唯物主义为指导，贯彻理论联系实际的原则。从感性认识出发，联系

日常生活、专业课程中的具体实例，提高到理论上进行分析，培养观察、分析问题和解决问题的

能力。同时还要认真做好练习题，以使学习取得良好的效果。

·员·此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



摇摇三、机械基础概述

《机械基础》是以研究机构和机器为对象的入门学科。

图摇单缸内燃机
员—气缸；圆—活塞；猿—连杆；源—曲轴

缘—轴承；远—螺栓；苑—连杆盖

愿—螺母；怨—连杆体

（员）机器：机器的种类繁多，其构造、性能和用途也各
不相同；但抽象地看，凡是机器都有以下三个共同的特

征：

①机器是由许多构件组合而成的。例如：右图所示
的单缸内燃机，它是由气缸、活塞、连杆、曲轴等构件组合

而成的。

②机器中的构件之间具有确定的相对运动。例如：
右图所示的活塞相对气缸作往复运动，曲轴相对两端轴

承作回转运动。

③机器可以用来代替人的劳动，完成有用的机械功
或者实现能量转换。例如：金属切削机床能够改变工件

的尺寸、形状；运输机可以改变物体的空间位置；发电机

可以把机械能转换为电能等。

所以，机器是执行机械运动的装置，用来变换或者传

递、物料或者信息。如右图所示单缸内燃机就是机器。

组成机器的不可拆的基本单元称为机械零件（简称

零件），如右图中的螺栓远、连杆盖苑、螺母愿和连杆体怨
等都是零件。为完成同一使命在结构上组合在一起（可

拆或不可拆）并协同工作的零件称为称为部件，如联轴

器、滚动轴承、减速器等。通常机械零件泛指零件和部

件。

（圆）机构：机构与机器有所不同，机构只具有机器的
前两个特征，而没有最后一个特征。当我们讨论零件之

间相对运动，而不考虑它们在做功和转换能量方面的作用时，通常把这些具有确定相对运动零

件的组合称为机构。

所以机构和机器的区别是，机构的主要功用在于传递或转变运动的形式，而机器的主要功

用是为了利用机械能做功或能量转换。

例如：上图内燃机中的曲柄连杆机构，就是把气缸内活塞的往复运动转变为曲柄的连续转

动。而对于整个内燃机来说则是机器，因为它能够把燃料的化学能转换为机械能。

由上述可知，机器一般是由机构组成，机构是由零件和部件组成。一般常以机械这个词作

为机构和机器的通称。

（猿）机器的组成：一般机器，基本上都是由原动机、传动装置、工作装置组成的。原动机是
机器动力的来源。常用的原动机有电动机、内燃机和空气压缩机等。工作装置是完成机器预

定的动作，处于整个传动的终端，其结构形式要取决于机器工作本身的用途。例如：金属切削

机床的主轴、拖板，辗轮式混砂机的辗轮、内外刮砂板等。传动装置是把原动机的运动和动力

传递给工作装置的中间环节。例如：连杆机构、凸轮机构、带传动、螺旋传动和齿轮传动等。

·圆·



在自动化机器中，还可以有第四部分，即自动控制部分。

自学指导

绪论主要明确本课程的研究对象和内容，对一些基本概念一定要有清楚的了解。如机器

与机构，两者的同和异；零件与部件，两者的区别等。

·猿·



第一篇摇工程图学基础

第一章摇制图的基本知识和基本技能

第一节摇制图基本规格

摇摇机械图样是设计和制造机械过程中的重要资料，是交流技术思想的语言。国家标准《技
术制图机械制图》是我国颁布的一项重要技术标准。统一规定了有关机械方面的生产和设计

部门共同遵守的画图规则。国家标准（简称国标）的代号是“郧月”。在 郧月辕栽员源远愿怨原怨猿、郧月辕栽
员源怨远园原怨猿、郧月辕栽员源远怨员原怨猿、郧月源源缘苑郾源原愿源①和郧月源源缘愿郾源原愿源中，分别对图纸幅面及格式、
比例、字体、图线和尺寸注法作了规定。

一、图纸幅面（郧月辕栽员源远愿怨原怨猿）和标题栏

绘制图样时，应优先采用表员郾员郾员中规定的基本幅面。

表员郾员郾员摇基本幅面及图框尺寸 单位：皂皂

幅面代号 粤园 粤员 粤圆 粤猿 粤源

月伊蕴 愿源员伊员员愿怨 缘怨源伊愿源员 源圆园伊缘怨源 圆怨苑伊源圆园 圆员园伊圆怨苑

葬 圆缘
糟 员园 缘
藻 圆园 员园

需要装订的图样，其图框格式如图员郾员郾员所示，一般采用 粤源幅面竖装或 粤猿幅面横装。
不需要装订的图样，只要将图员郾员郾员中的尺寸葬和糟都改为表员郾员郾员中的尺寸藻即可。
图框线用粗实线绘制。

标题栏的位置应按图员郾员郾员所示的方式配置。看图的方向与看标题栏的方向一致。
郧月员园远园怨郾员原愿怨对标题栏的内容、格式与尺寸作了规定，制图作业的标题栏建议采用图

员郾员郾圆所示的格式。

二、比例（郧月辕栽员源远怨园原怨猿）

比例是指图中图形与其实物相应要素的线性尺寸之比。

绘制图样时，一般应从表员郾员郾圆规定的系列中选取，不带括号的比例应优先选择。

·源·

① 源源缘苑郾源为标准的编号，愿源表示员怨愿源年发布。郧月辕栽员源远愿怨原怨猿、郧月辕栽员源远怨园原怨猿、郧月辕栽员源远怨员原怨猿这三个技术制图
的国家标准是用来代替原机械制图的国标郧月源源缘苑郾员原愿源、郧月源源缘苑郾圆原愿源、郧月源源缘苑郾猿原愿源的。



（葬）四号竖放摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇摇（遭）三号横放

图员郾员郾员摇图样幅面和图框尺寸

（葬）零件图用的标题栏

（遭）装配图用的标题栏

图员郾员郾圆摇标题栏的格式
表员郾员郾圆摇绘图的比例

原值比例 员颐员

缩小比例
（员颐员援缘）摇员颐圆摇（员颐圆援缘）摇（员颐猿）摇（员颐源）摇员颐缘摇（员颐远）摇员颐（员伊员园灶）摇（员颐（员援缘伊员园灶））

员颐（圆伊员园灶）摇（员颐（圆援缘伊员园灶））摇（员颐（猿伊员园灶））摇（员颐（源伊员园灶））摇员颐（缘伊员园灶）摇（员颐（远伊员园灶））
放大比例圆颐员摇（圆援缘颐员）摇（源颐员）摇缘颐员摇员伊员园灶颐员摇圆伊员园灶颐员摇（圆援缘伊员园灶颐员）摇（源伊员园灶颐员）摇缘伊员园灶颐员

摇摇注：灶为正整数

·缘·



三、字体

在图样中书写的字体必须做到：字体工整，笔划清楚，间隔均匀，排列整齐。潦草的字，会

造成差错，并给生产带来损失。

摇员园号字

摇字体工整笔画清楚间隔均匀排列整齐
摇苑号字

摇横平竖直注意起落结构均匀填满方格
摇缘号字

摇技术制图机械电子汽车航空船舶土木建筑矿山井坑港口纺织服装

摇猿郾缘号字

摇螺纹齿端子接线飞行指导驾驶舱位挖填施工引水通风闸阀坝棉麻化纤

（葬）长仿宋体汉字示例

变


摇材
员
圆
员
圆

摇章员辕猿员辕猿员辕猿摇 锻
员
猿
员
猿
员
猿

摇

符摇


塑摇


泵摇锌
员
猿
圆
猿

（遭）汉字的结构分析示例

图员郾员郾猿摇汉字及其结构分析示例

摇摇字体的号数，即字体高度 澡，其公称尺寸系列为：员援愿皂皂、圆援缘皂皂、猿援缘皂皂、缘皂皂、苑皂皂、
员园皂皂、员源皂皂、圆园皂皂。汉字应写长仿宋体，并采用国家正式公布推行的简化字。
数字及字母分 粤型和 月型，粤型字体的笔划宽度为字高的员辕员源，月型字体的笔划宽度为

字高的员辕员园。数字和字母可写成斜体或直体，常用斜体。斜体字字头向右倾斜，与水平基准
线成苑缘毅。
汉字示例见图员郾员郾猿葬；汉字常由几个部分组成，为了使所写的汉字结构匀称，书写时应恰

当分配各组成部分的比例，如图员郾员郾猿遭所示。
数字及字母的粤型斜体字的笔序、书写形式和综合应用示例，见图员郾员郾源。字体的综合应

用有下述规定：用作指数、分数、极限偏差、注脚等的数字及字母，一般应采用小一号的字体；图

样中的数学符号、物理量符号、计量单位符号，以及其他符号、代号，应分别符合国家有关法令

和标准的规定。
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