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１．１　Ｓｙｓｔｅｍ（ｓ）Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ（ＳＥ）

Ｆｏｒａｎｙｐｒｏｄｕｃｔ，ｓｙｓｔｅｍ（ｓ）ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｃａｎｂｅｄｅｓｃｒｉｂｅｄａｓｆｏｌｌｏｗｓ：
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ｏｆｍｅｅｔｉｎｇｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ ｗｉｔｈｉｎｉｍｐｏｓｅｄｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓｉｎｃｌｕｄｉｎｇ （ｂｕｔｎｏｔｉｎｓｔｒｕｃｔｅｄｔｏ）

ｑｕａｌｉｔｙ，ｃｏｓｔａｎｄｓｃｈｅｄｕｌｅ．”
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ａｎｄａｌｌａｆｆｅｃｔｅｄｐａｒａｍｅｔｅｒｓ．”

Ｆｒｏｍｔｈｅｖｉｅｗｐｏｉｎｔｏｆａｓｏｌｉｄｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅｄｅｓｉｇｎ，ＳＥｃａｎｂｅｅｘｐｒｅｓｓｅｄａｓ：（ｒｅｆｅｒｔｏ
ＭＩＬ ＳＴＤ ４９９Ｂ＋ＧＪＢ）

“Ｓｙｓｔｅｍ（ｓ）ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｉｓａｒｅｓｅａｒｃｈｆｉｅｌｄｏｆｃｏｎｃｅｒｎｉｎｇｍｕｌｔｉｄｉｓｃｉｐｌｉｎａｒｙ．ＳＥｄｅａｌｓｗｉｔｈ
ｔｈｅｄｅｖｅｌｏｐｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｏｆａｐｒｏｄｕｃｔｆｒｏｍｔｈｅｖｉｅｗｐｏｉｎｔｏｆｓｙｎｔｈｅｓｉｓａｎｄｗｈｏｌｅｌｉｆｅｃｙｃｌｅｓｏａｓ
ｔｏｓａｔｉｓｆｙｔｈｅｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓｏｆｕｓｅｒｓ（ｍｉｌｉｔａｒｙ）．”

ＳＥｉｎｃｌｕｄｅｓ：
（１）Ａｌｌｄｉｓｃｉｐｌｉｎｅｓａｎｄｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｃｏｎｃｅｒｎｅｄ ｄｅｓｉｇｎ，ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅ，ｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎ，

ｄｅｐｌｏｙｍｅｎｔ，ｏｐｅｒａｔｉｏｎ，ｍａｉｎｔｅｎａｎｃｅａｎｄｄｉｓｐｏｓａｌ；
（２）Ｏｆｆｅｒｉｎｇｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，ｓｏｆｔｗａｒｅａｎｄｔｅａｃｈｉｎｇｍａｔｅｒｉａｌｓｆｏｒｔｒａｉｎｉｎｇｕｓｅｒｓ；
（３）Ｅｓｔａｂｌｉｓｈｉｎｇａｎｄｍａｉｎｔａｉｎｉｎｇｔｈｅａｄｍｉｎｉｓｔｒａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｔｅｃｈｎｉｃａｌｃｏｎｄｉｔｉｏｎｓｆｏｒｗｈｏｌｅ

ｓｙｓｔｅｍ（ｓ）；
（４）Ｄｅｃｏｍｐｏｓｉｎｇｃｏｍｍｉｓｓｉｏｎｓａｎｄｒｅｐｏｒｔｉｎｇｗｏｒｋｐｒｏｃｅｓｓ；
（５）Ｐｒｏｖｉｄｉｎｇｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｆｏｒｄｅｃｉｓｉｏｎ ｍａｋｉｎｇ．
Ａｔｐｒｅｓｅｎｔ，ｕｎｄｅｒｔｈｅｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔｏｆｃｏｍｐｕｔｅｒ ｎｅｔｗｏｒｋ，ＳＥ ｈａｓ ｂｅｃｏｍｅ ＣＥ

（ＣｏｎｃｕｒｒｅｎｔＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ）．
ＥｘａｍｐｌｅｏｆＳＥ（ｓｅｅＦｉｇ．１ １）：
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　　ＰｒｏｊｅｃｔⅠ

Ｗａｒｈｅａｄ １ｔ

Ｓｔａｇｅ（ｓ） ３

Ｄｅｖｅｌｏｐｉｎｇｐｅｒｉｏｄ １０ｙｅａｒｓ

Ｃｏｓｔ １００ｍｉｌｌｉｏｎＵＳｄｏｌｌａｒｓ

　　ＰｒｏｊｅｃｔⅡ

Ｗａｒｈｅａｄ ０．５ｔ×２

Ｓｔａｇｅ（ｓ） ２

Ｄｅｖｅｌｏｐｉｎｇｐｅｒｉｏｄ ５ｙｅａｒｓ

Ｃｏｓｔ ３０×２＝６０ＭｉｌｌｉｏｎＵＳｄｏｌｌａｒｓ

Ｆｉｇ．１ １　ＥｘａｍｐｌｅｏｆＳＥ

Ｏｂｖｉｏｕｓｌｙ，ｆｒｏｍｔｈｅｖｉｅｗｐｏｉｎｔｏｆＳＥ，ＰｒｏｊｅｃｔⅡｗｈｉｃｈｈａｓｔｈｅｓａｍｅｙｉｅｌｄｏｆｗａｒｈｅａｄｉｓ
ｂｅｔｔｅｒｔｈａｎＰｒｏｊｅｃｔⅠ，ｂｅｃａｕｓｅｏｆｉｔｓｓｈｏｒｔｌｅａｄｉｎｇｔｉｍｅａｎｄｌｅｓｓｃｏｓｔ．

１．２　ＣｏｎｃｕｒｒｅｎｔＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ（ＣＥ）

１．ＬｉｆｅＣｙｃｌｅｏｆａＰｒｏｄｕｃｔ

Ａｎｙｐｒｏｄｕｃｔ，ｗｈｉｃｈｍａｙｂｅａｗｅａｐｏｎｓｙｓｔｅｍ，ａｓｕｂａｓｓｅｍｂｌｙ，ｅｖｅｎａｃｏｍｐｏｎｅｎｔｏｒａ
ｐａｒｔ，ｈａｓｉｔｓＬｉｆｅＣｙｃｌｅ（ＬＣ）．ＬｉｆｅＣｙｃｌｅｏｆａｐｒｏｄｕｃｔｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．１ ２．

Ｆｏｒｔｈｅｓａｋｅｏｆａｖｏｉｄｉｎｇｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔｐｏｌｌｕｔｉｏｎ，ｄｉｓｐｏｓａｌｏｆｏｕｔｍｏｄｅｄ ｐｒｏｄｕｃｔ，

ｅｓｐｅｃｉａｌｌｙｆｏｒｗｅａｐｏｎｓｙｓｔｅｍ，ｓｈｏｕｌｄｂｅｎｏｔｉｃｅｄ．

２ ＳｏｌｉｄＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｓＤｅｓｉｇｎ
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Ｆｉｇ．１ ２　Ｌｉｆｔｃｙｃｌｅｏｆａｐｒｏｄｕｃｔ

２．ＬｉｆｅＣｙｃｌｅＣｏｓｔ（ＬＣＣ）

Ａｌｌｅｘｐｅｎｄｉｔｕｒｅｓｄｕｒｉｎｇｗｈｏｌｅｌｉｆｅｃｙｃｌｅｏｆａｐｒｏｄｕｃｔ，ａｒｅｃａｌｌｅｄａｓＬｉｆｅＣｙｃｌｅＣｏｓｔ
（ＬＣＣ）．

Ａｔｐｒｅｓｅｎｔ，ＬＣＣｉｓｏｎｅｏｆｔｈｅｍｏｓｔｉｍｐｏｒｔａｎｔｄｅｓｉｇｎｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ，ｅｓｐｅｃｉａｌｌｙ，ｉｎ
ｍａｒｋｅｔｅｃｏｎｏｍｙ．

ＴｈｅｒｅｗａｓａｆａｍｏｕｓｓｔａｔｉｓｔｉｃｓａｂｏｕｔＬＣＣ ｗｈｉｃｈｃｒｅａｔｅｄｂｙｔｈｅＢｏｅｉｎｇＣｏ．．Ｔｈｉｓ
ｓｔａｔｉｓｔｉｃｓｃａｍｅｆｒｏｍｆｌｉｇｈｔｖｅｈｉｃｌｅｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｉｎａｅｒｏｎａｕｔｉｃｓａｎｄａｓｔｒｏｎａｕｔｉｃｓ，ｅｓｐｅｃｉａｌｌｙ，

ｆｏｒｗｅａｐｏｎｓｙｓｔｅｍ．
ＦｒｏｍＦｉｇ．１ ３，ｉｔｉｓｏｂｖｉｏｕｓｔｈａｔｔｈｅｃｏｎｃｅｐｔｕａｌｄｅｓｉｇｎｐｈａｓｅｉｓｔｈｅｍｏｓｔｉｍｐｏｒｔａｎｔ

ｐｅｒｉｏｄｏｆｔｈｅｗｈｏｌｅｄｅｖｅｌｏｐｉｎｇｃｙｃｌｅ．Ａｔｔｈｅｅｎｄｏｆｔｈｉｓｐｈａｓｅ（ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｃｏｎｃｅｐｔｕａｌｄｅｓｉｇｎ
ａｓｗｅｌｌａｓｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎａｎｄｒｅｆｉｎｅｍｅｎｔ）ｎｅａｒｌｙ９０％ ＬＣＣｗｉｌｌｈａｖｅｂｅｅｎｃｏｍｍｉｔｔｅｄ，ｂｕｔｔｈｅ
ｒｅａｌｉｎｃｕｒｒｅｄＬＣＣｂｅｉｎｇｏｎｌｙａｂｏｕｔ８％．Ｔｈｅｒｅｆｏｒｅ，ｈｏｗｔｏｄｅａｌｗｉｔｈｔｈｅｃｏｎｃｅｐｔｕａｌｄｅｓｉｇｎ

３ＣｈａｐｔｅｒＯｎｅ　Ｉｎｔｒｏｄｕｃｔｉｏｎ
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ｉｓｖｅｒｙｉｍｐｏｒｔａｎｔ．Ｉｔｉｓｄｉｆｆｉｃｕｌｔｆｏｒｄｅｓｉｇｎｅｒｓｔｏｃｏｍｐｒｅｈｅｎｄｔｈｅｐｏｔｅｎｔｉａｌｐｒｏｂｌｅｍｓｉｎｔｈｅ
“ｄｏｗｎｓｔｒｅａｍ”ｄｅｖｅｌｏｐｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｅｓｏｆｔｈｅｐｒｏｄｕｃｔ．

Ｆｉｇ．１ ３　ＬＣＣｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｐｈａｓｅｓｆｏｒｄｅｖｅｌｏｐｉｎｇａｎｅｗｆｌｉｇｈｔｖｅｈｉｃｌｅ

Ｎｏｗａｄａｙｓ，ｔｈｅａｐｐｒｏａｃｈｔｏｓｏｌｖｉｎｇｔｈｉｓｐｒｏｂｌｅｍｉｓＣＥ（ＣｏｎｃｕｒｒｅｎｔＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ）．

３．ＤｅｆｉｎｉｔｉｏｎｏｆＣｏｎｃｕｒｒｅｎｔＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ（ＣＥ）

“ＣＥｉｓａｓｙｓｔｅｍａｔｉｃａｐｐｒｏａｃｈｔｏｔｈｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ，ｃｏｎｃｕｒｒｅｎｔｄｅｓｉｇｎｏｆｐｒｏｄｕｃｔｓａｎｄｔｈｅｉｒ
ｒｅｌａｔｅｄｐｒｏｃｅｓｓｅｄ，ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅａｎｄｓｕｐｐｏｒｔ．Ｔｈｉｓａｐｐｒｏａｃｈｉｓｉｎｔｅｎｄｅｄｔｏｃａｕｓｅｔｈｅ
ｄｅｖｅｌｏｐｅｒｓ，ｆｒｏｍ ｔｈｅｏｕｔｓｅｔ，ｔｏｃｏｎｓｉｄｅｒａｌｌｅｌｅｍｅｎｔｓｏｆｔｈｅｐｒｏｄｕｃｔｌｉｆｅｃｙｃｌｅｆｒｏｍ
ｃｏｎｃｅｐｔｉｏｎｔｈｒｏｕｇｈ ｄｉｓｐｏｓａｌ，ｉｎｃｌｕｄｉｎｇ ｑｕａｌｉｔｙ，ｃｏｓｔ，ｓｃｈｅｄｕｌｅ ａｎｄ ｕｓｅｒ （ｍｉｌｉｔａｒｙ）

ｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ．”

ＴｈｉｓｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎｉｓｑｕｏｔｅｄｆｒｏｍＩＤＡ（ＩｎｓｔｉｔｕｔｅｆｏｒＤｅｆｅｎｓｅＡｎａｌｙｓｉｓｏｆＤｏＤ（Ｄｅｐａｒｔｍｅｎｔ
ｏｆＤｅｆｅｎｓｅｉｎＵＳＡ））Ｒｅｐｏｒｔ，Ｒ ３３８，Ｄｅｃ．１９８８，ｗｒｉｔｔｅｎｂｙＷｉｎｎｅｒ，ＲｏｂｅｒｔＩ．，Ｊａｍｅｓ，Ｐ．
Ｐｅｎｎｅｌ，ｅｔｃ．．Ｔｈｅｔｉｔｌｅｏｆｔｈｉｓｒｅｐｏｒｔｉｓ“ＴｈｅＲｏｌｅｏｆＣｏｎｃｕｒｒｅｎｔＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｉｎＷｅａｐｏｎ
ＳｙｓｔｅｍＡｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎ”．

ＴｈｅｍａｉｎａｃｔｉｖｅｃｏｍｐｏｎｅｎｔｉｎＣＥｉｓｃｏｎｃｅｐｔｕａｌｄｅｓｉｇｎ，ａｎｄｔｈｅｃｒｕｃｉａｌｐｒｏｂｌｅｍｉｎ
ｃｏｎｃｅｐｔｕａｌｄｅｓｉｇｎｉｓＭＤＯ（ＭｕｌｔｉｄｉｓｃｉｐｌｉｎａｒｙＤｅｓｉｇｎＯｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ）．

１．３　Ｃｏｎｃｅｐｔｏｆ（Ｓｏｌｉｄ）ＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅ

１．ＴｈｅＲａｎｇｅｏｆＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｓ

Ｔｈｅｏｒｉｇｉｎａｌｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎｏｆａｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅｄｅｓｃｒｉｂｅｄｉｔａｓａｖｅｈｉｃｌｅｗｈｉｃｈｗａｓｄｅｓｉｇｎｅｄ
ｔｏｃａｒｒｙａｗａｒｈｅａｄａｎｄｔｏｈａｖｅａｒａｎｇｅｇｒｅａｔｅｒｔｈａｎａｎａｒｔｉｌｌｅｒｙｐｒｏｊｅｃｔｉｌｅａｎｄｄｉｄｎｏｔｒｅｌｙ

４ ＳｏｌｉｄＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｓＤｅｓｉｇｎ
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ｕｐｏｎａｅｒｏｄｙｎａｍｉｃｓｕｒｆａｃｅｓｆｏｒｌｉｆｔ．
Ｍｏｄｅｒｎｌｏｎｇｒａｎｇｅｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅｓｆａｌｌｉｎｔｏｔｗｏｍａｉｎｃａｔｅｇｏｒｉｅｓ．
ＩＲＢＭ—ｔｈｅＩｎｔｅｒｍｅｄｉａｔｅＲａｎｇｅＢａｌｌｉｓｔｉｃ Ｍｉｓｓｉｌｅｗｉｔｈａｒａｎｇｅｏｆｍｏｒｅｔｈａｎ１５００

ｎａｕｔｉｃａｌｍｉｌｅｓ：

１５００×１．８５２＝２７７８ｋｍ　（≈３０００ｋｍ）

ＩＣＢＭ—ｔｈｅＩｎｔｅｒＣｏｎｔｉｎｅｎｔａｌＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｗｈｉｃｈｈａｓａｒａｎｇｅｇｒｅａｔｅｒｔｈａｎ５０００
ｎａｕｔｉｃａｌｍｉｌｅｓ：

５０００×１．８５２＝９２６０ｋｍ　（≈１００００ｋｍ）

Ｔｈｅｒｅａｒｅａｎｏｔｈｅｒｔｗｏｋｉｎｄｓｏｆｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅｓｉｎｓｏｍｅｐａｐｅｒｓ：

ＦＢＭ　—ｔｈｅ“ＦｌｅｅｔＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅ”ｗｈｉｃｈｉｓｕｓｕａｌｌｙｕｓｅｄｂｙｔｈｅＮａｖｙｆｏｒａｌｏｎｇ
ｒａｎｇｅｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅ．ＦＢＭｃａｎｂｅｌａｕｎｃｈｅｄｆｒｏｍｓｈｉｐｓｏｒｓｕｂｍａｒｉｎｅｓ（ｅ．ｇ．
Ｐｏｌａｒｉｓ）．

ＧＲＢＭ—ｔｈｅＧｌｏｂａｌＲａｎｇｅＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｗｉｔｈａｒａｎｇｅｇｒｅａｔｅｒｔｈａｎ１００００ｎａｕｔｉｃａｌ
ｍｉｌｅｓ：

１００００×１．８５２＝１８５２０ｋｍ　（≈１８０００ｋｍ）

　　ＴｈｅｒｅｉｓａｎｅｘａｍｐｌｅｏｆｍｏｄｅｒｎＩＣＢＮｍａｄｅｉｎＲｕｓｓｉａ：

ＲｕｓｓｉａｎＴｏｐｏｌ Ｍ（ＩＣＢＭ）ＳＳ２７
ｐｃ １２Ｍ１Ｈｉｇｈｗａｙｍｏｂｉｌｅ
ｐｃ １２Ｍ２Ｓｉｌｏｌａｕｎｃｈｉｎ｛ ｇ
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ｒｅａｃｈｅｄｆｏｒｔｈｅｓｔａｇｅ．Ｉｆａｄｏｐｔｉｎｇｄｅｐｌｅｔｅｄｓｈｕｔｄｏｗｎ，ｔｈｅｔｈｒｕｓｔｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎｄｅｖｉｃｅＤｉｓｎｏｔ
ｎｅｅｄｅｄ．Ｅｉｓｉｎｓｔｒｕｍｅｎｔｂａｙｗｈｉｃｈｃｏｎｔａｉｎｓｎａｖｉｇａｔｉｏｎ，ｇｕｉｄａｎｃｅａｎｄｃｏｎｔｒｏｌｓｙｓｔｅｍｓ．Ｔｈｅ
ｃｏｎｔｒｏｌｓｉｇｎａｌｓａｒｅｇｅｎｅｒａｔｅｄａｓａｒｅｓｕｌｔｏｆｃｏｍｍａｎｄｓｆｒｏｍｔｈｅｇｕｉｄａｎｃｅｓｙｓｔｅｍ ｗｈｉｃｈ
ｄｅｔｅｒｍｉｎｅｓｗｈｅｔｈｅｒｏｒｎｏｔｔｈｅｖｅｈｉｃｌｅｉｓｏｎｔｈｅｃｏｒｒｅｃｔｐａｔｈｔｏｒｅａｃｈｉｔｓｔａｒｇｅｔ．Ｆｉｓｔｈｅ
ｔｈｒｕｓｔｖｅｃｔｏｒｓｔｅｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｏｒＳＥＲＶＯｗｈｉｃｈｃａｎｃｈａｎｇｅｔｈｅｄｉｒｅｃｔｉｏｎｏｆｔｈｒｕｓｔｖｅｃｔｏｒｔｏ
ｐｒｏｄｕｃｅｃｏｎｔｒｏｌｍｏｍｅｎｔ．Ｇｉｓｔｈｅｃｏｎｎｅｃｔｉｏｎｓｅｐａｒａｔｉｏｎｄｅｖｉｃｅｓｙｓｔｅｍｔｏｄｅｔａｃｈｔｗｏｓｔａｇｅｓ
ｏｒｗａｒｈｅａｄｆｒｏｍｅｍｐｔｙｖｅｈｉｃｌｅ．Ｗａｒｈｅａｄｍａｙｃｏｎｔａｉｎｎｕｃｌｅａｒｗｅａｐｏｎｓｏｒｏｔｈｅｒｋｉｎｄｓｏｆ
ｗｅａｐｏｎｓ（ｂｉｏｌｏｇｉｃａｌｏｒｃｈｅｍｉｃａｌ）ａｎｄｉｔｓｓｈｅｌｌｓｈｏｕｌｄｈａｖｅｈｅａｔｉｎｇｐｒｏｔｅｃｔｉｎｇｃｏａｔ．

１．４　ＤｅｓｉｇｎＲｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓｏｆＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅ

１．ＯｐｅｒａｔｉｏｎａｌＲｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔａｎｄＳｐｅｃｉｆｉｃａｔｉｏｎ

（１）Ｒａｎｇｅ
Ｔｈｅｍａｘｉｍｕｍｒａｎｇｅｌｍａｘａｎｄｔｈｅｍｉｎｉｍｕｍｒａｎｇｅｌｍｉｎｆｏｒａｄｅｓｉｒｅｄｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅｓｈｏｕｌｄ

ｂｅｄｅｔｅｒｍｉｎｅｄｉｎａｄｖａｎｃｅ．Ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｓｐｈｅｒｉｃａｌｔｒｉａｎｇｌｅｆｏｒｍｕｌａ，ｔｈｅｒａｎｇｅｃａｎｂｅ
ｃａｌｃｕｌａｔｅｄａｓ

ｌ＝ＲＥη
ｗｈｅｒｅｌ ＝ｓｐｈｅｒｉｃａｌｄｉｓｔａｎｃｅ．

ＲＥ＝６３７１～６４００ｋｍ（ｒａｄｉｕｓｏｆｔｈｅＥａｒｔｈ）．

η ＝ｒａｎｇｅａｎｇｌｅ．
ｃｏｓη＝ｃｏｓ０ｃｏｓｃｏｓ（λ－λ０）＋ｓｉｎ０ｓｉｎ

ｗｈｅｒｅλ０ ＝ｌｏｎｇｉｔｕｄｅｏｆｌａｕｎｃｈｐｏｉｎｔ．
０ ＝ｌａｔｉｔｕｄｅｏｆｌａｕｎｃｈｐｏｉｎｔ．
λ ＝ｌｏｎｇｉｔｕｄｅｏｆｔａｒｇｅｔ．
 ＝ｌａｔｉｔｕｄｅｏｆｔａｒｇｅｔ．
ＡｌｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｃａｎｂｅｒｅｆｅｒｒｅｄｉｎＦｉｇ．１ ７．
Ｔｈｅｒｅａｒｅｔｗｏｐｒｉｎｃｉｐｌｅｓｕｓｅｄｔｏｄｅｔｅｒｍｉｎｅｌｍａｘａｎｄｌｍｉｎ．Ｏｎｅｉｓｔｈｅａｒｅａｂｅｔｗｅｅｎｌｍａｘａｎｄ

ｌｍｉｎｓｈｏｕｌｄｃｏｖｅｒｅｎｅｍｙｔａｒｇｅｔｓａｓｍａｎｙａｓｐｏｓｓｉｂｌｅ．Ｂｕｔｔｈｅｒｅｉｓａｃｏｓｔｃｏｎｓｉｄｅｒａｔｉｏｎｆｏｒｌｍａｘ．
Ｆｉｇ．１ ８（ａ）ｓｈｏｗｓｌｍａｘ ａｎｄｌｍｉｎ，ｌｍａｘ ａｎｄｌｍｉｎ ｓｈｏｕｌｄｃｏｖｅｒｅｎｅｍｙｔａｒｇｅｔ ｗｈｉｃｈａｒｅ
ｃｏｍｐａｒａｔｉｖｅｌｙｎｅｉｇｈｂｏｒｉｎｇ．ＡｎｄＦｉｇ．１ ８（ｂ）ｓｈｏｗｓｔｈｅｃｏｓｔｃｕｒｖｅ，ｌｍａｘｈａｓｍｏｒｅｃｏｓｔａｎｄｉｔ
ｉｓｔｈｅｓｕｉｔａｂｌｅｍａｘｉｍｕｍｒａｎｇｅｔｏｍａｔｃｈｌｍｉｎｆｏｒｔｈｅｄｅｓｉｒｅｄｍｉｓｓｉｌｅ．

８ ＳｏｌｉｄＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｓＤｅｓｉｇｎ





Ｆｉｇ．１ ７　Ｔｈｅｒａｎｇｅｉｓｔｈｅｌｅｎｇｔｈｏｆｔｈｅａｒｃｗｈｉｃｈｂｅｌｏｎｇｓｔｏｔｈｅｇｒｅａｔｃｉｒｃｌｅ
ｄｅｔｅｒｍｉｎｅｄｂｙｌａｕｎｃｈｐｏｉｎｔ，ｔａｒｇｅｔａｎｄｔｈｅｃｅｎｔｅｒｏｆｔｈｅＥａｒｔｈＯ

Ｆｉｇ．１ ８　ｌｍａｘａｎｄｌｍｉｎ

Ｆｏｒｔｗｏｔｙｐｅｓｏｆｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅ，ｔｈｅｒｅｉｓａｎｏｖｅｒｌａｐｏｒｃｒｏｓｓａｒｅａｗｈｉｃｈｕｓｅｄｔｏｃｏｎｎｅｃｔ
ｔｈｅｌｅｔｈａｌａｒｅａｏｆｔｈｅｔｗｏｔｙｐｅｓｏｆｍｉｓｓｉｌｅｓ．Ｆｉｇ．１ ９ｇｉｖｅｓｔｈｅｏｖｅｒｌａｐａｒｅａ．

９ＣｈａｐｔｅｒＯｎｅ　Ｉｎｔｒｏｄｕｃｔｉｏｎ





Ｆｉｇ．１ ９　（ｌｍａｘ）Ⅰａｎｄ（ｌｍｉｎ）Ⅰｂｅｌｏｎｇｔｏｏｎｅｔｙｐｅｏｆｍｉｓｓｉｌｅ，

　　　　　（ｌｍａｘ）Ⅱａｎｄ（ｌｍｉｎ）Ⅱａｒｅｏｆａｎｏｔｈｅｒｔｙｐｅｏｆｍｉｓｓｉｌｅ

ＴｈｅｒｅｉｓａｎｅｍｐｉｒｉｃａｌｖａｌｕｅｆｏｒｔｈｅｏｖｅｒｌａｐｌｅｔｈａｌａｒｅａΔＲ：

ΔＲ＝５０～１００ｋｍ
　　（２）Ｗａｒｈｅａｄｓｐｅｃｉｆｉｃａｔｉｏｎ

Ｔｈｅｍａｓｓｏｆｗａｒｈｅａｄｉｓｏｎｅｏｆｔｈｅｍｏｓｔｉｍｐｏｒｔａｎｔｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｉｎｄｅｘｅｓｆｏｒｄｅｓｉｇｎ．
Ｕｎｄｅｒｔｈｅｃａｓｅｏｆｃａｒｒｙｉｎｇｎｕｃｌｅａｒｐａｙｌｏａｄ，ｔｈｅｔｏｔａｌｍａｓｓｏｆｔｈｅｗａｒｈｅａｄｉｓｕｓｕａｌｌｙ
ｄｅｐｅｎｄｅｎｔｕｐｏｎｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎｓ （ｍｕｌｔｉｐｌｅｓｍａｌｌｓｉｚｅｎｕｃｌｅａｒ ｗａｒｈｅａｄｏｒ
ｂｏｍｂｌｅｔ）．

①Ｆｏｒｄｅｓｔｒｏｙｉｎｇａｎａｒｅａｔａｒｇｅｔ，ｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎｓＮｉｓ：

Ｎ ＝ｒＳｍｐＳｄ　　
（犈犿狆犻狉犻犮犪犾犉狅狉犿狌犾犪）

ｗｈｅｒｅｒ　＝ｄｅｓｔｒｏｙｅｄａｒｅａｐａｒｔ［％］．
Ｓｍ ＝ｔａｒｇｅｔａｒｅａ［ｋｍ２］．
ｐ ＝ｐｅｒｃｅｎｔａｇｅｏｆｈｉｔ［％］．
Ｓｄ ＝ｄｅｓｔｒｏｙｅｄａｒｅａｆｏｒｏｎｅｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎ［ｋｍ２］．
Ｎｏｔｉｃｅ：

ｐｉｓｄｅｐｅｎｄｅｎｔｕｐｏｎｔｈｅｇｕｉｄａｎｃｅｓｙｓｔｅｍｏｆｔｈｅｍｉｓｓｉｌｅ，ａｎｄＳｄｉｓｄｅｐｅｎｄｅｎｔｕｐｏｎｔｈｅ
ｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎｙｉｅｌｄ（ｈｏｗｍｕｃｈＴＮＴｔｏｎｓ）（ｓｅｅＴａｂｌｅ１ １）．

Ｔａｂｌｅ１ １　Ｗａｒｈｅａｄｐｏｗｅｒ

Ｙｉｅｌｄ（ＴＮＴ）／（×１０６ｔ） ０．２ １ ５ １０

ＤｅｓｔｒｏｙｅｄＲａｄｉｕｓ／ｋｍ １．５ ２．５６ ４．３７ ５．５２

ＤｅｓｔｒｏｙｅｄＡｒｅａ／ｋｍ２ ７．０７ ２０．６ ６０ ９５．８

　　Ｔｈｅｄｅｓｔｒｏｙｅｄａｒｅａｍｅａｎｓｉｔｓｓｕｆｆｅｒｉｎｇｐｒｅｓｓｕｒｅ≥４１２Ｎ／ｃｍ２（０４２ｋｇｆ／ｃｍ２）．

② Ｆｏｒ ｄｅｓｔｒｏｙｉｎｇ ａ ｐｏｉｎｔｔａｒｇｅｔ，ｓｕｃｈ ａｓ ｍｉｓｓｉｌｅｌａｕｎｃｈ ｓｉｌｏ ｏｒ ｕｎｄｅｒｇｒｏｕｎｄ
ｈｅａｄｑｕａｒｔｅｒ，ｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎｓｓｈｏｕｌｄｂｅＮ （ｓｅｅＴａｂｌｅ１ ２）：

０１ ＳｏｌｉｄＢａｌｌｉｓｔｉｃＭｉｓｓｉｌｅｓＤｅｓｉｇｎ





Ｎ ＝ ｌｎ
（１－Ｐ）

ｌｎ（１－Ｒｐ）　　
（犈犿狆犻狉犻犮犪犾犉狅狉犿狌犾犪）

ｗｈｅｒｅＰ ＝ｔｈｅｌｅｔｈａｌｉｔｙｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙｏｆＮｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎｓ［％］．
Ｒ ＝ｔｈｅｄｅｓｉｇｎｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｏｎｅｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎ［％］．

ｐ ＝ｔｈｅｌｅｔｈａｌｉｔｙｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙｏｆｏｎｅｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎ［％］．

ｐ＝１－（１２
）（

Ｒｌ
ＣＥＰ）

２

　　　ＣＥＰ＝ＣｉｒｃｌｅｏｆＥｑｕａｌＰｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ［ｍ］．
Ｒｌ ＝ｔｈｅｌｅｔｈａｌｒａｄｉｕｓ［ｍ］．

Ｔａｂｌｅ１ ２　Ｗａｒｈｅａｄｐｏｗｅｒｆｏｒｐｏｉｎｔｔａｒｇｅｔａｎｄａｒｅａｔａｒｇｅｔ

Ｒｅｑｕｉｒｅｄｄｅｓｔｒｏｙｅｄ

Ｐｒｅｓｓｕｒｅ［ｋｇｆ／ｃｍ２］≥

Ｌａｕｎｃｈｓｉｌｏ：

７

Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌｃｉｔｙ：

０．４２

Ｒｌ／ｋｍ

１０×１０６ｔＴＮＴ １．１０ ４．５０

３０×１０６ｔＴＮＴ １．５４ ６．６０

１００×１０６ｔＴＮＴ ２．３０ ９．８５

Ｎｏｔｉｃｅ：

Ｓｏｍｅｃｏｕｎｔｅｒｍｅａｓｕｒｅｓｔｏｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅｄｅｆｅｎｓｅｓｎｅｅｄｃｅｒｔａｉｎｅｘｔｒａｍａｓｓｉｎｗａｒｈｅａｄ，

ｓｕｃｈａｓ：ｄｅｃｏｙｓ，ｃｈａｆｆ，ＲＶ（ＲｅｅｎｔｒｙＶｅｈｉｃｌｅ）ｍａｎｅｕｖｅｒｉｎｇ，ｅｔｃ．．
Ｗａｒｈｅａｄｄｅｓｉｇｎｉｓａｓｐｅｃｉａｌｆｉｅｌｄｉｎｗｈｉｃｈｍａｎｙｔｈｉｎｇｓａｒｅｒｅｌａｔｅｄｔｏｔｈｅｂａｌｌｉｓｔｉｃｍｉｓｓｉｌｅ

ｄｅｓｉｇｎ．
Ａｍｅｒｉｃａｎ３ｓｔａｇｅｓＩＣＢＭ “ＰｅａｃｅｋｅｅｐｅｒＭｉｓｓｉｌｅ”（ＭＸ），ｉｔｓｃｏｄｅｎａｍｅｉｓＭＧＭ １１８Ａ，

Ｆｉｇ．１ １０　ＣＥＰｃｉｒｃｌｅ

ｈａｓ１０×０．４８ ＭＴＮＴｔｏｎｓｙｉｅｌｄ ＭＩＲＶ （Ｍｕｌｔｉｐｌｅ
ＩｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔｌｙｔａｒｇｅｔｅｄＲｅｅｎｔｒｙＶｅｈｉｃｌｅ）ｓｕｂｍｕｎｉｔｉｏｎｓ．Ｏｆ
Ｃｏｕｒｓｅ，ｆｏｒＭＩＲＶ，ｉｔｕｓｕａｌｌｙｉｓｍａｔｃｈｅｄｗｉｔｈＰＢＣＳ
（ＰｏｓｔＢｏｏｓｔＣｏｎｔｒｏｌＳｙｓｔｅｍ）．

（３）Ｈｉｔｔｉｎｇ（Ｉｍｐａｃｔ）Ａｃｃｕｒａｃｙ
ＣＥＰ（ＣｉｒｃｌｅｏｆＥｑｕａｌＰｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ）ｉｓｕｓｕａｌｌｙｕｓｅｄ

ｔｏｅｘｐｒｅｓｓｔｈｅａｃｃｕｒａｃｙｏｆａｂａｌｌｉｓｔｉｃ ｍｉｓｓｉｌｅ．Ｔｈｅ
ｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎ ｏｆ ＣＥＰ ｃａｎ ｂｅ ｄｅｓｃｒｉｂｅｄ ａｓ （ｒｅｆｅｒｔｏ
Ｆｉｇ．１ １０）：

ＣＥＰｉｓａｒａｄｉｕｓｏｆａｃｉｒｃｌｅｉｎｗｈｉｃｈｔｈｅｒｅａｒｅ５０％

ｍｉｓｓｉｌｅｓｏｆｏｎｅｋｉｎｄｗｉｌｌｆａｌｌｄｏｗｎｉｎｓｉｄｅ．
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