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学习任务 １　 纯电动汽车总体认识

学习效果检验

一、 简答题

１􀆰 国家法规对新能源汽车是如何定义的? 它包括哪些种类?
２􀆰 两用燃料汽车与双燃料汽车的区别是什么?
３􀆰 按驱动系统组成和布置形式分类ꎬ 纯电动汽车分为哪几类?
４􀆰 纯电动汽车有哪些优缺点?
５􀆰 纯电动汽车的基本结构包括哪三个子系统? 各自的功能是什么?
６􀆰 举例说明国外知名的纯电动汽车品牌ꎮ
７􀆰 举例说明我国知名的纯电动汽车品牌ꎮ
二、 单项选择题

１􀆰 下列 (　 　 ) 不属于电动汽车ꎮ
Ａ􀆰 纯电动汽车 Ｂ􀆰 混合动力汽车 Ｃ􀆰 燃料电池汽车 Ｄ􀆰 氢发动机汽车

２􀆰 下列关于纯电动汽车类型的选项中ꎬ (　 　 ) 保留了内燃机汽车的传动系统ꎬ 不同之

处是把内燃机换成了电动机ꎮ
Ａ􀆰 机械传动型 Ｂ􀆰 无变速器型 Ｃ􀆰 无差速器型 Ｄ􀆰 电动轮型

３􀆰 下列关于纯电动汽车类型的选项中ꎬ (　 　 ) 可以完全取消传动系统ꎮ
Ａ􀆰 机械传动型 Ｂ􀆰 无变速器型 Ｃ􀆰 无差速器型 Ｄ􀆰 电动轮型

４􀆰 甲说: 只有电动汽车的电能来源于水力、 风力、 光、 热等ꎬ 才能真正实现环保ꎻ 乙

说: 即使电动汽车的电能来源于煤、 石油产品也可明显改善环保ꎮ 谁描述的正确? (　 　 )
Ａ􀆰 甲 Ｂ􀆰 乙 Ｃ􀆰 甲和乙 Ｄ􀆰 甲和乙都不正确

５􀆰 纯电动汽车的英文缩写为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 ＥＶ Ｂ􀆰 ＢＥＶ Ｃ􀆰 ＨＥＶ Ｄ􀆰 ＰＨＥＶ
６􀆰 纯电动汽车的电源系统通常由 (　 　 ) 的电池串、 并联形成的动力电池组作为动力源ꎮ
Ａ􀆰 ６ Ｖ 或 １２ Ｖ Ｂ􀆰 １２ Ｖ 或 ２４ Ｖ Ｃ􀆰 ２４ Ｖ 或 ４８ Ｖ Ｄ􀆰 ４８ Ｖ 或 ９６ Ｖ
７􀆰 纯电动汽车电池组总电压通常为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 ３６ ~ ４８ Ｖ Ｂ􀆰 ４８ ~ ９６ Ｖ Ｃ􀆰 ９６ ~ １５５ Ｖ Ｄ􀆰 １５５ ~ ４００ Ｖ
８􀆰 纯电动汽车的散热系统的主要服务对象是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 发动机 Ｂ􀆰 电动机 Ｃ􀆰 电池组 Ｄ􀆰 能量回馈装置

１

学习效果检验及技能工作单手册



９􀆰 纯电动汽车的基本结构不包括 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 电力驱动子系统 Ｂ􀆰 能源子系统

Ｃ􀆰 能量回馈子系统 Ｄ􀆰 辅助子系统

１０􀆰 早期的纯电动汽车开发常采用 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 机械驱动布置方式 Ｂ􀆰 电动机 －驱动桥组合式

Ｃ􀆰 电动机 －驱动桥整体式 Ｄ􀆰 轮毂电动机分散式

１１􀆰 机械驱动布置形式的纯电动汽车变速器通常设置 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 ３ 个前进挡 Ｂ􀆰 ２ 个前进挡和 １ 个倒挡

Ｃ􀆰 ３ 个前进挡和 １ 个倒挡 Ｄ􀆰 ２ 个前进挡

１２􀆰 ( 　 　 ) 省掉了离合器和变速器而保留主减速器和差速器ꎮ
Ａ􀆰 机械驱动布置方式 Ｂ􀆰 电动机 －驱动桥组合式

Ｃ􀆰 电动机 －驱动桥整体式 Ｄ􀆰 轮毂电动机分散式

１３􀆰 ( 　 　 ) 最容易实现四轮驱动、 四轮转向ꎮ
Ａ􀆰 机械驱动布置方式 Ｂ􀆰 电动机 －驱动桥组合式

Ｃ􀆰 电动机 －驱动桥整体式 Ｄ􀆰 轮毂电动机分散式

１４􀆰 ( 　 　 ) 是未来纯电动汽车驱动系统布置方式的发展趋势ꎮ
Ａ􀆰 机械驱动布置方式 Ｂ􀆰 电动机 －驱动桥组合式

Ｃ􀆰 电动机 －驱动桥整体式 Ｄ􀆰 轮毂电动机分散式

１５􀆰 ( 　 　 ) 年ꎬ 苏格兰人德文博特制造了一辆电动三轮车ꎮ
Ａ􀆰 １８８６ Ｂ􀆰 １８８５ Ｃ􀆰 １８５９ Ｄ􀆰 １８３４
１６􀆰 １８５９ 年ꎬ ( 　 　 ) 人普兰特发明了世界上第一只可充电的蓄电池ꎬ 为后来纯电动汽

车的发展奠定了基础ꎮ
Ａ􀆰 德国 Ｂ􀆰 英国 Ｃ􀆰 法国 Ｄ􀆰 美国

１７􀆰 １８８１ 年ꎬ ( 　 　 ) 工程师特鲁夫第一次将直流电动机和可充电的铅酸蓄电池用于私

人车辆ꎮ
Ａ􀆰 德国 Ｂ􀆰 英国 Ｃ􀆰 法国 Ｄ􀆰 美国

１８􀆰 ( 　 　 ) 年ꎬ 比利时人 Ｃａｍｉｌｌｅ Ｊｅｎａｔｚｙ 驾驶的电力驱动汽车 Ｊａｍａｉｓ Ｃｏｎｔｅｎｔｅ 首次实现

了每小时百公里以上的车速ꎮ
Ａ􀆰 １８８５ Ｂ􀆰 １８９９ Ｃ􀆰 １９０２ Ｄ􀆰 １９１１
１９􀆰 ( 　 　 ) 年我国研制了首辆纯电动大客车 ＹＷ６１２０ＤＤ (远望号)ꎮ
Ａ􀆰 １８８５ Ｂ􀆰 １８９９ Ｃ􀆰 １９０２ Ｄ􀆰 １９９５
２０􀆰 下列选项中ꎬ (　 　 ) 是奔驰纯电动汽车品牌ꎮ
Ａ􀆰 特斯拉 Ｂ􀆰 ＶＯＬＴ Ｃ􀆰 ｉ３ Ｄ􀆰 ｓｍａｒｔ ｆｏｒｔｗｏ
２１􀆰 下列选项中ꎬ (　 　 ) 是日产纯电动汽车品牌ꎮ
Ａ􀆰 Ｔｗｉｚｙ Ｂ􀆰 Ａｍｐｅｒａ － ｅ Ｃ􀆰 ＬＥＡＦ Ｄ􀆰 ＺＯＥ
２２􀆰 下列选项中ꎬ (　 　 ) 是北汽纯电动乘用车品牌ꎮ
Ａ􀆰 ｅ６ Ｂ􀆰 Ｂ５０ＥＶ Ｃ􀆰 ＥＨ３００ Ｄ􀆰 Ｍ１ ＥＶ
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　 　 三、 多项选择题

１􀆰 按照驱动系统的组成和布置形式不同ꎬ 纯电动汽车分为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 机械传动型 Ｂ􀆰 无变速器型 Ｃ􀆰 无差速器型 Ｄ􀆰 电动轮型

２􀆰 下列关于纯电动汽车类型的选项中ꎬ (　 　 ) 可选择功率较小的电动机ꎮ
Ａ􀆰 机械传动型 Ｂ􀆰 无变速器型 Ｃ􀆰 无差速器型 Ｄ􀆰 电动轮型

３􀆰 下列关于纯电动汽车类型的选项中ꎬ (　 　 ) 通过控制电动机来实现变速功能ꎮ
Ａ􀆰 机械传动型 Ｂ􀆰 无变速器型 Ｃ􀆰 无差速器型 Ｄ􀆰 电动轮型

４􀆰 下列关于纯电动汽车类型的选项中ꎬ (　 　 ) 采用了 ２ 台驱动电动机ꎮ
Ａ􀆰 机械传动型 Ｂ􀆰 无变速器型 Ｃ􀆰 无差速器型 Ｄ􀆰 电动轮型

５􀆰 多电源型纯电动汽车的动力能源可能来自 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 动力电池 Ｂ􀆰 辅助电池 Ｃ􀆰 超级电容 Ｄ􀆰 飞轮电池

６􀆰 纯电动汽车的传动系统可不需要 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 离合器 Ｂ􀆰 变速器 Ｃ􀆰 差速器 Ｄ􀆰 半轴

７􀆰 纯电动汽车仪表一般能够显示 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 蓄电池电压 Ｂ􀆰 整车速度 Ｃ􀆰 行驶状态 Ｄ􀆰 润滑油温度

８􀆰 下列选项中ꎬ (　 　 ) 是纯电动汽车相对燃油汽车特有的配置ꎮ
Ａ􀆰 电动机 Ｂ􀆰 发电机 Ｃ􀆰 电池组 Ｄ􀆰 能量回收系统

９􀆰 下列选项中ꎬ (　 　 ) 属于纯电动汽车的系统构成ꎮ
Ａ􀆰 电力驱动子系统 Ｂ􀆰 能源子系统

Ｃ􀆰 充电子系统 Ｄ􀆰 辅助子系统

四、 判断题

(　 　 ) １􀆰 如果还使用石油燃料产品ꎬ 就不能称其为新能源汽车ꎮ
(　 　 ) ２􀆰 电动汽车指仅使用电能驱动的汽车ꎮ
(　 　 ) ３􀆰 纯电动汽车的英文缩写为 ＥＶꎮ
(　 　 ) ４􀆰 机械传动型纯电动汽车是指有机械传动系统的纯电动汽车ꎮ
(　 　 ) ５􀆰 无变速器型纯电动汽车的一种结构与发动机横向前置、 前轮驱动的布置方式

类似ꎮ
(　 　 ) ６􀆰 燃料电池汽车是将燃料燃烧后转化为电能ꎬ 从而由电动机驱动汽车行驶ꎮ
(　 　 ) ７􀆰 电动轮型纯电动汽车采用 ２ 台电动机ꎬ 通过固定速比减速器来分别驱动两个

车轮ꎬ 可以实现对每个电动机转速的独立调节ꎮ
(　 　 ) ８􀆰 北汽新能源 ＥＨ３００ 是目前纯电动行政级商务轿车这一细分市场的少数车型

之一ꎮ
(　 　 ) ９􀆰 奇瑞瑞麒 Ｍ１ ＥＶ 是全球首款纯电动出租车ꎮ
(　 　 ) １０􀆰 上汽荣威 “光之翼” 概念车ꎬ 是上汽荣威于 ２０１７ 年上海车展推出的一款纯

电动超级轿跑 ＳＵＶꎮ
(　 　 ) １１􀆰 动力电池组在纯电动汽车上通常有集中布置和分散布置两种形式ꎮ
(　 　 ) １２􀆰 采用 Ｔ 形架安装电池组要比分散布置形式更能节省空间ꎮ

３
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(　 　 ) １３􀆰 电力驱动子系统的功能是完成助力转向、 车内空调温度调节及夜间照明等ꎮ
(　 　 ) １４􀆰 机械驱动布置形式的纯电动汽车变速器可相应简化ꎬ 挡位数一般有两个就

够了ꎮ
(　 　 ) １５􀆰 电动机 －驱动桥组合式纯电动汽车没有离合器和变速器ꎮ
(　 　 ) １６􀆰 轮毂电动机分散式纯电动汽车驱动系统已经全部取消了变速器、 差速器和

减速器ꎮ
(　 　 ) １７􀆰 未来纯电动汽车驱动系统布置方式的发展趋势是电动机 －驱动桥整体式ꎮ
(　 　 ) １８􀆰 如果左右两车轮均有驱动电动机ꎬ 则可认为是轮毂电动机分散式驱动系统ꎮ

４

新能源汽车概论



技能学习工作单 1

实训项目: 纯电动汽车总体认识

班级学号 姓 名

　 　 １􀆰 车辆信息

(１) 你所查阅的技术资料有 　
　

　 ꎮ
(２) 你所观察的纯电动汽车生产厂家是　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎻ

品牌型号是　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ
２􀆰 整车观察分析

(１) 按照电动驱动系统的组成和布置形式ꎬ 你所观察的汽车属于: □机械传动型　
□无变速器型　 □无差速器型　 □电动轮型ꎮ

你得出这一结论的理由是 　 ꎮ
这种结构的优点是 　

　 ꎮ
(２) 按车载电源数不同ꎬ 你所观察的汽车属于: □单电源型纯电动汽车　 □多电源

型纯电动汽车ꎮ
你得出这一结论的理由是 　 ꎮ
(３) 按照用途不同ꎬ 你所观察的汽车属于: □纯电动轿车　 □纯电动货车　 □纯电

动客车　 □其他ꎮ
(４) 分别说明下列装置在车上的安装位置:
维修开关: 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ 动力电池: 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ

动力电池 ＥＣＵ: 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ 动力电池控制器: 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ
驱动电动机: 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ 驱动电动机控制器: 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ

(５) 本车动力电池生产厂家是　 　 　 　 　 　 ꎬ 共　 　 　 块ꎬ 工作电压　 　 　 　 　 Ｖꎮ
(６) 本车采用的驱动方式是　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎬ 你得出这一结论的依据

是　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ꎮ
这种驱动方式的特点是 　

　 ꎮ
(７) 本车哪些装置采用了冷却装置ꎬ 其冷却方式是哪种类型?

　
　 ꎮ
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续表

３􀆰 其他

(１) 描述你观察到的其他结构特点ꎮ
　
　
　

　 ꎮ
(２) 将你所观察的纯电动汽车生产厂商生产纯电动汽车的历史做简单描述ꎮ

　
　
　

　 ꎮ
４􀆰 自我评价

你认为个人技能掌握程度达到: □非常熟练　 □比较熟练　 □一般熟练　 □不熟练ꎮ

教师评语: (包括工作单填写情况ꎬ 查阅资料能力ꎬ 观察的方法ꎬ 小组协作情况等ꎬ 并按
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学习任务 ２　 纯电动汽车典型技术认识

学习效果检验

一、 简答题

１􀆰 解释下列术语的含义: 额定电压、 工作电压、 终止电压、 额定容量、 充电状态

(ＳＯＣ)、 比功率、 能量密度、 放电时率、 放电倍率ꎮ
２􀆰 什么是铅酸蓄电池? 应用于电动汽车的铅酸蓄电池有哪些种类? 其中应用最多的是

哪种?
３􀆰 什么是镍氢电池? 它有哪些优点? 主要应用于哪种类型的电动汽车上?
４􀆰 什么是锂电池? 它有哪些优点? 主要应用于哪种类型的电动汽车上?
５􀆰 什么是锌空气电池? 它有哪些优点? 主要应用于哪种类型的电动汽车上?
６􀆰 什么是超级电容? 在电动汽车上如何应用?
７􀆰 什么是飞轮电池? 在电动汽车上如何应用?
８􀆰 直流电动机有哪些特点? 主要应用于哪些类型的纯电动汽车?
９􀆰 永磁同步电动机有哪些特点? 主要应用于哪些类型的纯电动汽车?
１０􀆰 什么是永磁无刷直流电动机? 它有哪些特点? 通常应用于哪些类型的纯电动汽车?
１１􀆰 什么是开关磁阻电动机? 它有哪些优点和缺点? 主要应用于哪些类型的电动汽车?
１２􀆰 电动机控制器有哪些功能?
１３􀆰 对动力电池充电应完成哪些功能?
１４􀆰 纯电动汽车充电方法有哪些种类? 各类型充电方法有哪些特点?
１５􀆰 充电机有哪些类型? 各类型充电机有哪些特点?
１６􀆰 在纯电动汽车中应用的变速器有哪几种类型? 各适用于哪种车型?
１７􀆰 纯电动汽车通常采用哪种类型的制动助力系统?
１８􀆰 在具有再生制动功能的电动汽车上ꎬ 为什么还要设置常规制动系统? 二者是如何协

调工作的?
１９􀆰 纯电动汽车的制冷与制热与燃油汽车相比有哪些差别?
２０􀆰 纯电动汽车有哪些特殊仪表? 各仪表的功能是什么?
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　 　 二、 单项选择题

１􀆰 电池正极和负极之间的电位差称为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 电动势 Ｂ􀆰 开路电压 Ｃ􀆰 额定电压 Ｄ􀆰 工作电压

２􀆰 电池在标准规定条件下工作时应达到的电压称为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 电动势 Ｂ􀆰 开路电压 Ｃ􀆰 额定电压 Ｄ􀆰 工作电压

３􀆰 电池在一定标准所规定的放电条件下放电时ꎬ 电池的电压将逐渐降低ꎬ 当电池不宜

继续放电时ꎬ 电池的最低工作电压称为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 开路电压 Ｂ􀆰 额定电压 Ｃ􀆰 工作电压 Ｄ􀆰 终止电压

４􀆰 下列电池电压中ꎬ (　 　 ) 的数值最小ꎮ
Ａ􀆰 开路电压 Ｂ􀆰 额定电压 Ｃ􀆰 工作电压 Ｄ􀆰 终止电压

５􀆰 当采用小放电功率对蓄电池放电时ꎬ (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 工作电压下降速度快ꎬ 终止电压低

Ｂ􀆰 工作电压下降速度快ꎬ 终止电压高

Ｃ􀆰 工作电压下降速度慢ꎬ 终止电压低

Ｄ􀆰 工作电压下降速度慢ꎬ 终止电压高

６􀆰 放电电流与放电时间的乘积为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 理论容量 Ｂ􀆰 实际容量 Ｃ􀆰 标称容量 Ｄ􀆰 额定容量

７􀆰 一般蓄电池放电高效率区为 (　 　 ) ＳＯＣꎮ
Ａ􀆰 １０％ ~３０％ Ｂ􀆰 ３０％ ~５０％ Ｃ􀆰 ５０％ ~８０％ Ｄ􀆰 ８０％ ~９０％
８􀆰 电池的 (　 　 ) 决定电动汽车的加速性能ꎮ
Ａ􀆰 电压 Ｂ􀆰 容量 Ｃ􀆰 功率 Ｄ􀆰 能量

９􀆰 电池的 (　 　 ) 决定电动汽车的行驶距离ꎮ
Ａ􀆰 电压 Ｂ􀆰 容量 Ｃ􀆰 功率 Ｄ􀆰 能量

１０􀆰 电池的额定容量与额定电压的乘积为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 标称能量 Ｂ􀆰 实际能量 Ｃ􀆰 比能量 Ｄ􀆰 能量密度

１１􀆰 实际的电池组比能量比单体电池比能量低 (　 　 )％以上ꎮ
Ａ􀆰 １０ Ｂ􀆰 ２０ Ｃ􀆰 ３０ Ｄ􀆰 ４０
１２􀆰 正极板活性物质为二氧化铅ꎬ 负极板活性物质为铅ꎬ 以酸溶液为电解质的蓄电池称

为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 铅酸蓄电池 Ｂ􀆰 镍氢蓄电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 锂电池

１３􀆰 电解液是由稀的硫酸钠溶液和硅酸溶液混合成胶状物质的铅酸蓄电池称为 ( 　 　 )
蓄电池ꎮ

Ａ􀆰 阀控免维护 Ｂ􀆰 胶体 Ｃ􀆰 水平式 Ｄ􀆰 双极式

１４􀆰 在电动微型车、 电动高尔夫车、 电动叉车上应用的铅酸蓄电池ꎬ 主要是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 阀控免维护 Ｂ􀆰 胶体 Ｃ􀆰 水平式 Ｄ􀆰 双极式

１５􀆰 以氢氧化镍为正极板活性材料ꎬ 以储氢合金为负极板材料ꎬ 电解质是水溶性氢氧化

钾和氢氧化锂的混合物的电池称为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 铅酸蓄电池 Ｂ􀆰 镍氢蓄电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 锂电池

１６􀆰 下列关于镍氢电池用于电动汽车上主要优点的描述ꎬ (　 　 ) 不正确ꎮ
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Ａ􀆰 起动加速性能好 Ｂ􀆰 对环境污染少

Ｃ􀆰 快速补充充电时间短 Ｄ􀆰 充电过程中容易发热量少

１７􀆰 下列电池中ꎬ (　 　 ) 的比能量最大ꎮ
Ａ􀆰 锂电池 Ｂ􀆰 铅酸电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 镍氢

１８􀆰 下列电池中ꎬ (　 　 ) 的充电方式最特殊ꎮ
Ａ􀆰 锂电池 Ｂ􀆰 铅酸电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 镍氢

１９􀆰 下列电池中ꎬ (　 　 ) 最适合作为以动力电池为唯一动力源的纯电动汽车ꎮ
Ａ􀆰 锂电池 Ｂ􀆰 铅酸电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 超级电容

２０􀆰 下列电池中ꎬ (　 　 ) 属于物理电池ꎮ
Ａ􀆰 锂电池 Ｂ􀆰 铅酸电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 超级电容

２１􀆰 超级电容和动力电池采用 (　 　 ) 的连接方式ꎮ
Ａ􀆰 串联 Ｂ􀆰 并联 Ｃ􀆰 混联 Ｄ􀆰 相对独立

２２􀆰 在应用于纯电动汽车的动力电池中ꎬ 铅酸电池、 镍氢电池、 锌空气电池、 锂电池四

者比较ꎬ 比功率最高的是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 铅酸电池 Ｂ􀆰 镍氢电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 锂电池

２３􀆰 在应用于纯电动汽车的动力电池中ꎬ 铅酸电池、 镍氢电池、 锌空气电池、 锂电池四

者比较ꎬ 比能量最高的是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 铅酸电池 Ｂ􀆰 镍氢电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 锂电池

２４􀆰 在应用于纯电动汽车的动力电池中ꎬ 铅酸电池、 镍氢电池、 锌空气电池、 锂电池四

者比较ꎬ 充电时间最短的是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 铅酸电池 Ｂ􀆰 镍氢电池 Ｃ􀆰 锌空气电池 Ｄ􀆰 锂电池

２５􀆰 目前电动汽车应用最多的动力电池是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 镍镉电池 Ｂ􀆰 镍氢电池 Ｃ􀆰 锂电池 Ｄ􀆰 燃料电池

２６􀆰 国内用的交流电动机额定频率均为 (　 　 ) Ｈｚꎮ
Ａ􀆰 ２０ Ｂ􀆰 ５０ Ｃ􀆰 １１０ Ｄ􀆰 ２２０
２７􀆰 电动汽车所采用的感应电动机的额定转速一般为 ８ ０００ ~ (　 　 ) ｒ / ｍｉｎꎮ
Ａ􀆰 １０ ０００ Ｂ􀆰 １２ ０００ Ｃ􀆰 １８ ０００ Ｄ􀆰 ２０ ０００
２８􀆰 直流电动机被应用于电动汽车ꎬ 主要是因为其 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 具有较高的转速 Ｂ􀆰 具有足够大的起动扭矩

Ｃ􀆰 质量小 Ｄ􀆰 具有良好的调速性能

２９􀆰 下列 (　 　 ) 不是三相感应电动机的优点ꎮ
Ａ􀆰 转子结构简单、 坚固 Ｂ􀆰 易实现转矩控制

Ｃ􀆰 容易做到高速和小型轻量化 Ｄ􀆰 可靠性好

３０􀆰 ( 　 　 ) 电动机已成为现今电动汽车应用最多的电动机ꎮ
Ａ􀆰 直流 Ｂ􀆰 交流感应 Ｃ􀆰 永磁无刷 Ｄ􀆰 永磁同步

３１􀆰 永磁无刷直流电动机可以制成轮毂式电动机ꎬ 主要是因为其 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 低速时高效率 Ｂ􀆰 高的磁通密度

Ｃ􀆰 容易多极化 Ｄ􀆰 励磁电流变化对效率影响小

３２􀆰 ( 　 　 ) 是一种典型的机电一体化电动机ꎮ
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Ａ􀆰 励磁直流电动机 Ｂ􀆰 开关磁阻电动机

Ｃ􀆰 永磁无刷直流电动机 Ｄ􀆰 三相交流感应电动机

３３􀆰 下列对开关磁阻电动机特点的描述ꎬ (　 　 ) 不正确ꎮ
Ａ􀆰 热量排放较大

Ｂ􀆰 耐化学侵蚀能力强

Ｃ􀆰 磁能变化不大时效率恶化、 噪声变大

Ｄ􀆰 较其他类型的电动机配套逆变器结构复杂

３４􀆰 通常ꎬ 外转子型轮毂电动机的最高转速为 (　 　 ) ｒ / ｍｉｎꎮ
Ａ􀆰 １ ０００ ~ １ ５００ Ｂ􀆰 １ ５００ ~ ４ ０００
Ｃ􀆰 ２ ５００ ~ ５ ０００ Ｄ􀆰 １０ ０００
３５􀆰 内转子型轮毂电动机配套的减速机构通常采用 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 直齿轮 Ｂ􀆰 锥齿轮 Ｃ􀆰 链轮 Ｄ􀆰 行星轮

３６􀆰 在电动机控制器中ꎬ (　 　 ) 的功能是提供电压隔离和保护功能ꎮ
Ａ􀆰 ＤＳＰ Ｂ􀆰 ＩＧＢＴ Ｃ􀆰 控制电源 Ｄ􀆰 散热系统

３７􀆰 车载充电器一般设计为小充电率ꎬ 充电时间通常为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 ３０ ｍｉｎ ~ １ ｈ Ｂ􀆰 １ ~ ８ ｈ Ｃ􀆰 ５ ~ ８ ｈ Ｄ􀆰 １０ ~ ２４ ｈ
３８􀆰 快速充电的典型充电时间是 (　 　 ) ｍｉｎꎮ
Ａ􀆰 ５ ~ １０ Ｂ􀆰 １０ ~ ３０ Ｃ􀆰 ２０ ~ ４０ Ｄ􀆰 ３０ ~ ５０
３９􀆰 快速充电法的充电电压一般为 (　 　 ) Ｖꎮ
Ａ􀆰 １２ Ｂ􀆰 ２４ Ｃ􀆰 ２２０ Ｄ􀆰 ３８０
４０􀆰 下列对纯电动汽车充电系统的描述中ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 慢充和快充接口接受的都是直流电

Ｂ􀆰 慢充和快充接口接受的都是交流电

Ｃ􀆰 慢充接口接受的是直流电ꎬ 快充接口接受的是交流电

Ｄ􀆰 慢充接口接受的是交流电ꎬ 快充接口接受的是直流电

４１􀆰 对于智能充电系统ꎬ ＢＭＳ 的作用不包括 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 对电池状态的在线监测 Ｂ􀆰 电源变换

Ｃ􀆰 ＳＯＣ 估算 Ｄ􀆰 状态分析

４２􀆰 下列充电机中ꎬ (　 　 ) 的供电部分和受电部分之间没有直接的机械连接ꎮ
Ａ 非车载充电机 Ｂ􀆰 车载充电机 Ｃ􀆰 传导式充电机 Ｄ􀆰 感应式充电机

４３􀆰 智能充电管理即无须人工过多干预ꎬ 由 (　 　 ) 进行的智能充电管理模式ꎮ
Ａ􀆰 充电机充电管理系统 Ｂ􀆰 车载 ＢＭＳ
Ｃ􀆰 充电机充电管理系统和车载 ＢＭＳ 联合 Ｄ􀆰 上述三种情况均有

４４􀆰 电动机高效率工作区间一般在 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 刚起动时 Ｂ􀆰 低转速区 Ｃ􀆰 中间转速区 Ｄ􀆰 接近极限转速

４５􀆰 在纯电动汽车上ꎬ 合理利用变速器的主要目的是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 保持与燃油车辆的操作相似性 Ｂ􀆰 使电动机工作在最佳转速区

Ｃ􀆰 容易实现倒挡 Ｄ􀆰 简化控制系统

４６􀆰 对于采用变速器的纯电动汽车ꎬ 其变速器挡位一般不超过 (　 　 ) 个前进挡ꎮ
Ａ􀆰 １ Ｂ􀆰 ２ Ｃ􀆰 ３ Ｄ􀆰 ４
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４７􀆰 电动真空泵需在 ４ ~ ５ ｓ 内产生 (　 　 ) ｋＰａ 以上的真空度ꎮ
Ａ􀆰 ２０ Ｂ􀆰 ３０ Ｃ􀆰 ４０ Ｄ􀆰 ５０
４８􀆰 电动真空助力器安装于 (　 　 ) 之间ꎮ
Ａ􀆰 制动踏板和制动主缸 Ｂ􀆰 制动踏板和轮缸

Ｃ􀆰 制动主缸和轮缸 Ｄ􀆰 轮缸与制动盘

４９􀆰 电动汽车与燃油车的制动助力系统最主要的差别是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 电动汽车制动助力系统需采用大直径的主缸

Ｂ􀆰 电动汽车制动助力系统需采用大直径的轮缸

Ｃ􀆰 电动汽车通常采用电动真空助力系统

Ｄ􀆰 电动汽车通常采用电动压缩空气助力系统

５０􀆰 在 (　 　 ) 时ꎬ 电动汽车再生制动系统不会起动ꎮ
Ａ􀆰 减速 Ｂ􀆰 在公路上放松加速踏板巡行

Ｃ􀆰 踩下制动踏板停车 Ｄ􀆰 中速均速行驶

５１􀆰 在电动汽车中ꎬ 再生制动与常规制动起作用的次序为 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 先再生制动ꎬ 后常规制动 Ｂ􀆰 先常规制动ꎬ 后再生制动

Ｃ􀆰 再生制动和常规制动同时工作 Ｄ􀆰 不同工况下ꎬ 先后次序不同

５２􀆰 纯电动汽车空调系统与燃油汽车空调系统相比ꎬ 改动最大的部件是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 压缩机 Ｂ􀆰 冷凝器 Ｃ􀆰 膨胀阀 Ｄ􀆰 蒸发箱

５３􀆰 应用于电动汽车空调制热最好的方式是 (　 　 )ꎮ
Ａ􀆰 半导体式 Ｂ􀆰 电动热泵式 Ｃ􀆰 燃油加热式 Ｄ􀆰 ＰＴＣ 加热式

５４􀆰 ( 　 　 ) 制热方式不适合应用于纯电动汽车ꎮ
Ａ􀆰 半导体式 Ｂ􀆰 电动热泵式 Ｃ􀆰 燃油加热式 Ｄ􀆰 ＰＴＣ 加热式

５５􀆰 在纯电动汽车中ꎬ (　 　 ) 有正负两个方向的数据显示ꎮ
Ａ􀆰 荷电状态表 Ｂ􀆰 电压表 Ｃ􀆰 电流表 Ｄ􀆰 电动机转速表

三、 多项选择题

１􀆰 当电池以小放电时率放电时ꎬ (　 　 ) 不正确ꎮ
Ａ􀆰 工作电压下降速度快 Ｂ􀆰 终止电压低

Ｃ􀆰 放电时间短 Ｄ􀆰 能输出较多的能量

２􀆰 下列对铅酸蓄电池的描述中ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 单体电压高 Ｂ􀆰 价格低廉

Ｃ􀆰 高倍率放电性能良好 Ｄ􀆰 使用成本低

３􀆰 下列对锌空气电池的描述中ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 比能量大 Ｂ􀆰 充电时间短 Ｃ􀆰 属于物理电池 Ｄ􀆰 可再生利用

４􀆰 下列关于锂电池的描述ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 有记忆效应 Ｂ􀆰 体积较大

Ｃ􀆰 成本高 Ｄ􀆰 必须有特殊的保护电路ꎬ 以防止过充

５􀆰 下列关于锂电池优点的描述ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 单体电池工作电压高 Ｂ􀆰 比能量大

Ｃ􀆰 有环境污染 Ｄ􀆰 循环寿命长

６􀆰 目前在电动汽车上应用的电动机有 (　 　 )ꎮ
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Ａ􀆰 直流电动机 Ｂ􀆰 交流电动机

Ｃ􀆰 永磁无刷电动机 Ｄ􀆰 开关磁阻电动机

７􀆰 下列有关于直流电动机特点的描述ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 调速性能好 Ｂ􀆰 容易做到高速和小型轻量化

Ｃ􀆰 可以得到比较高的效率 Ｄ􀆰 起动转矩大

８􀆰 可用永磁材料来替代励磁电动机的 (　 　 )ꎬ 使之成为永磁电动机ꎮ
Ａ􀆰 定子铁芯 Ｂ􀆰 转子铁芯 Ｃ􀆰 励磁绕组 Ｄ􀆰 转子绕组

９􀆰 分散电动机驱动通常有 (　 　 ) 等方式ꎮ
Ａ􀆰 驱动桥安装式电动机 Ｂ􀆰 驱动桥组合式电动机

Ｃ􀆰 轮毂电动机 Ｄ􀆰 轮边电动机

１０􀆰 下列关于外转子型轮毂电动机的描述ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 采用低速外转子电动机 Ｂ􀆰 必须设置减速装置

Ｃ􀆰 车轮的转速与电动机相同 Ｄ􀆰 电动机的转速通常高达 １０ ０００ ｒ / ｍｉｎ
１１􀆰 下列关于常规充电法的描述ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 充电方便 Ｂ􀆰 充电过程一般由客户独立完成

Ｃ􀆰 充电功率较小 Ｄ􀆰 对电网没有特殊要求

１２􀆰 所谓的 １ 挡集成动力驱动系统ꎬ 是把 (　 　 ) 与功率控制器集成在一起ꎮ
Ａ􀆰 电动机 Ｂ􀆰 变速器 Ｃ􀆰 减速器 Ｄ􀆰 差速器

１３􀆰 整车控制器的防盗器功能与 (　 　 ) 有关ꎮ
Ａ􀆰 编码机械钥匙 (或感应钥匙) Ｂ􀆰 整车控制器

Ｃ􀆰 ＢＭＳ Ｄ􀆰 电动机控制器

１４􀆰 下列关于电动真空助力制动系统控制过程的描述ꎬ (　 　 ) 正确ꎮ
Ａ􀆰 接通汽车 １２ Ｖ 电源ꎬ 压力延时开关闭合ꎬ 真空泵大约工作 ５ ｓ 后开关断开

Ｂ􀆰 当真空罐内真空度降低到 ５５ ｋＰａ 时ꎬ 压力延时开关再次闭合

Ｃ􀆰 当真空罐内真空度降低到约 ３４ ｋＰａ 时ꎬ 压力报警器发出信号

Ｄ􀆰 如果真空泵控制开关有很明显的短时间开启和关闭ꎬ 则说明发生了泄漏

四、 判断题

(　 　 ) １􀆰 蓄电池的终止电压与放电速度无关ꎮ
(　 　 ) ２􀆰 电池的功率决定电动汽车的加速性能ꎮ
(　 　 ) ３􀆰 电池的容量决定电动汽车的行驶距离ꎮ
(　 　 ) ４􀆰 ＳＯＣ 是指放电容量与额定容量的百分比ꎮ
(　 　 ) ５􀆰 通常动力电池的比能量高ꎬ 则能量密度小ꎮ
(　 　 ) ６􀆰 电池的内阻小ꎬ 对电池性能有利ꎮ
(　 　 ) ７􀆰 放电深度浅时ꎬ 有利于延长电池的寿命ꎮ
(　 　 ) ８􀆰 当放电电流大于或等于额定容量的数值时ꎬ 该放电电流值用倍率表示ꎮ
(　 　 ) ９􀆰 蓄电池放电的 ２ ｈ 率用 ２Ｃ 来表示ꎮ
(　 　 ) １０􀆰 ０􀆰 ５Ｃ 表示额定容量约 ０􀆰 ５ ｈ 放完电ꎮ
(　 　 ) １１􀆰 动力电池的自放电率高ꎬ 表示放电能力强ꎮ
(　 　 ) １２􀆰 镍氢电池用于电动汽车上的一个主要缺点是充电过程中发热量大ꎮ
(　 　 ) １３􀆰 镍氢电池适合应用于纯电动汽车ꎮ
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(　 　 ) １４􀆰 目前纯电动汽车上应用的动力电池主流类型是锂电池ꎮ
(　 　 ) １５􀆰 锌空气电池的充电实际上就是锌材料的更换与再利用ꎮ
(　 　 ) １６􀆰 锌空气动力电池可归类于燃料电池ꎮ
(　 　 ) １７􀆰 锌空气电池与其他类型的蓄电池类似ꎬ 正、 负极之间发生的化学反应是可

逆的ꎮ
(　 　 ) １８􀆰 超级电容在正常行车时是不供电的ꎮ
(　 　 ) １９􀆰 超级电容在储存能量、 释放能量时同样发生化学变化ꎮ
(　 　 ) ２０􀆰 超级电容可以作为电动汽车的主能量源ꎮ
(　 　 ) ２１􀆰 超级电容与动力电池构成复合电源系统是一种理想的复合能源结构ꎮ
(　 　 ) ２２􀆰 飞轮电池的机械装置决定其使用寿命比一般的化学蓄电池低ꎮ
(　 　 ) ２３􀆰 飞轮电池的充电是将电能转化为机械能ꎮ
(　 　 ) ２４􀆰 飞轮电池的机械能可直接通过传动系统传给驱动车轮ꎮ
(　 　 ) ２５􀆰 绝缘等级是按电动机绕组所用的绝缘材料在使用时容许的极限电压来分级的ꎮ
(　 　 ) ２６􀆰 永磁同步电动机的结构与感应电动机的最大不同是在定子上放有高质量的

永磁体磁极ꎮ
(　 　 ) ２７􀆰 直流电动机适合在高速、 大负载下运行ꎮ
(　 　 ) ２８􀆰 永磁电动机分为永磁交流同步电动机、 永磁交流感应电动机和永磁直流电

动机三种ꎮ
(　 　 ) ２９􀆰 开关磁阻电动机转子凸极上既无绕组也无永磁体ꎮ
(　 　 ) ３０􀆰 目前的绝大多数永磁同步电动机都采用表面式永磁体转子ꎮ
(　 　 ) ３１􀆰 开关磁阻电动机系统的调速范围宽ꎮ
(　 　 ) ３２􀆰 开关磁阻电动机结构简单、 转子转动惯量小、 成本低、 动态响应快ꎮ
(　 　 ) ３３􀆰 永磁开关磁阻电动机也被应用于电动汽车的轮毂驱动系统ꎮ
(　 　 ) ３４􀆰 轮边电动机驱动模式的驱动电动机属于非簧载质量ꎬ 对提高整车行驶平顺

性有利ꎮ
(　 　 ) ３５􀆰 通常ꎬ 外转子型轮毂电动机采用高速外转子电动机ꎮ
(　 　 ) ３６􀆰 快速充电即以较高的充电电压ꎬ 在短时间内使电池达到充满电状态的方法ꎮ
(　 　 ) ３７􀆰 不是所有的电池都能进行快速充电ꎮ
(　 　 ) ３８􀆰 采用传导式充电机充电ꎬ 电动汽车上不装备电力电子电路ꎮ
(　 　 ) ３９􀆰 对于纯电动汽车ꎬ 即使采用手动变速器结构形式ꎬ 变速器仍可不设倒挡ꎮ
(　 　 ) ４０􀆰 单桥单电动机纯电动汽车可以不设置差速器ꎮ
(　 　 ) ４１􀆰 纯电动汽车在减速制动工况时ꎬ 再生制动一直起作用ꎮ
(　 　 ) ４２􀆰 再生制动能力会随着车速降低而减小ꎮ
(　 　 ) ４３􀆰 纯电动汽车电动机转速表一般不单独设计ꎬ 多用功率表代替ꎮ
(　 　 ) ４４􀆰 纯电动汽车信息显示方式有组合仪表式、 数字式和 ＬＣＤ 式三种ꎮ
(　 　 ) ４５􀆰 在纯电动汽车上ꎬ 为了显示制动能量回馈状态ꎬ 电动机转速表必须有正负

两个方向的数据显示ꎮ
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