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咪哆驾到



咪哆驾到

玩转桌面（乐动魔方）机器人

本书以Labplus（深圳盛思科教文化有限公司在MIT 

Scratch 2.0 基础上研发的一套针对8岁以上孩子学习的图形化

编程软件）和桌面机器人为核心，通过具体实例操作，介绍

了交互式可编程桌面机器人各个传感器的作用。本书主要涉

及机器人的寻迹、防撞、防摔、颜色识别、表情显示、外观

颜色变化、追光、语音识别、声音播放等各种功能应用。本

书引导孩子用自己的智慧和创意把虚拟世界中的事物连接到

现实世界中来，启发孩子的创造力和想象力，培养孩子在实

践中发现问题、解决问题的能力。
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Maker基地

这是一座被遗忘的矿井，在地底100米之下。这里被作

为Maker的神秘基地，给创客们提供了安静的场地。20米高

的主矿顶是特别不错的飞行器实验场地，创客们还制造出

大风、暴雨等恶劣天气来检测飞行器的稳定性能。创客们

在这里自由自在地制作各种他们想做的东西，和伙伴们交

流知识技巧……
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Maker基地

麦地爷爷是Maker基地的所有者。他小时候因为

被当作怪胎而离家出走，结果发现了一座被遗忘的矿

井，并将其改造成一座Maker基地。

麦地爷爷打招呼喜欢叫人“笨猪”，认为自己说

的是纯正的法语发音，但是事实上他根本不会说法

语。因为这个，好多刚认识他的朋友都觉得他是相当

“粗鲁”的人。

年老而导致他经常忘记东西、忘记自己要说的

话。脸上时常像小孩子一样挂着鼻涕。小事儿一点都

记不住，但是大事儿从来不会掉链子。
爷爷：麦地

稻花妈妈是家庭主妇，美食家。她是家里的

黏合剂，每当家里乱成一锅粥的时候，她总是能对

每个人进行耐心的开导。她有一个小小的梦想，想

让厨房制造出一些比较有创意的东西。跟麦苗、麦

粒兄妹俩学做创客，制造出各种省时省力的厨房用

具，她曾经做过一个自动炒菜锅，结果把青菜甩了

一天花板。
妈妈：稻花
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麦苗哥哥最讨厌他妹妹养的那只猫，因为那

只猫会在他的实验室凳子上撒尿，把元器件全部

弄丢、弄乱，甚至永远找不到了。麦苗哥哥经常

怀疑那只猫是不是有吃电子元器件的异食癖。

麦苗哥哥喜欢拆东西，家里的东西几乎都

被他拆了又重新安装过。但是有一样东西是个意

外——就是他妹妹麦粒的发条闹钟。麦苗哥哥在

拆闹钟的时候不小心拧过了头，闹钟的发条被拧

断了。因为这个事儿兄妹俩的关系一直都不是很

好。麦苗哥哥送给麦粒妹妹好多新的闹钟，但是

都失败了。他制作的巴掌叫醒机器缠住了麦粒妹

妹的头发，还有拼图闹钟（麦苗哥哥设计了一款

把拼图拼回到闹钟上才停止响声的闹钟送给麦粒

妹妹），因为有一块拼图不知道飞到哪里去了，

于是那个闹钟足足在家里叫了两整天，直到电池

耗光了。

其实麦苗哥哥一直想做一个好哥哥。

麦粒妹妹有一只叫“汪汪”的猫，她真的很爱

她的小猫。当然她也热爱这世界上所有的小动物，

她善于观察动物，从动物那里，她学到了很多。

妹妹：麦粒

哥哥：麦苗
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第1课  一个新朋友

认识咪哆

咪哆：交互式可编程桌面机器人（以下简称：桌面机器人），可使用图形化

Scratch软件编程控制，也可将程序烧录到机器人，实现脱机运行（图1-1）。

麦地爷爷最近交了一个新朋友，他是谁呢？

学习目标      认识桌面机器人构造；

		   在电脑上为机器人安装驱动；

           熟悉机器人各组件功能。

那你是一个好人，
我把咪哆送给你吧！

什么东西？

嘟—
  嘟—

向异世界进军
吧！咪哆！

你要和我抢我的
小伙伴么？哇——
你是坏人！！

我没有。

……

爷爷你够了，
赶紧把机器
人放下来。
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软件和驱动的安装

1. 打开桌面机器人安装包文件夹（图1-2）。

练一练

我该怎么样做，机器人才能听我的话呢？

装一个软件就行了。额……具体叫什么

软件来的？我好像忘记了。

图1-1

 图1-2

Labplus Setup

试读结束：需要全本请在线购买： www.ertongbook.com
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2.  双击“LabplusSetup”应用程序，并根据安装提示进行操作（图 

1-3）。

 

图1-3

3. 安装完毕后，软件会自行弹出操作界面，点击“盛思模块”选择“安装

机器人驱动”进行驱动的安装（图 1-4）。

 

图1-4
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小贴士：

LabplusSetup软件集魔盒、数字化、实验箱、机器人等驱

动自带为一体，只需进行选择安装即可。 

图1-5

练一练

快和我一起安装“LabplusSetup”吧！

4. 一直单击“下一步”直到安装完毕（图1-5）。
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功能

1．按键传感器             7．防撞传感器  

2．超声波传感器      8．喇叭                              

3．光线传感器         9．点阵屏                  

4．循迹传感器   

              

10．彩色LED灯  

       

5．颜色传感器                 

                              

11．电机                        

                 

6．防跌传感器

                 
12．USB端口

成果篮

练一练

在控件组里，每个传感器都有对应的积木

拼图哦！你能把他们一一找到吗？

我人老了总会忘记事情。今天学习的内容大家都

记住了吗？快再教教我这个老头子吧！

小贴士：

咪哆身上的每一个功能都有一条对应的积木拼图。用这些

积木搭建脚本就可以控制咪哆的传感器工作。
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第2课  咪哆的行走计划

咪哆会走路了，这是怎么做到的？赶快来学习吧！

学习目标　　学会几种咪哆的控制模式。

在线控制

运用USB数据线（或蓝牙）将咪哆与计算机相连，通过计算机软件和咪哆不

停地通信来控制桌面机器人的动作。

1. 用USB数据线连接咪哆和电脑Scratch软件，将咪哆头顶上的按键按出

红灯。

哈哈！这么快就
装好软件，我真
是个天才！

装好软件算什么？能
控制得了咪哆才算真
的厉害！我才是真正
的天才！

爷爷！爷爷！
快教我！
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2. 打开咪哆身上的开关键，并打开Scratch软件，将咪哆头顶上的按键按出

蓝灯。

注：将咪哆连接电脑后会有一个初始化的过程，请在初始化完成后再进行通

信连接。

3. 单击“设备”，出现下拉列表后，点击“盛思机器人”（图2-1）。此

时，咪哆肚子上的点阵屏会出现笑脸。

 

图2-1

4. 单击“连接”，出现下拉列表后，点击“COM13”（图2-2）。

注：每个机器人的COM都不同。

 

图2-2

5. 连接成功后，软件会自动发送一个激活在线控制的指令，软件连接指示

灯由红变绿。如果连接不成功，请重启软件或重新连接咪哆（图2-3）。
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图2-3

6. 编辑图形化指令，在线控制咪哆运行。

用蓝牙将咪哆与计算机连接起来。提示：先使用计算机自带蓝牙模块搜索设

备，找到设备后输入匹配“1234”。连接成功后，软件会出现COM口，其余操

作与在线模式相同。

脱机模式

将程序编辑好后，烧录进桌面机器人，由桌面机器人自行控制行动模式。

1. 用USB数据线连接桌面机器人和电脑Scratch软件，桌面机器人顶部按键

亮红灯。

练一练

我已经学会了，你学会了吗？动手试试用USB数据

线将咪哆与电脑连接起来吧！

试一试

听说，咪哆还可以通过蓝牙连接电脑哦！试试吧！

试读结束：需要全本请在线购买： www.ertongbook.com


