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前　　言

“罗克韦尔自动化与中国大学共勉”项目于1998年启动，该项目自成立以来，在支持
中国科教事业、促进罗克韦尔自动化公司与中国教育界和产业界的合作，以及推动知识共享

和技术交流等方面做出了积极的贡献，也得到了国家教育委员会、各个高校及企业界的高度

赞赏和认同，曾荣获国家教育部颁发的 “捐资助学特殊贡献奖”和中国自动化学会颁发的

“ASEA特殊贡献奖”。自1998年至2012年底，罗克韦尔自动化公司通过罗克韦尔自动化大
学项目部，陆续与我国的55所大学合作建立了自动化实验室，形成了罗克韦尔自动化高校
实验室网络，覆盖全国22个省市自治区和香港特区。截至2012年底，罗克韦尔自动化公司
为各个高校合作伙伴捐赠了价值约9200万人民币的设备，并提供奖学金、奖教金约950余
万人民币，共计1亿多元人民币。相关的捐资助教活动还在持续不断地进行。

为了更好地帮助我国高校加强全面素质教育，提高学生的动手操作能力和运用知识技能

解决实际问题的能力，应多数高校合作伙伴的要求，罗克韦尔自动化大学项目部以各个联合

实验室为平台，围绕自动化专业与各个实验室一起研讨实验课程的设置与开发，最终编写了

本书。本书一方面可帮助提高各个高校自动化教育水平，另一方面也为学生提供了良好的实

际动手操作的技术资料，加强了学校自身的学术研究和开发能力。

本书共分为13章，第1章介绍了ControlLogix控制器基本程序创建；第2章介绍了Con-
trolLogix控制器的硬件组态；第 3章介绍了如何添加 RSLinx的通信驱动；第 4章介绍了
RSLogix5000的梯形图编程；第5章介绍了两种典型梯形图的编程实例；第6章和第7章分
别介绍了DeviceNet网络配置通信实验和基于DeviceNet的变频器控制实验；第8章和第9章
分别介绍了RSLogix5000的功能块图编程与结构化文本编程；第10章和第11章分别介绍了
EtherNet/IP和ControlNet网络基础；第12章介绍了RSViewME和SE的使用方法；第13章
重点介绍了罗克韦尔自动化公司最新产品———Micro800控制系统与其实验例程。

本书得到了罗克韦尔自动化实验室主任们的大力支持，其中清华大学的薛文轩老师、范

炜老师，浙江大学的潘丽萍老师，东南大学的黄允凯老师，重庆大学的段其昌老师，大连海

事大学的王兴成老师、杨承恩老师，邢台职业技术学院的马军强老师以及罗克韦尔自动化公

司的丁慧君女士、吕颖珊女士参与了本书的编写。本书通过引用一些国内外有关专著、教

材、论文和期刊的资料，得到了进一步充实。在此，向这些资料的作者表示敬意和感谢。

由于编者水平有限，编写时间仓促，书中难免有错误和不妥之处，敬请广大读者批评指

正。

编　者
2013年于罗克韦尔自动化大学项目部
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第 1章
ControlLogix控制器基本程序的创建

在本章中将介绍以下内容：

■打开RSLogix5000软件

■创建一个新的控制器文件

■熟悉RSLogix5000程序菜单和项目树

■创建新任务

■创建新程序

■编辑主例程
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1.1　打开RSLogix5000软件

在安装有RSLogix5000软件的计算上，用鼠标依次点击 “开始 \所有程序 \Rockwell
Software\RSLogix5000EnterpriseSeries\RSLogix5000”或双击桌面上 RSLogix5000的图
标，打开RSLogix5000软件。RSLogix5000的主界面如图1-1所示。

图1-1　RSLogix5000主界面

1.2　创建一个新的控制器文件

创建一个新的控制器文件的具体步骤如下：

1）从File菜单选择New，屏幕将显示NewController对话框，如图1-2所示。
2）从Type的下拉菜单中选择1756-L65（或1756-L61）ControlLogix5565Controller。
3）在Revision的下拉菜单中选择19。
4）在Name栏中键入字母和数字组合作为处理器的名字，如Test1。
5）从ChassisType下拉菜单中选择1756-A44-SlotControlLogixChassis（机架槽数还可能

为7槽或10槽，此时请对应选择1756-A77-SlotControlLogixChassis或1756-A1010-SlotCon-
trolLogixChassis）。
6）在Slot栏内选择0，与机架中的控制器模块的位置匹配。
7）在CreateIn栏内键入文件保存路径或点击Browse键定位地址目录，我们创建文件目

录在C：\RSLogix5000\Projects。
2
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8）确认输入与图1-2所示吻合，然后点击 OK按钮。由此就创建了一个控制器文件，
其界面如图1-3所示。

图1-2　NewController对话框

图1-3　控制器文件界面
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1.3　熟悉RSLogix5000程序菜单和项目树

在图1-3中，左侧菜单是控制程序的主体架构ControllerOrganizer，控制器组织画面由文
件夹项目树和文件组成，文件中包含现在这个控制器文件中有关程序和数据的所有信息。各

部分说明如下：

1）ControllerTest1：包括控制器范围的标签、控制器故障处理程序和电源处理程序。
2）Tasks：在这个文件夹中显示任务，每个任务都各自带有梯形图例程和程序范围标签

的程序。

3）Trends：在这个文件夹中创建趋势图。
4）DataType：显示预定义和用户定义的数据类型，用户定义的数据在这个文件夹中创

建。

5）I/OConfigration：包含有关此控制器文件的硬件组态信息，以及所有要使用的模块信
息，控制器用它来组态和通信。

1.4　创建新任务

创建新任务的具体步骤如下：

1）在ControllerOrganizer中，用鼠标右键点击Task图标，并在弹出的选项框中选择New
Task，将出现NewTask对话框，如图1-4所示。

图1-4　NewTask对话框

2）在NewTask对话框的Name栏，键入Task1。
3）在NewTask对话框的Type栏，选择Periodic。
4）在NewTask对话框的Period栏，保留默认值10ms。
5）在NewTask对话框的Priority栏，保留默认值10。
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6）在NewTask对话框的Watchdog栏，保留默认值500ms。
7）确认输入与图1-4所示吻合，点击OK按钮完成创建任务。这时Task1将显示在Con-

trollerOrganizer中，Task1的文件夹图标中有一个小时钟，表示这是一个周期的或基于时间
的任务。

8）也可同时创建多个任务，如Task2，Task3等。

1.5　创建新程序

创建新程序的具体步骤如下：

1）在ControllerOrganizer中，用鼠标右键点击 Task1图标，并在弹出的选项框中选择
NewProgram，将出现NewProgram对话框，如图1-5所示。

图1-5　NewProgram对话框

2）在NewProgran对话框的Name栏，键入Program1。
3）在NewProgram对话框的Schedule栏，选择Task1，点击OK键完成创建任务。
这时已经在Task1下创建了一个新程序，所有在此文件夹下创建和调用的例程都将每

10ms执行一次。
同时，注意在ControllerOrganizer中 Program1下，现在有一个名为 ProgramTags的标签

项，所有程序范围内的标签Tags都保存在这一项里。保存在这里的所有标签只能用于 Pro-
gram1以及其所有例程，不能用于控制器的其他程序。

1.6　创建新例程

创建新例程的具体步骤如下：

1）在ControllerOrganizer中，用鼠标右键点击 Program1，在弹出的选项框中选择 New
Routine，将出现NewRoutine对话框如图1-6所示。
2）在NewRoutine对话框的Name栏，键入 ‘Routine1’。
3）在NewRoutine对话框的Type栏，选择LadderDiagram。
4）在NewRoutine对话框的InProgram栏，选择Program1，点击OK按钮完成创建。
5）在ControllerOrganizer中，用鼠标右键点击 Program1图标，在弹出的选项框中选择

Properties，将出现ProgramProperties对话框，如图1-7所示。
5
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图1-6　NewRoutine对话框

图1-7　ProgramProperties对话框

6）点击Configuration选项卡，将显示Program1中指派的例程。
7）从Main选项的下拉菜单，选择Routine1，点击应用按钮，再点击确定按钮。这样就

将Routine1作为了Program1的主例程。
8）在ControllerOrganizer中点击Routine1图标，将显示如图1-8所示的编程界面。
9）现在就可以进行梯形图编程了。编程出错时，发生错误的语句左侧会显示一列小写

的英文字母 “e”，提示用户该语句的编程发生错误。注意，一条空语句本身就是一条错误
语句，因此要将空语句在程序中删除。

6
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图1-8　编程界面
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书书书

第 2章
ControlLogix控制器的硬件组态

在本章中将介绍以下内容：

■打开RSLogix5000软件

■创建一个新的控制器文件

■组态I/O模块

■查看标签

■组态网络通信模块

■查看组态结果

比如ControlLogix控制平台模块物理实物配置如下：

槽号 0 1 2 3

名称 电源 处理器 以太网 控制网 设备网

型号 1756-PA72 1756-L65 1756-ENBT 1756-IB16 1756-OB32
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2.1　打开RSLogix5000软件

在安装有 RSLogix5000软件的计算机上，依次用鼠标点击开始 \所有程序 \Rockwell
Software\RSLogix5000EnterpriseSeries\RSLogix5000或双击桌面上RSLogix5000的图标，
打开RSLogix5000软件。

2.2　创建一个新的控制器文件

1）从File菜单选择New，显示NewController对话框。
2）从Type的下拉菜单中选择1756-L65（或1756-L61）ControlLogix5565Controller。
3）在Revision的下拉菜单中选择19。
4）在Name栏中键入字母和数字组合作为处理器的名字，如Test1。
5）从ChassisType下拉菜单中选择1756-A44-SlotControlLogixChassis（机架槽数还可能

为7槽或10槽，此时对应选择1756-A77-SlotControlLogixChassis或1756-A1010-SlotCon-
trolLogixChassis）。
6）在SlotNumber栏内选择0，与机架中的控制器模块的位置匹配。
7）在CreateIn栏内键入文件保存路径或点击Browse键定位地址目录，我们创建文件目

录在C：\RSLogix5000\Projects，如图2-1所示。

图2-1　NewController对话框

9
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8）确认输入与图2-1所示吻合，然后点击OK按钮。由此创建了一个控制器文件，其界
面如图2-2所示。

图2-2　RSLogix5000主界面

2.3　组态I/O模块

1）从ControllerOrganizer用鼠标右键点击I/OConfiguration图标，选择NewModule。
2）显示SelectModule对话框，如图2-3所示。图中附有可选模块的清单，可以首先在

对话框下部选择模块类型，比如 Digital表示数字量模块，然后在下拉列表中找到所需的模
块型号即可，例如16点数字量输入模块1756-IB16。

用鼠标双击所选择的模块，将显示模块属性对话框，如图2-4所示。输入正确的参数，
再点击Finish按钮。RSLogix5000软件将完成模块的组态。

主要输入参数说明如下：

①Slot：注意选择的槽位号码必须与所选模块所处的实际物理位置的槽位号码一致。由
于数字量输入模块1756-IB16安装在1756-A4机架的实际槽位是2，因此要在 Slot中选择数
字2进行匹配。

②ElectronicKeying：这个特性主要是防止将模块插到错误的槽中。当一个模块插入到
ControlLogix机架的槽中时，RSLogix5000会将新插入硬件的信息与用户在项目中为该槽组态
的信息加以比较。用户在最初模块组态时，可以选择下列模块电子锁选项之一：

a）ExactMatch：上面描述的所有参数都必须匹配，否则插入的模块将拒绝连接。
b）CompatibleModule：必须符合下列标准，否则插入的模块将拒绝连接，并导致处理器

上的I/O灯闪烁：ModuleTypes，CatalogNumber，andMajorRevision必须匹配，而物理模块
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