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以色列 Cimatron 公司成立于 1982 年， 是全球著名的、 面向模具行业

和机械设计制造行业提供 CAD / CAM 软件的开发者和供应商， 也是这些行

业技术和产品创新的领导者。 Cimatron 公司为客户提供全面和有效的解决

方案、 帮助客户提高生产力、 协同多方面厂家合作， 从而最大限度地缩短

产品研发和交货周期。 Cimatron 世界领先级的 CAD / CAM 解决方案广泛应

用在航空航天、 汽车、 医药、 家用消费品、 电子和其他相关工业领域。 其

子公司和合作代理商分布在全球 35 个以上国家和地区， 向全世界的客户

提供全面的技术支持和服务。
Cimatron 北京代表处成立于 1998 年， 主要任务是进行市场宣传、

协调销售业务、 加强技术支持， 从而扩大在中国 CAD / CAM 行业的影

响， 为用户提供更及时、 完整的服务。 随着中国经济的稳步发展， 特别

是世界发达国家的经济结构调整使更多的制造企业移往中国， 中国日渐

成为世界制造的基地。 在国内， 随着家用电子行业的迅速发展， 特别是

随着中国汽车年的启动， 工模具的设计和制造已经成为制造业中更加关

键的一个部分。 作为世界知名的工、 模具制造软件解决方案的供应商，
Cimatron 特别看好中国的市场前景和潜在的市场。

2002 年 8 月 20 日， Cimatron Ltd. （NASDAQ： CIMT） 向全世界宣布

在中国北京成立子公司———思美创 （北京） 科技有限公司。 新公司成立

后， 将在中国进一步推进 Cimatron 软件全面的解决方案， 从而进一步为

Cimatron 软件在中国的客户提供更好的服务。 Cimatron China 在负责市场、
销售、 技术支持以及售后服务工作的同时， 仍然为代理商在各自区域内的

市场、 销售、 技术支持以及售后服务工作提供相应的支持。
公司成立至今， Cimatron China 又分别在无锡、 成都、 武汉、 广州成

立了办事处， 在中国的华东、 华南、 西南和华中地区进一步推进 Cimatron
软件全面的解决方案， 从而进一步为各区域内的客户提供更好的服务。

为了帮助广大 Cimatron 客户以及有志于学习 Cimatron 的技术人员迅速

地掌握这一先进的软件， 我们编写了这本书。
本书大量采用了 Cimatron 公司工程技术人员经过多年精心锤炼的应用

实例， 详细而又生动地介绍了塑胶模具最基本的操作过程。 书中既有按照

系统的菜单一一讲解的内容， 又有具体练习的题目， 最终使读者达到快速

掌握软件的目的。 它既照顾到一部分初学者， 详细地讲解了系统的环境以



Ⅳ　　　　

及最基本的操作方法， 循序渐进、 深入浅出， 又着重让广大的工程师们通

过实战练习学有所获， 并最终应用到生产过程当中去。
我们希望为广大 Cimatron 爱好者奉献一本完美的图书， 但由于水平有

限， 难免有疏漏和不妥之处， 请各位读者海涵并不吝赐教。
我们的解决方案是服务于客户的， 当然也包括我们的读者。 可以通过

公司网站 http： / / www. cimatron. com. cn 获得我们的技术支持， 提出宝贵

意见。

编　 者
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Cimatron E10. 0 为模具设计者提供了一种新的工作模式， 即模具工程模式。 它把产品

的分模设计 （如模型的自动断开， 分型线以及分型面的设计） 与整体模具设计 （如模架

的选择和型腔的布置等） 紧密结合起来， 因此在 E10. 0 版本中分模设计和模具设计就可

以在一个项目流程中完整进行下来。 同时， E10. 0 版本还保留了以前版本的单独分模设计

的功能。
本章将介绍 E10. 0 版本在分模设计中的强大功能， 使用的是模具项目中的分模设计

工作模式， 它与独立的分模设计功能类似， 只是增加了从分模设计到模具设计的转换

过程。

图 1-1

1. 1　 模具项目设置向导

开始一个新的模具项目， 选择 “模具项目设置向导” 图标

， 模具项目设置向导即被打开， 如图 1-1 所示。

1. 1. 1　 装配名

在如图 1-1 所示的 “装配名” 文本框里输入模具设计主装

配的名称。 如在此处输入 “parting”， 确认后进入模具设计环

境下的特征树， 如图 1-2 所示。

注意， “装配名” 文本框右边的 “浏览文件夹” 图标

是用来定义放置此模具项目设计文件的位置。 如图 1-3 所示，
在激活的 Cimatron E 浏览器中选择 Cimatron_Documents 文件夹，
则此模具项目的所有结果文件将会保存在 D： \Cimatron_Docu-
ments 的文件夹里。

1. 1. 2　 创建新的文件夹

如图 1-1 所示的 “创建新的文件夹” 复选框是让设计者确
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定是否需要为此模具项目在保存目录下创建一个新的文件夹。 不勾选， 则 “文件夹名称”
项为灰色， 不能被编辑， 所有模具项目结果文件都会保存到上述的 Cimatron_Documents 文件

夹下； 如果勾选， 则 “文件夹名称” 项被激活， 并显示默认文件夹名称为 “parting_MD”，
系统会在 Cimatron_Documents 文件夹下自动创建名为 “parting_MD” 的新文件夹， 用以保存

模具项目的所有结果文件， 如图 1-4 所示。

图 1-2

　 　 　 　 　 　 　

图 1-3

图 1-4

1. 1. 3　 零件布局

如图 1-1 所示， “零件布局” 选项中提供了两种创建布局零件 （即 Cimatron 模具设计中

确定一模几腔的零件） 的方式。 一是单击 “打开文件夹” 图标 ， 在 Cimatron E 预设计好

的布局零件中选取， 它位于 Cimatron E \Data \dat \Applicationsdate \ Layout- parts 文件夹下， 如

图 1-5 所示。 另一种方式则是勾选图 1-1 所示的 “模具项目设置向导” 里的 “创建新零件”
复选框， 当进入模具项目后由设计者自行创建布局零件。

1. 1. 4　 单位

如图 1-1 所示， “单位” 命令包含有 “毫米” 和 “英寸” 两个单选按钮， 用来定义模具

此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com
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图 1-5

项目设计所使用的单位。

1. 1. 5　 预设定

如图 1-1 所示， 通过单击 “预设定” 选项 ， 打开预设定编辑器， 进入模具项目的初

始设置。 如 1. 1. 2 节提到的自动生成的文件夹名称的构成方式可在预设定编辑器中设置， 如

图 1-6 所示。

图 1-6
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1. 2　 分模设计环境

当完成模具项目设置向导， 则进入了模具项目的设计界面。 默认进入的就是模具项目的

图 1-7

分模设计环境， 并且装配特征树中的分模特征被激活。
单击图 1-7 所示装配特征下的 “分模” 标签即可以

切换到分模设计特征树， 这时就能进入 Cimatron E10. 0
模具设计中的分模设计界面 （注意， 在工具条上右击选

择分模菜单， 就可以打开分模设计向导条）。
图 1-8 所示的 1 区为模具项目特征树， 2 区为激活

零件的特征树， 3 区为设计区， 4 区为模具设计向导条。
模具设计向导条以一个向导的方式涵盖了 Cimatron E 模

具设计的所有流程， 下文将按照这个向导条的顺序分别

介绍每个按钮的功能。

图 1-8

1. 2. 1　 布局坐标系

“布局坐标系” 命令 是用来增加或编辑布局坐标系。 设定一个布局零件， 使后面加
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载的工作零件通过应用这个坐标系统来实现坐标系布局。 在 Cimatron E 模具设计中， 每一个工

作零件都必须在布局零件中有一个坐标系， 故模具中若只包含一个工作零件， 则只需包含一个

坐标系的坐标系统； 而模具中若包含多个工作零件， 则需要包含多个坐标系的坐标系统。

图 1-9

若模具设计的装配中无布局零件， 则可以单击 “增加

布局” 命令 ， 打开 “零件布局” 对话框， 如

图 1-9 所示。
布局零件可以由设计者自行设计， 也可以从 Cimatron E

预先设计好的布局零件中选取。 当模具设计的装配中包含有

布局零件时， “增加布局” 命令呈灰色， 不允许使用， 而可

编辑已有的布局零件的 “布局坐标系” 命令

则被激活。
“布局坐标系” 命令包含有两个步骤： 步骤一是选取点， 定义坐标系原点； 步骤二是为

定义了原点的坐标系设置 Z 轴增量和绕 X、 Y 和 Z 轴旋转的角度值， 如图 1-10 所示。

图 1-10

注意， 在模具项目设计的装配中， 最多只能包含一个布局零件。 在布局零件中， 基本的

坐标系统样式有三种， 如图 1-11 所示。

图 1-11
a） 非平衡　 b） 平衡　 c） 放射状

1. 2. 2　 读取工作零件

“读取工作零件” 命令 的特征向导 （Feature　 Guide） 如图 1-12 所示， 包含两个
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图 1-12

步骤： 步骤一为读取工作零件； 步骤二为放置工作零件， 将步

骤一设置的工作零件放置到布局零件坐标系统中。
1. 读取零件

读取工作零件窗口如图 1-13 所示。
（1） 设置主零件　 在设置主零件栏可以通过 “打开文件”

按钮 ， 打开已有的 Cimatron E 工作零件 （扩展名为 elt），

或者选择 “输入文件” 按钮 ， 输入其他类型的工作零件文

件 （如 igs、 stp、 x_t 文件等）。
尚未进行分模操作的零件模型， 在主零件栏中被选择后，

会自动创建其工作零件的文件名称。 如图 1-13 所示的其他各

参数均可以进行编辑， 以适合此模型的分模设计； 有关自动创建工作零件的文件名称的规

则， 可以单击 “预设定” 按钮 ， 打开如图 1-14 所示的预设定编辑器， 对其进行设置。

图 1-13

　 　
图 1-14

（2） 设置工作零件　 在设置工作零件栏可以通过 “打开文件” 按钮 ， 打开已经进行过

分模操作的工作零件。 当需对已经进行了一部分分模设计的工作零件继续进行分模设计时， 则

需要在 “设置工作零件” 项选择此工件， 此时其他参数均不允许编辑， 如图 1-15 所示。
2. 放置零件

“放置零件” 即将工作零件放置到布局零件坐标系统中， 如图 1-16 所示。
相同组件和不同组件的区别在于： 加载同一零件时， 特征树中显示的结构不同， 如

图 1-17 所示。
3. 编辑工作坐标系

此命令允许设计者对工作坐标系进行旋转、 偏移等操作， 也可为工作零件创建包容盒或

创建点， 如图 1-18 所示。
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图 1-15

　 　 　 　

图 1-16

图 1-17
a） 相同零件　 b） 不同零件

图 1-18
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1. 2. 3　 分模

“分模” 命令 是按照设定的方向断开封闭或开放的物体， 并且允许附属特定的分

模属性到曲面上。 “分模” 选项包括 “快速断开”、 “新方向”、 “分型面属性”、 “预览分型

线” 和 “内分型线” 命令， 如图 1-19 所示。

图 1-19

1. 新方向

单击 “分模” 选项里的 “新方向” 命令， 可以对零件进行断开操作， 如图 1-20 所示。
“新方向” 命令分 “虚拟分析” 和 “依实体和分型面零件分析” 两个选项， “虚拟分

析” 功能和 E10. 0 之前的版本的 “快速断开” 功能一样， 可以选择一个方向和两个方向；
“依实体和分型面零件分析” 是以实体分模为基础， 将选择的面和方向通过拔模角度进行自

动分析， 并分配出正确的面。 此内容将在第 4 章里介绍。

图 1-20

选择 “虚拟分析” 选项后， 沿着物体断开的边缘能够生成分型曲线， 并可以在后续的

步骤中使用此分型曲线生成分型曲面， 如图 1-21 所示。
两个方向 /一个方向： 是指定模型沿指定方向断开的个数。 “两个方向” 选项可把模型

沿指定方向的正反方向同时断开， 生成两个断开特征； 而 “一个方向” 是只沿指定方向断

开零件， 只生成一个断开特征。
平行于指定方向的面的分配情况可以通过垂直面多选项进行控制， 如图 1-22 所示。
在零件上选择一个面， 确认 “快速断开” 选项， 生成快速断开特征并进入 “新方向”
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