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﹩﹣燉—

前 言

本标准等同采用 ＩＳＯ８９０９２：１９９４《饲料收获机 第 ２部分：技术特征和性能》。
ＧＢ燉Ｔ１０３９４《饲料收获机》包括以下几个部分：
第 １部分：术语
第 ２部分：技术特征和性能
第 ３部分：试验方法
本标准由中国机械工业联合会提出。
本标准由全国农业机械标准化技术委员会归口。
本标准负责起草单位：中国农业机械化科学研究院。
本标准主要起草人：曹洪国、杨军太。
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﹩﹣燉—

﹫ 前言

ＩＳＯ（国际标准化组织）是国家标准团体（ＩＳＯ成员团体）在世界范围的联合组织。国际标准的制定
工作通常是由 ＩＳＯ的技术委员会进行的。每个成员团体对某个已建立的技术委员会的项目感兴趣都有
参加该委员会的权力。凡是 ＩＳＯ联络成员的国际组织、政府和非政府机构，同样可以参与工作。ＩＳＯ与
国际电工委员会（ＩＥＣ）在所有电工标准化领域密切合作。
由技术委员会通过的国际标准草案分发给其成员团体进行投票。作为国际标准发布要求至少 ７５％

的成员团体投票赞成。
国际标准 ＩＳＯ８９０９２由 ＩＳＯ燉ＴＣ２３“农林拖拉机和机械”技术委员会的 ＳＣ７“收获和贮存机械”分

委员会负责制定。
ＩＳＯ８９０９在《饲料收获机》总标题下，由以下几个部分组成：
第 １部分：术语
第 ２部分：技术特征和性能
第 ３部分：试验方法
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﹩﹣燉—
┉﹫┐：

中华人民共和国国家质量监督检验检疫总局 ┐┐批准 ┐┐实施

 范围

本标准规定了在评价饲料收获机的性能、尺寸（ＧＢ燉Ｔ１０３９４．１对其进行了定义说明）及其功能部
件时所采用的方法和要求。它还允许通过对比试验对饲料收获机的性能进行比较。

 引用标准

下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均
为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

ＧＢ燉Ｔ１５９２—１９８６ 农业拖拉机动力输出轴（ｅｑｖＩＳＯ５００：１９７９）
ＧＢ燉Ｔ１５９３１—１９９６ 农业轮式拖拉机后置式三点悬挂装置 第 １部分：１、２、３和 ４类

（ｅｑｖＩＳＯ７３０１：１９９４）
ＧＢ燉Ｔ１５９３２—１９８７ 农业轮式拖拉机三点悬挂装置 第 ２部分：１Ｎ类（ｎｅｑＩＳＯ７３０２：１９７９）
ＧＢ燉Ｔ３８７１５—１９９３ 农业轮式和履带拖拉机试验方法 第 ５部分：转向和离合器操纵试验

（ｎｅｑＩＳＯ７８９３：１９８２）
ＧＢ燉Ｔ８０９５—１９８７ 饲料收获机械的相关配套尺寸（ｉｄｔＩＳＯ５７１５：１９８３）
ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２ 饲料收获机 第 １部分：术语（ｉｄｔＩＳＯ８９０９１：１９９４）
ＧＢ燉Ｔ１０３９４３—２００２ 饲料收获机 第 ３部分：试验方法（ｉｄｔＩＳＯ８９０９３：１９９４）
ＧＢ燉Ｔ１７１２６—１９９７ 农业拖拉机和机械 动力输出万向节传动轴和动力输入连接装置的位置

（ｉｄｔＩＳＯ５６７３：１９９３）
ＩＳＯ２２８８：１９８９ 农用拖拉机及机具 发动机测试标准（台架试验） 净功率

 饲料收获机评定要求

 一般要求

 所有在 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中第 ５章及第 ７章定义的饲料收获机的尺寸、性能、相关的饲料
收获机及零部件都应依照 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中的定义、说明及要求进行评定。
 指出饲料收获机的轮毂、轮辋和轮胎的尺寸以及轴的位置。轮胎充气压力应为饲料收获机生产
厂商推荐的使用压力。
 为测量饲料收获机的尺寸，机器放置在平整、坚硬的水平地面上。
 如果自走式饲料收获机带有物料箱，物料箱应清空。
 饲料收获机的性能指标测试应给出以下的数据：

ａ）使用的割台形式。
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ｂ）作物的含水率，以湿基和干基的百分数表示。
ｃ）收集作物的相邻条的平均幅宽、平均高度及相邻条间的平均条间距。单位：ｍ，精确到 ０１ｍ。对

于条播作物（如玉米和高粱），其行间距参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ６５的规定，籽粒茎秆比或果穗茎
秆比参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ６６的定义。

ｄ）其他相关作物的特征，如 ＧＢ燉Ｔ１０３９４３—２００２中第 ６章所述。
ｅ）理论切段长度（见 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ６５的定义）。
ｆ）碎物料的长度分布，采用公认的机械分选或手工分选方法，依照 ＧＢ燉Ｔ１０３９４３—２００２，用碎物

料几何平均长度及几何标准差进行数据处理。
ｇ）需要时，采取减小碎物料尺寸的措施（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ４６～４９的定义）。

 饲料收获机的特征

 自走式饲料收获机的质量（ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５１定义）应包含装满油箱油的质量及

７５ｋｇ驾驶员的质量（假定驾驶员的质量为 ７５ｋｇ）。如要求给出运输质量，油箱中最多只能添加 ５Ｌ油。
若整机包括一些影响其总体质量的备用配件，例如自走式饲料收获机轮胎的质量等，这些配件的质

量应给出。
 若某些附件或可选部件影响饲料收获机的长度（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５２的定义），这
些附件及其尺寸应给出。
 若某些可选部件，如轮胎或轴等，影响饲料收获机的宽度（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５３的
定义），这些附件及其尺寸应给出。
 饲料收获机的高度（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５４的定义）：仅给出自走式饲料收获机，当
油箱含有不超过 ５Ｌ油、所有工作部件处于运输位置和工作位置时测量饲料收获机的高度。在测量时，
割台安装的方式应指明，如某些可选部件影响饲料收获机的高度，该部件及其尺寸应给出。
 当饲料收获机的抛送高度（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５５的定义）可调时，该机的最高调整
高度及最低调整高度应分别给出。测量时应指明割台的安装方式。
对自走式饲料收获机，油箱含油最多不超过 ５Ｌ，抛送口的高度应依照 ＧＢ燉Ｔ８０９５标准进行测量。
对牵引式饲料收获机，拖拉机的牵引杆在铰接点的高度应标出，单位：ｍｍ。

 自走式饲料收获机的发动机净功率应依照ＩＳＯ２２８８标准，在发动机处于额定转速下测定。对某
些商业要求采用不同测试方法进行发动机净功率测定的地方，应指明所采用的测定方法。
 应给出自走式饲料收获机的发动机排量。单位：Ｌ，精确到 ００１Ｌ。
 自走式饲料收获机的转向直径，单位：ｍ，精确到 ００１ｍ。应按 ＧＢ燉Ｔ３８７１５规定，在不采用制
动的情况下，在平整、坚硬的水平地面上进行测定，并且给出轮距和转向轮的轮胎宽度。
 自走式饲料收获机的通过直径，单位：ｍ，精确到 ００１ｍ。应依照 ＧＢ燉Ｔ３８７１５的规定，在不采
用制动、割台完全升起，并且与 ３２８中给出轮距和转向轮的轮胎宽度相同的条件下进行测定。如某些
可选部件影响饲料收获机的通过直径，该部件及其尺寸应给出。
 由拖拉机悬挂或牵引的饲料收获机，其动力输出轴的级别和类型应分别根据 ＧＢ燉Ｔ１７１２６和

ＧＢ燉Ｔ１５９２给出具体规定。其动力输出轴的转速（５４０ｒ燉ｍｉｎ或 １０００ｒ燉ｍｉｎ时）与规定的额定功率（参
看标准 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５１２的定义）一起给出。
用来提升和操作饲料收获机的拖拉机三点悬挂装置的类别应依照 ＧＢ燉Ｔ１５９３１、ＧＢ燉Ｔ１５９３２的

规定指出。
 对于对行割台或玉米割台，在割台有效收获宽度内给定收获的行数（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—
２００２中 ５１３的定义）。若割台行距可调，最大和最小行距应给出，单位：ｍｍ。这种情况下，也要指出最大
和最小有效收获宽度。
 依据使用说明书，对于一般的提升机构，在切割部件达到的最低和最高工作点所对应的割台最
低和最高工作高度情况下，对割台的理论切割高度（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５１４的定义）进行测

２
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定，精确到 ５ｍｍ，并指明测定时采用的割台类型。
对牵引式饲料收获机，应给出连接点处的拖拉机牵引高度，单位：ｍｍ。

 如果可选附件影响割台质量（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５１５的定义），这些附件应给出。
 摆动剪切割刀的切割频率和行程，分别依照 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５１６和 ５１７的规定，在
最前端的切削刃处测定。
 对滚筒式切碎器，应给出下列参数：

——每圈通过指定点的刀数；
——转速，ｒ燉ｍｉｎ。
——滚筒宽度和直径，ｍｍ。

 对轮盘式切碎器，应给出下列参数：
——刀片数量；
——抛送作物的风扇叶片数量（若安装）；
——转速，ｒ燉ｍｉｎ；
——绕转轴旋转的刀片有效内外切割直径，ｍｍ；
——风扇叶片顶端直径和有效宽度（若安装），ｍｍ；
——风扇的内部宽度，ｍｍ。

 给出复切筛的筛孔尺寸，ｍｍ。
 对甩刀式无规则切碎转子，应给出下列参数：

——每圈通过指定点的甩刀行数；
——甩刀总数；
——切碎转子的转速，ｒ燉ｍｉｎ。
——切碎转子的宽度，ｍ精确到 ００１ｍ。

 对滚筒式叶片抛送器，应给出下列参数：
——叶片的行数；
——叶片总数；
——转速，ｒ燉ｍｉｎ；
——抛送器直径和宽度，ｍｍ。

 飞轮式叶片抛送器，应给出下列参数：
——叶片数量；
——转速，ｒ燉ｍｉｎ；
——抛送器直径和抛送器壳的内部宽度，ｍｍ。

 对于切碎器带喂入辊进行物料层喂入的饲料收获机，其理论切段长度（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—
２００２中 ５２４的定义），爴爧爭爞，单位 ｍｍ，用下面的公式计算。
注 １：公式作了没有作物碎粒通过喂入辊和茎秆沿长度方向进行垂直切割的假设。

爴爧爭爞＝ π（爟１爫１＋ 爟２爫２）
爫爦牂

式中：爟１——后上喂入辊的有效直径，ｍｍ；
爟２——后下喂入辊的有效直径（若采用），ｍｍ；

爫１——后上喂入辊的转速，ｒ燉ｍｉｎ；

爫２——后下喂入辊转速，ｒ燉ｍｉｎ；

爫——滚筒的转速，ｒ燉ｍｉｎ；
爦——滚筒动刀在圆周上的分布数量；
牂——喂入辊相关系数，若有一个喂入辊，则 牂＝１；若有两个或两个以上喂入辊，则 牂＝２。

﹩﹣燉—
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﹩﹣燉—

若饲料收获机的切碎部件没有带喂入辊，应按以下规定进行计算。
ａ）若饲料收获机的喂入螺旋与割台平行，分子由螺旋叶片的线速度乘以一个 ０７的打滑系数和压

紧系数，牂值取 １。如果生产厂家给定了不同系数，则以厂家的系数为准。
ｂ）若饲料收获机的喂入螺旋与割台垂直，分子由螺旋叶片的线速度乘以一个 ０８５的打滑系数和

压紧系数，牂值取 １。如果产品厂家给定了不同系数，则以厂家的系数为准。
ｃ）若饲料收获机采用其他的喂入机构，分子由产品厂家给定的在割台喂入点处作物层的喂入速度

值（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ５２５的定义）确定，牂值取 １。
ｄ）对于散切（甩刀型）饲料收获机收集预切作物，还没有可靠的计算理论切割长度的方法。若作物

被直接切割，则分子等于机器的前进速度，爦值应为所有甩刀的切割宽度之和与切碎器的有效宽度之
比，牂值取 １。
 性能

 除给出 ３２５中所指的参数外，还应给出作物的抛送距离（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ７３
的定义）。
 完整籽粒含量或完整玉米粒含量（参看 ＧＢ燉Ｔ１０３９４１—２００２中 ７４的定义）应为收获的完整
籽粒或完整玉米粒的质量与总质量之比，或完整籽粒或完整玉米粒的产量与总产量之比。使用的计算方
法可用着色法测定谷物的破碎率。



 櫽
燋櫫

櫰
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