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前 言

本标准的第 章、第 章、第 章、第 章为推荐性的，其余为强制性的。
本标准等效采用ＩＳＯ４２５４１：１９８９《农林拖拉机和机械 安全技术要求 第 １部分：总则》及其修正

案 ＩＳＯ４２５４１：１９８９燉Ａｍｄ１：１９９８。本标准是对ＧＢ１０３９５１—１９８９《农林拖拉机和机械 安全技术要求
第 １部分：总则》的修订。
本标准对 ＧＢ１０３９５１—１９８９的主要修订内容如下：
１将标准的部分条款调整为推荐性的；
２删去了原标准 ７１６中有关孔尺寸的确定公式；
３本标准 ８１中增加了使用说明书中安全注意事项的编写规则应符合 ＧＢ燉Ｔ９４８０的规定；
４．本标准增加了图 ４ｂ）单级梯子的结构示意图；
５本标准 １０４中增加了操纵力的规定；
６删去了原标准 １２３１中防护罩应为固定式的规定；
７本标准的 １２３中增加了万向节传动轴应符合 ＧＢ燉Ｔ１７１２６的规定。
本标准与 ＩＳＯ４２５４１：１９８９主要技术内容的差异如下：
１引用的国际标准转化为我国标准，但某些我国标准与对应的国际标准技术内容有差异；
２删去了 ＩＳＯ４２５４１中第 ７章标题下的两段文字，直接明确了第 ７章的作用；
３删去了 ＩＳＯ４２５４１的 ８１中第二段文字，通过引用 ＧＢ燉Ｔ９８４０加以规定；
４删去了 ＩＳＯ４２５４１的 ８２中安全标志的有关规定和说明，直接引用 ＧＢ１０３９６；
５将 ＩＳＯ４２５４１的 １０４３中引用 ＩＳＯ３７８９改为引用具体的技术条款。
本标准在《农林拖拉机和机械 安全技术要求》的总标题下，包括以下几个部分：
——第 １部分：总则

——第 ３部分：拖拉机

——第 ５部分：驱动式耕作机械

——第 ６部分：植物保护机械

——第 ７部分：联合收割机、饲料和棉花收获机

——第 ８部分：排灌泵和泵机组

——第 ９部分：播种、栽种和施肥机械

——第 １０部分：抛雪机

——第 １１部分：动力草坪割草机、草坪拖拉机、草坪和园艺拖拉机、专用割草机和带割草附加装置
的草坪和园艺拖拉机

——第 １２部分：便携式动力绿篱修剪机

——第 １３部分：后操纵式和手持式动力草坪修整机和草坪修边机
本标准自实施之日起，代替 ＧＢ１０３９５１—１９８９。
本标准由中国机械工业联合会提出。
本标准由全国农业机械标准化技术委员会归口。
本标准负责起草单位：中国农业机械化科学研究院、洛阳拖拉机研究所、农业部农业机械试验鉴定

总站、呼和浩特畜牧机械研究所。
本标准主要起草人：张咸胜、陈俊宝、尚项绳、刘延彬、王建平、柏永萍。
本标准 １９８９年首次发布，２００１年第一次修订。
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﹫前言

ＩＳＯ（国际标准化组织）是国家标准团体（ＩＳＯ成员团体）在世界范围的联合组织。国际标准的制定
工作通常是由 ＩＳＯ的技术委员会进行的。每个成员团体对某个已建立的技术委员会的项目感兴趣都有
参加该委员会的权力。是 ＩＳＯ联络成员的国际组织、政府和非政府机构，同样可以参与工作。ＩＳＯ与国
际电工委员会（ＩＥＣ）在所有电工标准化领域密切合作。
由技术委员会通过的国际标准草案分发给其成员团体进行投票。作为国际标准发布要求至少 ７５％

的成员团体投票赞成。
国际标准 ＩＳＯ４２５４１由技术委员会 ＩＳＯ燉ＴＣ２３“农林拖拉机和机械”负责制定。
ＩＳＯ４２５４在《农林拖拉机和机械 安全技术要求》总标题下，由以下几个部分组成：
——第 １部分：总则

——第 ２部分：无水氨施播机械

——第 ３部分：拖拉机

——第 ４部分；林业绞车

——第 ５部分：驱动式耕作机械

——第 ６部分：植物保护机械

——第 ７部分：联合收割机、饲料和棉花收获机

——第 ９部分：播种、栽种和施肥机械

……
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代替 ＧＢ１０３９５１—１９８９

中华人民共和国国家质量监督检验检疫总局批准 实施

 范围

本标准规定了使用农林拖拉机和机械时，防止发生意外事故的基本准则。本标准还规定了保证操作
者及其他作业人员在农林拖拉机和机械正常运转、维护保养和使用过程中人身安全的技术要求。
本标准适用于农林拖拉机和机械。
各类机械具体的安全技术要求可在本标准的基础上有所增减，并在 ＧＢ１０３９５《农林拖拉机和机械
安全技术要求》系列标准的其他部分中加以规定。

 引用标准

下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均
为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

ＧＢ燉Ｔ２７７９—１９９２ 拖拉机拖挂装置 型式尺寸和安装要求（ｎｅｑＩＳＯ６４８９１，２：１９８０）
ＧＢ燉Ｔ２７８０—１９９２ 农业拖拉机牵引装置 型式尺寸和安装要求（ｎｅｑＩＳＯ６４８９３：１９９３）
ＧＢ燉Ｔ４２６９．１—２０００ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装

置用符号 第 １部分：通用符号（ｉｄｔＩＳＯ３７６７１：１９９１）
ＧＢ燉Ｔ４２６９．２—２０００ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装

置用符号 第 ２部分：农用拖拉机和机械用符号（ｉｄｔＩＳＯ３７６７２：１９９１）
ＧＢ燉Ｔ４２６９．３—２０００ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装

置用符号 第 ３部分：草坪和园艺动力机械用符号（ｉｄｔＩＳＯ３７６７３：１９９５）
ＧＢ燉Ｔ５２６３．１—２０００ 农林拖拉机和机械 动力输出万向节传动轴安全防护罩 第 １部分：强度

试验（ｅｑｖＩＳＯ５６７４１：１９９２）
ＧＢ燉Ｔ５２６３．２—２０００ 农林拖拉机和机械 动力输出万向节传动轴安全防护罩 第 ２部分：磨损

试验（ｅｑｖＩＳＯ５６７４２：１９９２）
ＧＢ燉Ｔ９４８０—２００１ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 使用说明书编写规则（ｅｑｖＩＳＯ

３６００：１９９６）
ＧＢ１０３９６—１９９９ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 安全标志和危险图形 总则

（ｅｑｖＩＳＯ１１６８４：１９９５）
ＧＢ燉Ｔ１７１２６—１９９７ 农业拖拉机和机械 动力输出万向节传动轴和动力输入连接装置的位置（ｉｄｔ

ＩＳＯ５６７３：１９９３）
ＪＢ燉Ｔ５９９９—１９９２ 农业拖拉机 操纵装置最大操纵力（ｎｅｑＩＳＯ燉ＴＲ３７７８：１９８７）
ＪＢ燉Ｔ６６７７．１—１９９３ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 通用操纵装置的位置和操纵方
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法（ｅｑｖＩＳＯ３７８９１：１９９２）
ＪＢ燉Ｔ６６７７．２—１９９３ 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 草坪和园艺动力机械操纵装置

的位置和操纵方法（ｅｑｖＩＳＯ３７８９３：１９９３）
ＩＳＯ５６９２：１９７９ 农业车辆 被牵引车上的机械连接装置 连接环 技术规范

 保证安全的原则

． 农林拖拉机和机械的设计、制造应保证按制造厂产品使用说明书操作和维护保养时没有不合理
危险。
． 机器应首先通过设计满足安全要求。其次，应采取保证安全的专门措施，如将危险件配置在安全部
位或加防护装置，正常操作时必须外露的功能件应在保证功能的前提下尽量扩大防护所及的范围。当采
取上述措施仍有遗留风险时，应在机器上标注安全标志。

 危险的运动件

通常，所有运动件都应视为危险的，应特别注意下列各项：
ａ）轴件（含联轴节、轴伸和曲轴）、带轮、飞轮、齿轮传动（含摩擦辊装置）、输送螺旋、缆索、链轮、胶

带、链条、离合器、联轴器和各种风扇叶片；
ｂ）胶带、链条和缆索进入啮合的部位；
ｃ）运动件上凸出的键槽、键和油杯等；
ｄ）可能发生挤压或剪切危险的部位；
ｅ）接近操作者工作位置（工作台、座位和搁脚板）和乘员座位的行走轮和履带以及旋转工作部件。

 防护装置的类型

用以防止人或衣服与运动件接触的防护装置可分为以下三类：
ａ）挡板或防护罩；
ｂ）防护套；
ｃ）防护栏。

． 挡板或防护罩
能单独或与机器上的其他部件一起防止人们从一侧或多侧与危险件接触的防护装置（如图 １所

示）。
． 防护套
能单独或与机器上的其他部件一起防止人们从任意一侧与危险件接触的防护装置（如图 ２所示）。

图 １ 挡板或防护罩 图 ２ 防护套

． 防护栏
采用围栏、栏杆、栅栏、框架或类似的装置，并保证必要的安全距离，避免人们无意中接触危险件的

防护装置。

 防护装置的结构

． 防护装置必须有足够的强度、刚度，在正常使用中不得产生裂缝、撕裂或永久变形。兼作工作台、阶
梯用的防护装置应符合对工作台和阶梯的强度要求。偶尔作阶梯等使用的防护装置应能承受 １２００Ｎ
的静载荷。

２
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． 防护装置应牢固，无尖角和锐棱，耐老化，在预期使用地区的极限温度条件下其强度应保持不变。
． 防护装置不应妨碍机器操作和保养。
． 防护装置一般为永久固定式，“永久固定”包括使用紧固件、开口销或其他用普通手工工具能拆卸
的装置固定。防护装置可以为开启式，如采用合页、插销、铰链机构或其他适当的方法与机体相连，可开
启的防护装置应具有保持在关闭位置的方便措施。
机器运转时需打开的防护装置，必要时应设计成在打开时危险件能自动停止运动，或在危险件完全

停止运动之前，防护装置打不开（为此应有安全装置使危险件在防护装置打开之前停止运转）。
． 可开启的防护装置上应有适当的安全标志。
． 防护装置可由刚性网或栅栏制成，允许采用焊接件。防护装置上开口的尺寸按第 ７章规定的防护
装置和运动件之间的安全距离确定。正确使用时，网或栅栏应不变形。

 安全距离

按下述规定，保证至危险件的安全距离，可避免人们接触危险件。
． 距危险件的安全距离
安全距离是以工作人员操作、保养或检查危险件时所处的位置确定的。

．． 上伸可及的安全距离
工作人员站立时，上伸可及的安全距离为 ２５００ｍｍ。

．． 越过防护装置下方可及的安全距离
对于越过防护装置下方的情况，一般不采用安全距离进行防护。但当防护装置下方的开口只有手

指、手或手臂能进入时，其安全距离应符合 ７１５的规定。
．． 越过防护装置上方可及的安全距离
防护装置高度（从工作人员所在位置算起）应不低于 １０００ｍｍ。从上方越过高度等于或大于

１０００ｍｍ防护装置向另一侧或向下可及的安全距离取决于以下三个尺寸（如图 ３所示）：
牃—从基准面到危险件的距离；
牄—防护装置的高度；
牅—危险件和防护装置之间的水平距离。
设计防护装置时，其尺寸应符合表 １的规定。

图 ３ 确定防护装置至危险件安全距离的示意图

３
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表 １ 向另一侧和向下可及的安全距离 ｍｍ

牃
牄１）

２４００ ２２００ ２０００ １８００ １６００ １４００ １２００ １０００

牅

２４００ — １００ １００ １００ １００ １００ １００ １００

２２００ — ２５０ ３５０ ４００ ５００ ５００ ６００ ６００

２０００ — — ３５０ ５００ ６００ ７００ ９００ １１００

１８００ — — — ６００ ９００ ９００ １０００ １１００

１６００ — — — ５００ ９００ ９００ １０００ １３００

１４００ — — — １００ ８００ ９００ １０００ １３００

１２００ — — — — ５００ ９００ １０００ １４００

１０００ — — — — ３００ ９００ １０００ １４００

８００ — — — — — ６００ ９００ １３００

６００ — — — — — — ５００ １２００

４００ — — — — — — ３００ １２００

２００ — — — — — — ２００ １１００

１）牄＜１０００ｍｍ时并不增加触及危险件的可能性，但增加了倒向危险件的危险性。

．． 弧形可及的安全距离
围绕防护装置弧形可及的安全距离（考虑了开口尺寸和与其他障碍物的距离）应符合表 ２规定。对

没有单独防护的危险件，其安全距离应大于表 ２中规定。
．． 穿过防护装置可及的安全距离
安全距离取决于开口的形状。

表 ２ 弧形可及的安全距离 ｍｍ

肢体

从 到
图 示

安全距离

牜

手指根部 手指尖 ≥１２０

手腕 手指尖 ≥２３０

肘部 手指尖 ≥５５０

４

﹩﹣—

此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



表 ２（完） ｍｍ

肢体

从 到
图 示

安全距离

牜

肩部 手指尖 ≥８５０

．．． 规则开口
开口的尺寸及其对应的危险运动件至防护装置的距离应符合表 ３和表 ４规定。

．．． 多边形开口
多边形孔开口最大内切圆的直径若不小于相距最远的两个顶点间距的一半，则安全距离应符合对

网孔的要求，其内切圆的直径作为开口的直径。其他各种多边形开口按槽形开口处理。
． 挤压部位
易发生挤压部位应有的最小间距见表 ５。机器的设计应保证不该通过的身体部位不能通过。

表 ３ 穿过防护装置方形或槽形开口可及的安全距离 ｍｍ

肢体 图 示
开口宽度 牃

（方形或槽形）

至危险件的安全距离

牄

手指尖 — ４＜牃≤８ ≥１５

手指 ８＜牃≤２０ ≥１２０

手 ２０＜牃≤３０ ≥２００

手臂 ３０＜牃≤１３５１） ≥８５０

１）当宽度大于 １３５ｍｍ时，部分躯体可能通过开口时，安全距离应按 ７２的规定执行。

表 ４ 穿过防护装置网孔或网格可及的安全距离 ｍｍ

肢体 图 示
开口宽度 牃

（直径或边长）

至危险件的安全距离

牄

手指尖 — ４＜牃≤８ ≥１５

手指 ８＜牃≤２５ ≥１２０
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表 ４（完） ｍｍ

肢体 图 示
开口宽度 牃

（直径或边长）

至危险件的安全距离

牄

手 ２５＜牃≤４０ ≥２００

手臂 ４０＜牃≤２５０ ≥８５０

表 ５ 挤压部位的最小间距 ｍｍ

肢体 图 示 最小间距

手指 ２５

手

手腕

拳头

１００

手臂 １２０

脚 １２０

腿 １８０

躯体 ５００

 使用信息

． 使用说明书
随机器提供的使用说明书应给出操作和维护保养的安全注意事项，安全注意事项的编写应符合

６

﹩﹣—



ＧＢ燉Ｔ９４８０的规定。
． 安全标志
对操作者有危险的部位（含机器的某些部件意外降落会引起危险处）应有安全标志，安全标志应符

合 ＧＢ１０３９６的规定。

 工作稳定性

． 因重心位移（如卸空或装满时）可能导致机器和挂车倾翻，而对使用者可能有危险时，应采取措施
防止危险发生。
． 需停留在提升位置进行保养和调整的液压提升部件，应具备独立且可靠措施，保证其在要求的位
置上。

 操作者的工作位置

． 扶手和梯子

．． 在机器上驾驶员和操作者必须到达的地方（含维修和保养需到处）应安装扶手和梯子，保证工
作人员能安全和方便地上下机器。
．． 扶手和梯子应作为机器的一个组成部分合理设计和配置。设计梯子的基本结构应保证其对运
动件的防护作用。若运动件（如轮胎）以梯子组成防护区，则应采取适当的防护措施。阶梯踏板表面应防
滑，阶梯的两侧应有垂直的挡板（架）。
．． 梯子的尺寸可在各类机械具体安全技术要求标准中加以规定，未作规定的应符合图 ４的要求。
但交替使用一只脚的，且由成组阶梯组成的通道除外。
． 操作位置

．． 应有防止操作者从操作位置上跌落的安全措施。当作业时要求操作者站着操作的工作台应该
是水平的，表面应防滑，必要时应有排水措施。
．． 所有工作台的各边都应有挡脚板，挡脚板应围在工作台的周边，或在距周边外 ５０ｍｍ以内的
地方，挡脚板应高出工作台 ７５ｍｍ以上。所有工作台的各边都应有防护栏，防护栏应高出工作台

１０００ｍｍ，但不大于 １１００ｍｍ。防护栏的扶手与工作台之间至少应有一根横杆，扶手与横杆、横杆与挡
脚板之间的垂直距离都应不大于 ５００ｍｍ。
．． 符合下述情况的工作台不需要设挡脚板或固定的防护栏：

ａ）当机器本身具备的防护比安装了挡脚板或燉和防护栏后更为完善时；当不存在滑落危险时，可不
设挡脚板；

ｂ）机器作业时，允许工作人员通过或运送物料的通道，但在通道口应设有活动栏杆或索链。
． 座位
要求操作者坐着工作的机器，其座位应能适应操作者各种工作或操作时的姿势，并保证操作者不会

从座位上滑下来。应为操作者双脚提供适当的支承和防护。
． 操纵机构
方向盘或转向杆、变速杆、手柄、踏板和开关等操纵机构应合理配置和安装，使操作者在正常操作位

置上能安全和方便地控制和操作，踏板和操纵杆应布置在不影响工作人员通过的位置上。除作用非常明
确的外，应按 ＧＢ燉Ｔ４２６９．１～４２６９．３和 ＪＢ燉Ｔ６６７７．１～６６７７．２的规定将操纵机构的功能标注在操纵杆
上或其附近。操纵机构的操纵力应符合 ＪＢ燉Ｔ５９９９的规定。
．． 转向机构
转向机构应能降低转向轮致使方向盘或转向杆突然移动产生的力。

．． 升降控制机构
控制机构应有保护或定位措施，防止误操作引起部件危险地移动。
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．． （传动系）离合器
脚踏板应置于驾驶员左脚方便操作的部位，向前或向下踏下踏板应使离合器分离；操纵杆应置于驾

驶员容易接触到的范围内，向后移动操纵杆应使离合器分离。

ａ）多级梯子的结构示意图

ｂ）单级梯子的结构示意图

１）此尺寸是最小间距，不是阶梯踏板表面的尺寸。

２）此尺寸亦适用于最大轮胎（正常充气状态）。

３）相邻阶梯踏板之间的垂直距离应相等（公差为±２０ｍｍ）。
图 ４ 梯子的极限尺寸

．． 动力源的停机装置

．．． 每个动力源都应有不需操作者持续施力即可停机的装置。处于“停机”位置时，只有经人工恢
复到正常位置后方能再启动。停机装置应符合以下要求：

ａ）配有操纵人员的机器：在操作者正常作业位置上能容易地接触到停机装置；
ｂ）不配操纵人员的机器：停机装置应在动力源上或其附近，或在操作控制位置的附近。

８
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．．． 应清楚地标明停机装置的操作目的和方法。停机操作件应是红色，并与其他操作件和背景有
明显的色差。
．． 阀、旋塞和开关
控制气、液和电气系统的手动操纵的阀、旋塞、开关及其他控制机构，若涉及安全，应分别在其相应

位置上标明其功能和操作方法。
．． 踏板
踏板的尺寸应适当、形状应合理。踏板表面应防滑，必要时踏板的边上应有凸缘。

．． 差速锁
用以锁住差速锁的手动操作机构（自动复位的除外）应有识别差速锁是否处于啮合状态的明显标

志。对不能自动复位的差速锁操作机构，应保证其不会在无意中拨动。

 移动和支承机器的装置

． 挂接装置
可移动的非自走式机器应有合适的挂接装置。牵引或被牵引的机器应装有保证安全的牵引装置。

．． 挂钩
牵引机的挂钩，应符合 ＧＢ燉Ｔ２７７９的规定，被牵引机械的连接环应符合 ＩＳＯ５６９２的规定。

．． 牵引杆
牵引杆连接器的设计应符合 ＧＢ燉Ｔ２７８０的规定，避免用 Ｕ形钩连接 Ｕ形钩的方式。

． 千斤顶和支承器

．． 脱开挂接后不能稳定停放的机器，应备有防止倾倒的千斤顶或支承器。支承器应安装在机器
上，如果仅在支承器卸下后机器才能工作，支承器应可以拆卸。
．． 不稳定的机器或挂车，应有升降牵引杆的千斤顶。千斤顶必须牢靠地支撑机器，以防止使用过
程中牵引杆从千斤顶上掉下来，其底座的大小应能足以防止千斤顶陷入松软的地面。
在下述情况下应备有千斤顶或支承器：
ａ）空载挂车总质量超过 ５００ｋｇ；
ｂ）其他类型机器空载时，牵引杆挂接点的向下作用力超过 ２５０Ｎ。通过牵引杆向下作用的力应在

机器停放于水平地上且挂接点离地高度为 ４００ｍｍ的状态下测定。
若机器或挂车的牵引杆是靠牵引机的机构抬起，则不需要安装千斤顶或支承器，但应装有一个能使

挂接点安全可靠地处于离地不低于 １５０ｍｍ处的支柱。

 动力传递机构

． 动力输出轴（ＰＴＯ）
动力输出轴应按以下方法防护。

．． 使用时必须要有防护罩或者根据需要装一个防护套。
．． 拆掉防护罩或防护套以及当不用动力输出轴时，应安装一个不回转的防护套，防护套应完全罩
住动力输出轴并固定到拖拉机或机器的机体上。
．． 动力输出轴防护装置应符合第 ６章的规定。
． 动力输入轴（ＰＩＣ）
动力输入轴应按以下方法防护。

．． 用防护套完全罩住动力输入轴并与万向节传动轴的防护套套接，以保证轴（或联轴器、离合器
等）任何时候都不暴露在外面。
．． 动力输入轴防护装置应符合第 ６章的规定。
． 万向节传动轴
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万向节传动轴应符合 ＧＢ燉Ｔ１７１２６的规定，并按以下方法防护。
．． 万向节传动轴的全长上应有防止与其接触的防护套。
．． 防护装置应牢固安装，只有用工具才能拆卸。防护装置可以永久地装在传动轴上。
．． 万向节传动轴防护装置应符合第 ６章和 ＧＢ燉Ｔ５２６３．１～５２６３．２的规定。

 其他

． 排气管
排气管的出口位置和方向应合理配置，保证驾驶员或其他操作者尽量少地接触到有毒气体和烟雾。

如将排气管出口置于驾驶员或驾驶室进气口的上方或一侧。
． 发热部件
发热部件应加以防护，防止操作者上、下机器和操作时无意中接触发热部位而造成灼伤。

． 蓄电池
蓄电池组的位置应合理，应尽量减少电解液及其烟雾对驾驶员的危害。
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