
﹫﹤


中 华 人 民 共 和 国 国 家 标 准

﹩﹣燉 —

土方机械 尺寸的定义和符号

第 部分：主机

﹦┇┉┐│┄┋┃│┃┇┎—
﹥┃┉┄┃┈┄│┃┈┄┃┈┃┈┎│┄━┈—

┇┉：﹣┈│┃

┐┐发布 ┐┐实施

中 华 人 民 共 和 国
国家质量监督检验检疫总局

发 布



﹩﹣燉—

前 言

本标准是等同采用 ＩＳＯ燉ＤＩＳ６７４６１：１９９９《土方机械 尺寸的定义和符号 第 １部分：主机》而制
订的。ＩＳＯ６７４６１：１９８２版曾等效转化为 ＪＧ燉Ｔ７９—１９９９《土方机械 主机尺寸定义及符号》行业标准。
本标准的规定统一了土方机械有关技术文件中与主机有共性的尺寸定义和符号，以适应国际贸易、

技术和经济交流与国际接轨的需要。在引用标准条款中，引用的 ＩＳＯ６１６５：１９９７已等效转化为国家标
准，则直接引用该标准。
本标准与ＧＢ燉Ｔ１８５７７２—２００１《土方机械 尺寸的定义和符号 第 ２部分：工作装置》共同组成配

套标准。
本标准生效之日起，ＪＧ燉Ｔ７９—１９９９作废。
本标准的附录 Ａ是标准的附录。
本标准的附录 Ｂ～附录 Ｆ都是提示的附录。
本标准由中华人民共和国建设部提出。
本标准由建设部机械设备与车辆标准技术归口单位北京建筑机械综合研究所归口。
本标准起草单位：北京建筑机械综合研究所、天津工程机械研究所、北京建筑机械厂。
本标准起草人：张梅嘉、杨耀锡、程锡康。
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中华人民共和国国家质量监督检验检疫总局┐┐批准 ┐┐实施

 范围

本标准规定了土方机械主机尺寸的术语和符号。
本标准适用于 ＧＢ燉Ｔ８４９８中规定的土方机械。
本标准规定尺寸的术语和符号，应在所有名词术语标准和商业技术规范中采用。如果需要增加术语

和符号，应以本标准作为指导和参考。
附录 Ｂ～附录 Ｆ（提示的附录）给出了主机尺寸和符号的典型示例。当制订专门名词术语标准和商

业技术规范时，应采用这些通用定义。

 引用标准

下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均
为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

ＧＢ燉Ｔ８４９８—１９９９ 土方机械 基本类型 术语 （ｅｑｖＩＳＯ６１６５：１９９７）

 定义

本标准采用下列定义。
 三维坐标系统 ｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓｙｓｔｅｍ
用以定义土方机械尺寸的坐标系统，见附录 Ａ（标准的附录）。

 基准地平面（ＧＲＰ） ｇｒｏｕｎｄｒｅｆｅｒｅｎｃｅｐｌａｎｅ（ＧＲＰ）
测量时机器停放的平面。该平面：
ａ）对主机：是坚硬的水平平面；
ｂ）对工作装置和附属装置：是坚硬的水平平面或压实的地面。
注：该平面根据机器及其工作装置和附属装置的常用工况而定，并应在有关术语的标准中加以定义。

 主机 ｂａｓｅｍａｃｈｉｎｅ
不带有工作装置和附属装置的机器，必要时可带有司机室、驾驶棚和操作保护结构。主机还包括安

装工作装置和附属装置所必需的连接件。

 总则

在附录 Ｂ～附录 Ｆ中给出土方机械主机尺寸的符号、术语和定义的示例。

１
此为试读,需要完整PDF请访问: www.ertongbook.com



 编码系统

附录 Ｂ～附录 Ｆ所列尺寸符号都给出一个编码，由一个大写字母（见 ５１）和参考数字组成。
 每一尺寸的字母规定如下：

爣——高度尺寸

爾——宽度尺寸

爧——长度尺寸

爲——径向尺寸

爛——角度尺寸

 参考数字的值取决于需制订标准的机器。

２
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附 录 ﹢
（标准的附录）

三维坐标系统 定义

﹢ 坐标系统

本附录规定的三维坐标系统适用于土方机械主机尺寸的确定。
该系统不适用于商业文件。

﹢ 定义

三维坐标系统（见图 Ａ１）的定义如下。
﹢ 零 牁平面：通过机器纵向中心线的垂直平面。
﹢ 牀平面：任何与 牁平面正交的垂直平面。
﹢ 牂平面：任何与 牀平面和 牁平面正交的水平平面。
﹢ 正坐标：在零 牀平面上向前、零 牁平面上向右和零 牂平面上向上为正方向。
注

１ 牀、牁、牂轴（零平面上）的交点应位于有明确定义的基准点上（如座椅标定点；发动机曲轴中心线；推土机链轮或

后桥中心线；整机测量为地平线）。

２ 若只表示一个部件（发动机、座椅），则从 牀、牁、牂轴（零平面上）交点起的坐标轴方位应在部件相对机器处于正常

位置时（发动机的第一个缸对着机器的前方；座椅面向前方）确定为正方向。

３ 若表示一台机器或其工作装置，则应表明机器处于从右向左的行驶方位。

图 Ａ１ 三维坐标系统

３
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附 录 ﹣
（提示的附录）

高度尺寸 术语和符号

符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爣１ 最大高度
ｍａｘｉｍｕｍ

ｈｅｉｇｈｔ

基准地平面与带有

司机室或操作保护

结构（例 ＲＯＰＳ）的机

器最高点之间，沿 牂
坐标的距离，包括放

在不能穿入的坚硬

平面上的履刺

爣２
最大高度（不

含 ＲＯＰＳ）

ｍａｘｉｍｕｍ

ｈｅｉｇｈｔ（ｗｉｔｈｏｕｔ

ＲＯＰＳ）

基准地平面与不带

司机室或操作保护

结构（例 ＲＯＰＳ）的机

器最高点之间，沿 牂
坐标的距离，包括放

在不能穿入的坚硬

平面上的履刺

爣３ 运输高度 ｓｈｉｐｐｉｎｇｈｅｉｇｈｔ

拆除了通常在运输

时要拆卸的部件后，
基准地平面与机器

最高点之间，沿 牂坐

标的距离

４
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符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爣４ 离地间隙
ｇｒｏｕｎｄ

ｃｌｅａｒａｎｃｅ

基准地平面与机器

中部最低点之间，沿

牂坐标的距离，对履

带式还应减去 爣５。
机器中部是指在零

牁平面各一侧，轨距

（Ｗ２）或轮距（轮胎

的 轨 距）（Ｗ３）的

２５％

爣５ 履带齿高度 ｇｒｏｕｓｅｒｈｅｉｇｈｔ

通过履带板表面与

履刺尖的两个 牂平

面之间，沿 牂坐标的

距离。对于三角形断

面的履带板，为通过

链轨螺栓连接表面

与履刺尖的两个 牂
平面之间的距离

５
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附 录 ﹤
（提示的附录）

宽度尺寸 术语和符号

符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爾１ 最大宽度 ｍａｘｉｍｕｍｗｉｄｔｈ

通过机器在零 牁平

面两侧的最外点的

两 牁平面之间，沿 牁
坐标的距离

爾２ 轨距 ｔｒａｃｋｇａｕｇｅ

通过链轮齿宽中间

的两 牁平面之间，沿

牁坐标的距离

爾３
轮距

（轮胎式）
ｔｒｅａｄ （ｗｈｅｅｌ

ｔｙｐｅ）

通过轮胎中心线的

两 牁平面之间，沿 牁
坐标的距离。若双轮

胎，为通过双轮中心

线的两 牁平面之间，
沿 牁坐标的距离。若

机器的轮距尺寸（轮

胎轨迹）多于一个，
则每个轮距都要标

定

爾４ 履带板宽度
ｔｒａｃｋｓｈｏｅ

ｗｉｄｔｈ

通过同一个履带板

最外侧点的两 牁平

面之间，沿 牁坐标的

距离

６
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附 录 ﹥
（提示的附录）

长度尺寸 术语和符号

符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爧１ 最大长度
ｍａｘｉｍｕｍ

ｌｅｎｇｔｈ

通过机器前、后最远

点的两 牀平面之间，
沿 牀坐标的距离

爧２ 接地长度 ｃｒａｗｌｅｒｂａｓｅ

通过驱动轮轴和引

导轮轴两 牀平面之

间，沿 牀坐标的距离

注：对于驱动轮在高位

的机器，则为通过前、后

引导轮轴的两 牀平面。

７
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符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爧３ 轴距 ｗｈｅｅｌｂａｓｅ

机器和轮胎朝正前

方放置，通过前、后

轮中心的两 牀平面

之间，沿 牀坐标的距

离

对装有双后轿的机

器，后轮的中心是双

后轿两个轮轴之间

的中线

爧４ 后伸部分 ｒｅａｒｏｖｅｒｈａｎｇ

对履带式机器，为通

过驱动轮或后引导

轮轴线和机器的后

机架表面的两 牀平

面之间，沿 牀坐标的

距离

对轮式机器，为通过

后轮中心和最后表

面的两 牀平面之间，
沿 牀坐标的距离

爧５
后 轿 至 铰 接

转向支点

ｒｅａｒａｘｌｅｔｏ

ｐｉｖｏｔｏｆｔｈｅ

ａｒｔｉｃｕｌａｔｅｄ

ｓｔｅｅｒｉｎｇ

通过后轿和铰接点

中心的两 牀平面之

间，沿 牀坐标的距离

８
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附 录 ﹦
（提示的附录）

径向尺寸 术语和符号

符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爲１ 转弯半径 ｔｕｒｎｉｎｇｒａｄｉｕｓ

当机器在进行最小

的、切实可行的转弯

时，在 牂平面内，转

弯中心和画大圆弧

的履带或轮胎中心

线之间的距离

注：对于独立转向的履

带式机器，爲１是以机器

中心线来测量。

爲２ 通过半径
ｃｌｅａｒａｎｃｅ

ｒａｄｉｕｓ

当机器在进行最小

的、切实可行的转弯

时，在 牂平面内，转

弯中心和机器的最

远点之间的距离

注：对于独立转向的履

带式机器，爲２是以机器

中心线来测量。

９
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附 录 ﹨
（提示的附录）

角度尺寸 术语和符号

符号
术 语

中 文 英 文
定 义 图 示

爛１ 转动角
ａｒｔｉｃｕｌａｔｉｏｎ

ａｎｇｌｅ

机器的前部从笔直

向前的位置绕转动

轴向左或向右转到

最大位置时，在 牂平

面画出的角度

爛２
阿 克 曼 转

向角

ａｃｋｅｍａｎｎ

ｓｔｅｅｒｉｎｇ

ａｎｇｌｅ

对机器的前轮轴或

后轮轴，在轮胎从笔

直向前位置向左或

向右转到最大位置

时，在 牂平面画出的

角度

爛３ 接近角
ａｎｇｌｅｏｆ

ａｐｐｐｒｏａｃｈ

与前轮胎或履带相

切，并通过主机上位

于轮胎或履带前面

的任一结构最低点

（该点限制了角度的

大小）的平面和 ＧＲＰ
之间在 牁平面上形

成的角度

爛４ 离去角
ａｎｇｌｅｏｆ

ｄｅｐａｒｔｕｒｅ

与后轮胎或履带相

切，并通过主机上位

于轮胎或履带后面

的任一结构最低点

（该点限制了角度的

大小）的平面和 ＧＲＰ
之间在 牁平面上形

成的角度
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